Presence Multi-Sensor FP300 )

Product Introduction

The Presence Multi-Sensor FP300 is a battery-powered human presence sensor that combines
millimeter-wave radar, infrared detection, and Aqara’s Al algorithms to accurately detect
occupancy—even when occupants remain still, overcoming the limitations of traditional PIR sensors.
With spatial self-learning and adaptive sensitivity, it intelligently adjusts to its environment while also
monitoring temperature, humidity, and ambient light. Supporting both Thread and Zigbee protocols,
it seamlessly integrates with the Aqara Home ecosystem or any Matter-compatible platform for
versatile smart home control.

Note:

*When joining the Matter ecosystem, a Thread Border Router and a Matter Controller for the Matter
ecosystem are required.

*When added to the Aqara ecosystem, this device requires the Aqara Home app and an Agara hub
supporting Zigbee or Matter protocol for operation.

* Some specific features are only available in the Aqara Home app.

@ Reset button © Infrared sensor @ Wall-mounted base plate
@ Light sensor @ Villimeter wave radar

Device access
Preparation
1 . Download Agara Home app

Please scan the following QR code, download the latest version of the Agara Home app

2. Connect the device

Remove the insulation tab, power on the device, then enter the network pairing mode, the LED
indicator will light start flashing blue slowly.

If the network pairing times out, press and hold the reset button for 5 seconds until the LED indicator
starts flashing, then release it to enter the device pairing mode.

*To ensure the device's airtightness, the gaps are designed to be narrow. When removing the insulating tab, please pull it
out firmly. If difficulty occurs, you may open the battery cover for extraction.

Connect via Matter (Thread protocol)

Open the Aqara Home app, after entering the "Home" tab, click the "+" in the upper right corner to
enter the "Add Device" page. After choosing the corresponding device, follow the prompts on app to
complete the pairing.

Note: If you need to join the Matter ecosystem through a third-party ecosystem, you can access it in
the third-party app’s “add device” process, by scanning the Matter Code on the device or manual to
complete the device pairing.

Connect via the Zigbee protocol

Open the Aqara Home app, enter the "Home" tab, select the "+" in the upper right corner to enter the
"Add Device" page, select the corresponding device name, scan the pairing code, and select the
Zigbee protocol for the corresponding firmware download. Choose the hub you want to bind the
device to.

Firmware Upgrade

To ensure the best experience, please add the device in the Aqara Home app first, then update the
device firmware in the settings page to the latest version before using it.

Protocol Switching

If you want to switch protocols, you can do so in the Agara Home app. First, remove the device from
the app, then long press the device reset button for 5 seconds to reset the device and enter pairing
mode, during the device pairing process, tap Switch Protocol and select the desired protocol, follow
the app's instructions to complete the setup.

Notice: switching protocols is equivalent to restoring factory settings, which will clear all device
settings and data.

Equipment Installation

The device can be installed anywhere detection is needed, supporting multiple installation methods
such as wall mounting, desktop placement or ceiling installation. Users can choose an appropriate
location based on the desired detection area and adjust the installation angle and device tilt to
fine-tune coverage. The device supports installation via adhesive, magnetic mounting, expansion
screws, etc. (screws must be used if installed at a height over 2 meters).

Installation Recommendations

1. Install the device on a wall, corner, or ceiling using adhesive or magnetic mounting based on your
actual detection needs. Make sure the front of the device faces the area you want to monitor, and
adjust the angle accordingly.

2. If you need to cover a larger detection range, it is recommended to install the device at a height of
about 2 meters, with the device slightly tilted downward to cover the required area of monitoring.

3. Forside installation on a wall or in a corner, a recommended height is 1.4-1.8 meters, to ensure
detection coverage in both standing and seated positions. If installing at a different height, you can
adjust the bracket’s tilt angle as needed to cover the main activity area.

4. To avoid detection blind spots, it’s recommended to install the device in a corner with the front
facing the centerline of the corner. This helps minimize FOV blind zones on both sides of the radar
during long-range detection. The base features an eccentrically designed universal joint, allowing
adjustment of the mounting angle by rotating the base to achieve greater tilt range for the device.

5. When installing, please try to avoid facing large areas of metal, glass and other strongly reflective
surfaces or installing it next to air conditioner outlets, air purifiers, and fans.

6. When the installation height is less than 2 meters, it can be installed with adhesive and magnetic
mounting. Above 2 meters requires fixing screws.

A.Adhesive installation
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C . Screw installation

*A screwdriver is not included; the provided screw installation kit is optional.

Setting the Radar Detection Range ( Zigbee Mode Only)

The device has a maximum detection range of 6 meters and a detection angle of 120° (measured
under ideal laboratory conditions; actual range may vary slightly depending on the environment,
installation height, and angle. At wider angles, radar energy decreases, which may reduce the
maximum detection distance).

Users can customize the detection range in the settings page, with precision adjustments in
0.25-meter intervals. The detection range can be set as non-continuous, allowing users to exclude
specific mid-range areas from detection.

When setting the detection range, the interface displays a human icon indicating the “current
position,” which refers to the straight-line distance between the device and the point with the
strongest human presence signal. This is not a precise horizontal distance and may differ from the
perceived distance; it is intended only as a reference for setting range boundaries. If the person
moves beyond 6 meters, the “current position” will display as “unknown.”

To ensure accurate range settings, users are advised to approach the device slowly from far to near,
stop at the desired boundary, and wait for the displayed distance to stabilize before setting it. After
setup, fine-tune the range by comparing with the main screen’s presence detection.

Detection range settings apply only when the radar is active. If the detection mode is set to
infrared-only, the radar detection range cannot be adjusted.

Absence Delay Timer

The absence delay timer is used to delay the confirmation of an "unoccupied" space, and can also be
used to postpone the execution of automations based on absence.

Setting a delay helps minimize false triggers caused by environmental interference, improving
accuracy. A shorter delay means the device reports absence more quickly, but may be more
susceptible to disturbances in complex environments. In most cases, it's recommended to use the
default value.

Note: If both an absence delay timer and an automation condition delay are set, the total delay time
is the sum of both.

For example: If the no-presence delay is set to 5 seconds and the automation is configured to "turn o ff
the light after 10 seconds of no presence," the device will report "no presence" within 5 seconds, and
the automation will trigger 10 seconds after that—resulting in a total delay of 15 seconds.

Al Spatial Learning (Zighbee Mode Only)

Al Spatial Learning intelligently analyzes the environment to filter out interference from large glass
surfaces, metal objects, mirrors, and other reflective materials. This enhances detection accuracy by
adapting to environmental disturbances.

Itis recommended to perform a manual Al spatial learning session after the device is installed. During
this process, the space should remain unoccupied for about 30 seconds—please be patient.

Once set up, manual activation is no longer necessary. The device will continuously learn and adapt
to environmental changes in real time, improving accuracy over time.

If you notice the device mistakenly detecting presence due to environmental interference and failing
to return to an unoccupied state, you can manually trigger Al spatial learning again to quickly
recalibrate the space.

Note: In Matter mode, the device will automatically perform Al spatial learning without requiring
manual input.

Configuring Automations

Users can go to the APP's "Automation" interface and click the "+" in the upper right corner to add
automations related to the device.

Automation conditions

Classification Automation conditions

Presence detected

No presence detected

Presence detected for a certain duration.

No presence detected for a certain duration.

Presence-Related Automations Infrared motion detected
(Not available in radar-only mode)

No infrared motion detected
(Not available in radar-only mode)

No Infrared Motion Detected for a Certain Duration
(Not available in radar-only mode)

Illumination rises to

Illumination drops to

Lighting related automations
Above the specified light level

Below the specified light level

The temperature rises to

The temperature drops to

Temperature related automations
Above the specified temperature

Below the specified temperature

Humidity rises to

Humidity drops to

Humidity related automations
Above the specified humidity

Below the specified humidity

Recommended Automated Configurations

Get Started in Under a Minute with These Recommended Automations

1Turn on the lights when presence is detected

2.Turn o ffthe lights or AC when no presence is detected for a certain duration

3Turn on the lights when presence is detected and the illuminance is below a set level

4.Turn on the AC, set it to cooling mode, and adjust the temperature to 24°C when presence is
detected and the temperature exceeds a set threshold

More use tips.

1.For best results, install the device facing the front of the human body to better detect subtle
movements like breathing.

2The device has a detection range of up to 6 meters. Configure the range based on your actual needs
to exclude unnecessary areas and improve accuracy.

3.Detection from presence to absence is very fast. To enhance user experience and avoid frequent
light switching, it’s recommended to set a “Absence Delay Timer” or use “No presence for a certain
duration” as the trigger condition in automation, rather than just “No presence.”

4.If the device mistakenly detects presence when no one is around, use the Al Spatial Background
Learning feature to quickly recalibrate and restore the unoccupied state (Zigbee mode only).

5.The device continuously improves its accuracy through Al interference recognition and real-time
background learning, but for best performance, avoid installing it near AC vents, air purifiers, or
fans.

6.After installation, the device requires time to fully learn the spatial profile of the new environment.
In cases of significant environmental interference, occasional false alerts may occur during initial
use. Allow the device to continue autonomous learning in an unoccupied space to normalize
performance. For complex environments where detection performance remains unsatisfactory, try
adjusting the installation angle or position to mitigate major interference sources.

Battery Replacement

*Screwdriver required (not included).

Indicator Light Description

Indicator status Device Status

Asingle press will make the device's

Blue light flashes once blue indicator flash once quickly.

Appears when powered on, rebooted, or reset to

Blue light flashes 3 times . -
factory settings—indicates normal power supply.

When the device is in pairing mode, you can
add it to your network via the App. After 10
Blue light slowly flashes continuously minutes of inactivity, the device will enter
sleep mode. To reconnect, you will need to
manually re-trigger pairing mode.

During device reset, the blue light flashes rapidly
until the button is released within 3 seconds.
During pairing, the blue light continues flashing
rapidly—indicating successful pairing.

The blue light flashes quickly and continuously

Blue for 1 second Indicates successful pairing

Reset Button Description

Button Action Explanation

Check the Zigbee hub connection and verify the
Press the reset button gateway effective distance
(Triggered only when bound to a Zigbee gateway)

Press and hold the reset button

Reset device, and start the network pairing mode
for more than 5 seconds P &

Short press the reset button 10 times Restore factory settings

Reset the Device

Resetting the device only clears network settings and puts it back into pairing mode; local data will
not be deleted.
Ensure the device is powered on, then press and hold the reset button for 5 seconds. Release it when
the indicator flashes rapidly—the device will reset and enter pairing mode.

Factory Reset

Factory reset clears network settings and deletes all local and cloud data.
Ensure the device is powered on, then quickly press the reset button 10 times to enter factory reset
mode.

Product Specifications

Presence Multi-Sensor FP300

Wireless Protocol: Thread, Zigbee

Size: 42 x 42 x 50mm

Working temperature: -10 ~ 55°C

Operating humidity: 0 ~ 95% RH, non-condensing
Power supply mode: CR2450x2

KC2: RC-LUt-PSS04

FCC ID:2AKIT-PSS04

1C:22635-PSS04
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Aanwezigheids-multisensor FP300

Productintroductie

De Aanwezigheids-multisensor FP300 is een op batterij werkende sensor voor menselijke aanwezigheid
die millimetergolfradar, infrarooddetectie en Agara's Al-algoritmen combineert om nauwkeurig
bezetting te detecteren - zelfs wanneer aanwezigen stilzitten, waardoor de beperkingen van traditionele
PIR-sensoren worden overwonnen. Met ruimtelijk zelflerend vermogen en adaptieve gevoeligheid past
hij zich intelligent aan zijn omgeving aan, terwijl hij ook temperatuur, luchtvochtigheid en omgeving-
slicht monitort. Door ondersteuning van zowel Thread- als Zigbee-protocollen integreert hij naadloos
met het Agara Home ecosysteem of elk Matter-compatibel platform voor veelzijdige smart home-bedien-
ing.

Opmerking:

*Bij het toetreden tot het Matter ecosysteem zijn een Thread grens router en een Matter Controller
voor het Matter ecosysteem vereist.

*Bij toevoeging aan het Aqara ecosysteem vereist dit apparaat de Agara Home app en een Agara hub
die het Zigbee of Matter protocol ondersteunt voor gebruik.

Q Resetknop e Infraroodsensor e Op de muur gemonteerde basisplaat
@ Lichtsensor @ Villimetergolfradar
Apparaattoegang

Voorbereiding
1. Download de Agara Home app

Scan de volgende QR-code en download de nieuwste versie van de Aqara Home app

2. Verbind het apparaat

Verwijder het isolatielipje, schakel het apparaat in en ga dan naar de netwerkkoppelingsmodus. De
LED-indicator zal langzaam blauw beginnen te knipperen.
Als de netwerkkoppeling een time-out heeft, houd dan de resetknop 5 seconden ingedrukt houden
totdat de LED-indicator begint te knipperen, laat dan los om de apparaatkoppelingsmodus te openen.
*Om de luchtdichtheid van het apparaat te waarborgen, zijn de openingen bewust smal ontworpen. Trek bij het
verwijderen van het isolatielipje deze stevig naar buiten. Als dit moeilijk gaat, kunt u de batterij omslag openen om het
te verwijderen.

Verbind via Matter (Thread-protocol)

Open de Aqara Home app, ga naar het tabblad "Home", klik op de "+" in de rechterbovenhoek om naar
de pagina "Apparaat toevoegen" te gaan. Kies het bijbehorende apparaat en volg de instructies in de app
om de koppeling te voltooien;

Opmerking: Als u wilt toetreden tot het Matter ecosysteem via een ecosysteem van derden, kunt u dit
bereiken in het "apparaat toevoegen" proces van de app van derden, door de Matter Code op het
apparaat of in de handleiding te scannen om de apparaatkoppeling te voltooien.

Verbind via het Zighee-protocol

Open de Aqara Home app, ga naar het tabblad "Home", selecteer de "+" in de rechterbovenhoek om naar
de pagina "Apparaat toevoegen" te gaan, selecteer de bijbehorende apparaatnaam, scan de
koppelingscode en selecteer het Zigbee-protocol voor de bijbehorende firmware-download. Kies de hub
waaraan u het apparaat wilt koppelen.

Firmware-upgrade

Om de beste ervaring te garanderen, voeg het apparaat eerst toe in de Agara Home app en werk
vervolgens de firmware van het apparaat bij naar de nieuwste versie op de instellingenpagina voordat
u het gebruikt.

Protocol Omschakeling

Als uvan protocol wilt wisselen, kunt u dit doen in de Agara Home app. Verwijder eerst het apparaat
uit de app, houd vervolgens de resetknop van het apparaat 5 seconden ingedrukt om het apparaat te
resetten en de koppelingsmodus te openen. Tik tijdens het koppelingsproces van het apparaat op
Protocol wijzigen en selecteer het gewenste protocol. Volg de instructies in de app om de installatie
te voltooien.

Let op: het wisselen van protocol is gelijk aan het herstellen van de fabrieksinstellingen, wat alle
Apparaat instellingen en gegevens zal wissen.

Apparatuurinstallatie

Het apparaat kan overal worden geinstalleerd waar detectie nodig is, met ondersteuning voor
meerdere installatiemethoden zoals Wandmontage, bureauplaatsing of plafondinstallatie.
Gebruikers kunnen een geschikte locatie kiezen op basis van het gewenste detectiegebied en de
installatiehoek en kanteling van het apparaat aanpassen om de dekking te verfijnen. Het apparaat
ondersteunt installatie via lijm, magnetische bevestiging, expansieschroeven, enz. (schroeven
moeten worden gebruikt bij installatie op een hoogte van meer dan 2 meter).

Installatieaanbevelingen

1. Installeer het apparaat op een muur, hoek of plafond met behulp van lijm of magnetische
bevestiging, gebaseerd op uw werkelijke detectiebehoeften. Zorg ervoor dat de voorkant van het
apparaat gericht is op het gebied dat u wilt monitoren, en pas de hoek dienovereenkomstig aan.

2. Als u een groter detectiebereik nodig heeft, wordt aanbevolen het apparaat op een hoogte van
ongeveer 2 meter te installeren, waarbij het apparaat licht naar beneden gekanteld is om het vereiste
monitoringsgebied te dekken.

3. Voor zijdelingse installatie op een muur of in een hoek is een aanbevolen hoogte 1,4-1,8 meter, om
detectiedekking te garanderen in zowel staande als zittende posities. Als u op een andere hoogte
installeert, kunt u de kantelhoek van de beugel naar behoefte aanpassen om het belangrijkste
activiteitsgebied te dekken.

4. 0m detectie-blinde vlekken te voorkomen, wordt aanbevolen het apparaat in een hoek te installeren
met de voorkant gericht op de middenlijn van de hoek. Dit helpt blinde zones in het gezichtsveld aan
beide zijden van de radar te minimaliseren tijdens detectie op lange afstand. De basis heeft een
excentrisch ontworpen universeel scharnier, waardoor de montagehoek kan worden aangepast door
de basis te draaien om een groter kantelbereik voor het apparaat te bereiken.

5. Probeer bij het installeren te vermijden dat het apparaat gericht is op grote metalen oppervlakken,
glas en andere sterk reflecterende oppervlakken, of het te installeren naast uitlaten van aircondition-
ers, luchtzuiveraars en ventilatoren.

6. Wanneer de installatiehoogte minder dan 2 meter is, kan het geinstalleerd worden met lijm en
magnetische bevestiging. Boven 2 meter zijn bevestigingsschroeven vereist.

A. Installatie met lijm

B. Magnetische installatie
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C. Schroefinstallatie

*Een schroevendraaier is niet inbegrepen; de meegeleverde schroefinstallatieset is optioneel.

De Radardetectiebereik Instellen (Alleen Zigbee-modus)

Het apparaat heeft een maximaal detectiebereik van 6 meter en een detectiehoek van 120° (gemeten
onder ideale laboratoriumomstandigheden; het werkelijke bereik kan enigszins variéren afhankelijk
van de omgeving, installatiehoogte en hoek. Bij bredere hoeken neemt de radarenergie af, wat de
maximale detectieafstand kan verminderen).

Gebruikers kunnen het detectiebereik aanpassen op de instellingenpagina, met nauwkeurige
aanpassingen in intervallen van 0,25 meter. Het detectiebereik kan worden ingesteld als niet-continu,
waardoor gebruikers specifieke middellange gebieden kunnen uitsluiten van detectie.

Bij het instellen van het detectiebereik toont de interface een menselijk icoon dat de "huidige positie"
aangeeft, wat verwijst naar de rechte-lijn afstand tussen het apparaat en het punt met het sterkste
signaal van menselijke Aanwezigheid. Dit is geen precieze horizontale afstand en kan verschillen van
de waargenomen afstand; het is alleen bedoeld als referentie voor het instellen van de bereikgrenzen.
Als de persoon zich verder dan 6 meter beweegt, zal de "huidige positie" worden weergegeven als
"onbekend."

Om nauwkeurige bereikinstellingen te garanderen, wordt gebruikers geadviseerd om het apparaat
langzaam te benaderen van ver naar dichtbij, te stoppen bij de gewenste grens, en te wachten tot de
weergegeven afstand stabiliseert voordat deze wordt ingesteld. Na de installatie kan het bereik
worden verfijnd door te vergelijken met de Aanwezigheidsdetectie op het hoofdscherm.
Detectiebereik-instellingen zijn alleen van toepassing wanneer de radar actief is. Als de detectiemo-
dus is ingesteld op alleen infrarood, kan het radardetectiebereik niet worden aangepast.

Afwezigheid Vertragingstimer

De Afwezigheid Vertragingstimer wordt gebruikt om de bevestiging van een "onbezette" ruimte te
vertragen, en kan ook worden gebruikt om de uitvoering van automations op basis van Afwezigheid
uit te stellen.

Het instellen van een vertraging helpt valse triggers veroorzaakt door omgevingsinterferentie te
minimaliseren en verbetert de nauwkeurigheid. Een kortere vertraging betekent dat het apparaat
Afwezigheid sneller meldt, maar het kan gevoeliger zijn voor storingen in complexe omgevingen. In de
meeste gevallen wordt aanbevolen om de standaardwaarde te gebruiken.

Opmerking: Als zowel een Afwezigheid Vertragingstimer als een automatiseringsvoorwaarde
vertraging zijn ingesteld, is de totale vertragingstijd de som van beide.

Bijvoorbeeld: Als de vertraging voor geen Aanwezigheid is ingesteld op 5 seconden en de
automatisering is geconfigureerd om "het licht uit te schakelen na 10 seconden geen Aanwezigheid,"
zal het apparaat binnen 5 seconden "geen Aanwezigheid" melden, en de automatisering zal 10
seconden daarna activeren—wat resulteert in een totale vertraging van 15 seconden.

Al Ruimtelijk Leren (Alleen Zigbee-modus)

Al Ruimtelijk Leren analyseert op intelligente wijze de omgeving om interferentie van grote
glasoppervlakken, metalen voorwerpen, spiegels en andere reflecterende materialen te filteren. Dit
verbetert de nauwkeurigheid van detectie door zich aan te passen aan omgevingsstoringen.

Het wordt aanbevolen om een handmatige Al-ruimtelijke leersessie uit te voeren nadat het apparaat is
geinstalleerd. Tijdens dit proces moet de ruimte ongeveer 30 seconden onbezet blijven - wees
alstublieft geduldig.

Eenmaal ingesteld is handmatige activering niet langer nodig. Het apparaat zal voortdurend leren en
zich in realtime aanpassen aan veranderingen in de omgeving, waardoor de nauwkeurigheid na verloop
van tijd verbetert.

Als u merkt dat het apparaat per ongeluk Aanwezigheid detecteert vanwege omgevingsinterferentie en
niet terugkeert naar een onbezette toestand, kunt u handmatig opnieuw Al Ruimtelijk Leren activeren
om de ruimte snel opnieuw te kalibreren.

Opmerking: In Matter-modus zal het apparaat automatisch Al ruimtelijk leren uitvoeren zonder
handmatige invoer te vereisen.

Automations configureren

Gebruikers kunnen naar de "Automatisering" interface van de APP gaan en op de "+" in de
rechterbovenhoek klikken om automations toe te voegen die gerelateerd zijn aan het apparaat.

Automatiseringsvoorwaarden

Classificatie Automatiseringsvoorwaarden

Aanwezigheid gedetecteerd

Geen Aanwezigheid gedetecteerd

Aanwezigheid gedetecteerd gedurende een
bepaalde periode.

Geen Aanwezigheid gedetecteerd gedurende een
bepaalde periode.

Aanwezigheid-gerelateerde automations
Infrarode beweging gedetecteerd
(Niet beschikbaar in alleen-radarmodus)

Geen infrarode beweging gedetecteerd
(Niet beschikbaar in alleen-radarmodus)

Geen Infrarode Beweging Gedetecteerd voor een
Bepaalde Duur (Niet beschikbaar
in alleen-radarmodus)

Verlichting stijgt naar

Verlichting gerelateerde Verlichting daalt naar

automations

Boven het gespecificeerde lichtniveau

Onder het gespecificeerde lichtniveau

De temperatuur stijgt naar

Temperatuurgerelateerde De temperatuur daalt tot

automations

Boven de gespecificeerde temperatuur

Onder de gespecificeerde temperatuur

Luchtvochtigheid stijgt tot

Luchtvochtigheid-gerelateerde Luchtvochtigheid daalt tot
automatisering

Boven de gespecificeerde luchtvochtigheid

Onder de gespecificeerde luchtvochtigheid

Aanbevolen geautomatiseerde configuraties

Aan de slag in minder dan een minuut met deze aanbevolen automations

1.Zet de lichten aan wanneer Aanwezigheid wordt gedetecteerd

2.Zet de lichten of airco uit wanneer er gedurende een bepaalde tijd geen Aanwezigheid wordt
gedetecteerd

3.Zet de lichten aan wanneer Aanwezigheid wordt gedetecteerd en de lichtsterkte onder een
ingesteld niveau is

4. Zet de airco aan, stel deze in op koelmodus en pas de temperatuur aan naar 24°C wanneer
Aanwezigheid wordt gedetecteerd en de temperatuur een ingestelde drempelwaarde overschrijdt

Meer gebruikstips.

1.Voor de beste resultaten, installeer het apparaat gericht op de voorkant van het menselijk lichaam
om subtiele bewegingen zoals Ademen beter te detecteren.

2.Het apparaat heeft een detectiebereik van maximaal 6 meter. Configureer het bereik op basis van
uw werkelijke behoeften om onnodige gebieden uit te sluiten en de nauwkeurigheid te verbeteren.

3.Detectie van Aanwezigheid naar Afwezigheid is zeer snel. Om de gebruikerservaring te verbeteren
en frequent schakelen van verlichting te voorkomen, wordt aanbevolen om een "Afwezigheid
Vertragingstimer" in te stellen of "Geen Aanwezigheid gedurende een bepaalde periode" als
activeringsvoorwaarde in automatisering te gebruiken, in plaats van alleen "Geen Aanwezigheid."

4.Als het apparaat per ongeluk Aanwezigheid detecteert wanneer er niemand in de buurt is, gebruik
dan de Al Ruimtelijk Achtergrond Leren-functie om snel te herkalibreren en de onbezette toestand
te herstellen (alleen Zigbee-modus).

5.Het apparaat verbetert voortdurend zijn nauwkeurigheid door middel van Al-interferentieherken-
ning en realtime achtergrondleren, maar voor de beste prestaties moet u vermijden het te
installeren in de buurt van airconditioneruitlaten, luchtzuiveraars of ventilatoren.

6.Na de installatie heeft het apparaat tijd nodig om het ruimtelijke profiel van de nieuwe omgeving
volledig te leren kennen. In gevallen van aanzienlijke omgevingsinterferentie kunnen er tijdens het
eerste gebruik af en toe valse meldingen optreden. Laat het apparaat doorgaan met autonoom
leren in een onbezette ruimte om de prestaties te normaliseren. Voor complexe omgevingen waar
de detectieprestaties onbevredigend blijven, kunt u proberen de installatiehoek of -positie aan te
passen om belangrijke storingsbronnen te verminderen.

Batterij Vervangen

*Schroevendraaier vereist (niet inbegrepen).

Beschrijving Indicatielampje

Indicatorstatus Apparaatstatus

. . . Een enkele druk zal de blauwe indicator van het
Blauw licht knippert één keer . .
apparaat één keer snel laten knipperen.

Verschijnt wanneer ingeschakeld, opnieuw
Blauw licht knippert 3 keer opgestart of teruggezet naar fabrieksin-
stellingen—geeft normale stroomtoevoer aan.

Wanneer het apparaat in de koppelingsmodus
staat, kunt u het via de App aan uw netwerk
toevoegen. Na 10 minuten inactiviteit gaat het
apparaat in de slaapstand. Om opnieuw te
verbinden, moet u handmatig de koppelingsmo-
dus opnieuw activeren.

Blauw licht knippert langzaam en continu

Tijdens het resetten van het apparaat knippert het
blauwe licht snel totdat de knop binnen 3 seconden
wordt losgelaten.

Tijdens het koppelen blijft het blauwe licht snel
knipperen—wat aangeeft dat het
koppelen succesvolis.

Het blauwe licht knippert snel en continu

Blauw gedurende 1 seconde Geeft aan dat het koppelen succesvol is

Resetknop Beschrijving

Knopactie Uitleg

Controleer de Zighee-hubverbinding en verifieer de
effectieve afstand van de gateway
(Wordt alleen geactiveerd wanneer gekoppeld aan
een Zigbee-gateway)

Druk op de resetknop

Houd de resetknop meer dan 5 seconden Reset het apparaat en start de
ingedrukt houden netwerkkoppelingsmodus
Druk 10 keer kort op de resetknop Fabrieksinstellingen herstellen

Het apparaat resetten

Resetten van het apparaat wist alleen de netwerkinstellingen en zet het terug in de koppelingsmodus;
lokale gegevens worden niet verwijderd.

Zorg ervoor dat het apparaat is ingeschakeld, houd dan de resetknop 5 seconden ingedrukt houden.
Laat los wanneer de indicator snel knippert—het apparaat zal resetten en de koppelingsmodus
openen.

Fabrieksreset

Fabrieksreset wist de netwerkinstellingen en verwijdert alle lokale en cloudgegevens.
Zorg ervoor dat het apparaat is ingeschakeld en druk vervolgens 10 keer snel op de resetknop om de
fabrieksresetmodus te openen.

Productspecificaties

Aanwezigheids-multisensor FP300

Draadloos Protocol: Thread, Zigbee

Afmetingen: 42 x 42 x 50mm

Werktemperatuur: -10 ~ 55°C

Luchtvochtigheid bij gebruik: 0 ~ 95% RV, niet-condenserend
Voedingsmodus: CR2450x2

KC2: RC-LUt-PSS04

FCC ID:2AKIT-PSS04

1C:22635-PSS04



Détecteur de présence multi capteurs FP300

Introduction du Produit

Le Détecteur de présence multi capteurs FP300 est un capteur de présence humaine alimenté par
batterie qui combine un radar a ondes millimétriques, une détection infrarouge et les algorithmes d'lA
d'Aqgara pour détecter avec précision |'occupation, méme lorsque les occupants restent immobiles,
surmontant ainsi les limitations des capteurs PIR traditionnels. Grace a |'auto-apprentissage spatial et a
la sensibilité adaptative, il s'ajuste intelligemment a son environnement tout en surveillant également la
température, ['humidité et la lumiére ambiante. Prenant en charge a la fois les protocoles Thread et
Zigbee, il s'intégre parfaitement a |'écosystéme Agara Home ou a toute plateforme compatible Matter
pour un contrdle polyvalent de la maison intelligente.

Note:

*Lors de l'intégration a 'écosystéme Matter, un routeur frontalier Thread et un contréleur Matter
pour 'écosystéme Matter sont nécessaires.

*Lorsqu'il est ajouté a I'écosystéme Aqgara, cet appareil nécessite ['application Agara Home et un hub
Agara prenant en charge le protocole Zigbee ou Matter pour fonctionner.

Q Bouton de réinitialisation e Capteur infrarouge e Plaque de base murale
@ Capteur de lumiére @ Radar 3 ondes millimétriques

Accés au dispositif
Préparation
1. Téléchargez l'application Agara Home

Veuillez scanner le code QR suivant, téléchargez la derniére version de |'application Agara Home

2. Connecter 'appareil

Retirez la languette d'isolation, allumez ['appareil, puis entrez dans le mode d'appairage réseau,
l'indicateur LED commencera a clignoter lentement en bleu.

Sil'appairage réseau expire, appuyez sur le bouton de réinitialisation et maintenez-le enfoncé pendant
5 secondes jusqu'a ce que 'indicateur LED commence a clignoter, puis relachez-le pour entrer dans le
mode d'appairage de 'appareil.

*Pour assurer |'étanchéité de |'appareil, les espaces sont congus pour étre étroits. Lors du retrait de la languette isolante,
veuillez la tirer fermement. En cas de difficulté, vous pouvez ouvrir le couvercle de la batterie pour |'extraire.

Connexion via Matter (protocole Thread)

Ouvrez l'application Aqara Home, aprés étre entré dans l'onglet "Maison", cliquez sur le "+" dans le coin
supérieur droit pour accéder a la page "Ajouter un appareil". Aprés avoir choisi l'appareil correspondant,
suivez les instructions sur l'application pour terminer l'appairage ;

Remarque : Si vous devez rejoindre |'écosystéme Matter via un écosystéme tiers, vous pouvez y accéder
dans le processus "ajouter un appareil" de l'application tierce, en scannant le Code Matter sur ['appareil
ou le manuel pour terminer l'appairage de ['appareil.

Connexion via le protocole Zighee

Ouvrez 'application Aqara Home, entrez dans 'onglet "Maison", sélectionnez le "+" dans le coin supérieur
droit pour accéder a la page "Ajouter un appareil”, sélectionnez le nom de l'appareil correspondant,
scannez le code d'appairage, et sélectionnez le protocole Zigbee pour le téléchargement du firmware
correspondant. Choisissez le hub auquel vous souhaitez lier ['appareil.

Mise a jour du firmware

Pour garantir la meilleure expérience, veuillez d'abord ajouter l'appareil dans l'application Agara
Home, puis mettre a jour le firmware de |'appareil dans la page des paramétres vers la derniére
version avant de ['utiliser.

Commutation de protocole

Sivous souhaitez changer de protocole, vous pouvez le faire dans 'application Agara Home. Tout
d'abord, retirez ['appareil de ['application, puis appuyez longuement sur le bouton de réinitialisation
de l'appareil pendant 5 secondes pour réinitialiser |'appareil et entrer en mode d'appairage. Pendant
le processus d'appairage de 'appareil, appuyez sur Changer de protocole et sélectionnez le protocole
souhaité, suivez les instructions de ['application pour terminer la configuration.

Avis : le changement de protocole équivaut a une restauration des paramétres d'usine, ce qui effacera
tous les paramétres et données de 'appareil.

Installation de ['équipement

L'appareil peut étre installé partout ot une détection est nécessaire, prenant en charge plusieurs
méthodes d'installation telles que le montage mural, le placement sur bureau ou l'installation au
plafond. Les utilisateurs peuvent choisir un emplacement approprié en fonction de la zone de
détection souhaitée et ajuster I'angle d'installation et l'inclinaison de 'appareil pour affiner la
couverture. L'appareil prend en charge l'installation par adhésif, montage magnétique, vis
d'expansion, etc. (des vis doivent étre utilisées si installé a une hauteur supérieure a 2 métres).

Recommandations d'installation

1. Installez l'appareil sur un mur, dans un coin ou au plafond en utilisant un montage adhésif ou
magnétique selon vos besoins réels de détection. Assurez-vous que l'avant de |'appareil soit orienté
vers la zone que vous souhaitez surveiller, et ajustez I'angle en conséquence.

2. Sivous avez besoin de couvrir une plus grande plage de détection, il est recommandé d'installer
l'appareil a une hauteur d'environ 2 métres, avec |'appareil légérement incliné vers le bas pour
couvrir la zone de surveillance requise.

3. Pour une installation latérale sur un mur ou dans un coin, une hauteur recommandée est de 1,43 1,8
métres, pour assurer une couverture de détection a la fois en position debout et assise. Si vous
installez a une hauteur différente, vous pouvez ajuster l'angle d'inclinaison du support selon les
besoins pour couvrir la zone d'activité principale.

4. Pour éviter les angles morts de détection, il est recommandé d'installer ['appareil dans un coin avec
l'avant face 4 la ligne médiane du coin. Cela aide a minimiser les zones aveugles du champ de vision
des deux cdtés du radar lors de la détection a longue portée. La base dispose d'une articulation
universelle congue de maniére excentrique, permettant d'ajuster 'angle de montage en faisant
pivoter la base pour obtenir une plus grande plage d'inclinaison pour l'appareil.

5. Lors de l'installation, veuillez essayer d'éviter de faire face a de grandes surfaces métalliques, en
verre et autres surfaces fortement réfléchissantes ou de 'installer a proximité des sorties de
climatiseurs, de purificateurs d'air et de ventilateurs.

6. Lorsque la hauteur d'installation est inférieure & 2 métres, il peut étre installé avec du ruban adhésif
et un montage magnétique. Au-dessus de 2 métres, des vis de fixation sont nécessaires.

A. Installation adhésive

N

B. Installation magnétique

C. Installation par vis

*Un tournevis n'est pas inclus ; le kit d'installation par vis fourni est optionnel.

Réglage de la portée de détection du radar (mode Zigbee uniquement)

L'appareil a une portée de détection maximale de 6 métres et un angle de détection de 120° (mesurés
dans des conditions de laboratoire idéales ; la portée réelle peut varier légérement en fonction de
I'environnement, de la hauteur d'installation et de l'angle. A des angles plus larges, |'énergie radar
diminue, ce qui peut réduire la distance maximale de détection).

Les utilisateurs peuvent personnaliser la plage de détection dans la page des paramétres, avec des
ajustements précis par intervalles de 0,25 métre. La plage de détection peut étre définie comme non
continue, permettant aux utilisateurs d'exclure des zones spécifiques 8 moyenne portée de la
détection.

Lors du réglage de la plage de détection, l'interface affiche une icone humaine indiquant la "position
actuelle", qui fait référence a la distance en ligne droite entre ['appareil et le point avec le signal de
présence humaine le plus fort. Il ne s'agit pas d'une distance horizontale précise et peut différer de la
distance percue ; elle est destinée uniquement comme référence pour définir les limites de portée. Si
la personne se déplace au-dela de 6 métres, la "position actuelle" s'affichera comme "inconnue".
Pour assurer des réglages de portée précis, il est conseillé aux utilisateurs d'approcher lentement
|'appareil de loin vers le proche, de s'arréter a la limite souhaitée et d'attendre que la distance
affichée se stabilise avant de la définir. Apreés la configuration, affinez la portée en comparant avec la
détection de présence de 'écran principal.

Les parametres de portée de détection s'appliquent uniquement lorsque le radar est actif. Si le mode
de détection est réglé sur infrarouge uniquement, la portée de détection du radar ne peut pas étre
ajustée.

FOV 120°

6m

Minuterie de Retard d'Absence

La minuterie de retard d'absence est utilisée pour retarder la confirmation d'un espace "inoccupé", et
peut également étre utilisée pour reporter 'exécution d'automations basées sur ['absence.

Définir un délai aide a minimiser les déclenchements erronés causés par les interférences
environnementales, améliorant ainsi la précision. Un délai plus court signifie que ['appareil signale
|'absence plus rapidement, mais peut étre plus sensible aux perturbations dans des environnements
complexes. Dans la plupart des cas, il est recommandé d'utiliser la valeur par défaut.

Remarque : Si une minuterie de retard d'absence et un délai de condition d'automatisation sont tous
deux définis, le temps de retard total est la somme des deux.

Par exemple : Si le délai de non-présence est réglé sur 5 secondes et que ['automatisation est
configurée pour "éteindre la lumiére aprés 10 secondes de non-présence", |'appareil signalera
"aucune présence" dans les 5 secondes, et |'automatisation se déclenchera 10 secondes apres cela,
résultant en un délai total de 15 secondes.

Apprentissage spatial IA (Mode Zigbee uniquement)

L'apprentissage spatial par IA analyse intelligemment I'environnement pour filtrer les interférences
provenant de grandes surfaces en verre, d'objets métalliques, de miroirs et d'autres matériaux
réfléchissants. Cela améliore la précision de détection en s'adaptant aux perturbations environnemen-
tales.

Il est recommandé d'effectuer une session manuelle d'apprentissage spatial par IA aprés l'installation
de l'appareil. Pendant ce processus, |'espace doit rester inoccupé pendant environ 30 secondes -
veuillez étre patient.

Une fois configuré, l'activation manuelle n'est plus nécessaire. L'appareil apprendra et s'adaptera
continuellement aux changements environnementaux en temps réel, améliorant sa précision au fil du
temps.

Sivous remarquez que |'appareil détecte par erreur une présence due a des interférences environne-
mentales et ne parvient pas a revenir a un état inoccupé, vous pouvez déclencher manuellement
l'apprentissage spatial par IA a nouveau pour recalibrer rapidement |'espace.

Remarque : En mode Matter, |'appareil effectuera automatiquement I'apprentissage spatial par IA sans
nécessiter d'intervention manuelle.

Configuration des automations

Les utilisateurs peuvent accéder a l'interface "Automations" de 'application et cliquer sur le "+" dans
le coin supérieur droit pour ajouter des automations liées a l'appareil.

Conditions d'automatisation

Classification Conditions d'automatisation

Présence détectée

Aucune présence détectée

Présence détectée pendant une
certaine durée.

Aucune présence détectée pendant
Automations Liées a la Présence une certaine durée.

Mouvement infrarouge détecté
(Non disponible en mode radar uniquement)

Aucun mouvement infrarouge détecté
(Non disponible en mode radar uniquement)

Aucun mouvement infrarouge détecté pendant une
certaine durée(Non disponible en mode radar
uniquement)

L'illumination augmente a

L'illumination baisse a

Automations liées a ['éclairage
Au-dessus du niveau de lumiére spécifié

En dessous du niveau de lumiére spécifié

La température monte a

La température baisse a
Automations liées a la température

Au-dessus de la température spécifiée

En dessous de la température spécifiée

L'humidité augmente jusqu'a

L'humidité chute a
Automatisation liée a ['humidité

Au-dessus de ['humidité spécifiée

En dessous de ['humidité spécifiée

Configurations automatisées recommandées

Démarrez en moins d'une minute avec ces automations recommandées

1.Allumez les lumiéres lorsqu'une présence est détectée

2.Eteignez les lumiéres ou la climatisation lorsqu'aucune présence n'est détectée pendant une
certaine durée

3.Allumez les lumiéres lorsqu'une présence est détectée et que la luminosité est inférieure a un
niveau défini

4. Allumez la climatisation, réglez-la en mode refroidissement et ajustez la température a 24°C
lorsqu'une présence est détectée et que la température dépasse un seuil défini

Plus de conseils d'utilisation.

1.Pour de meilleurs résultats, installez 'appareil face a 'avant du corps humain afin de mieux
détecter les mouvements subtils comme la respiration.

2.L'appareil a une portée de détection allant jusqu'a 6 métres. Configurez la portée en fonction de vos
besoins réels pour exclure les zones inutiles et améliorer la précision.

3.La détection du passage de la présence a l'absence est trés rapide. Pour améliorer ['expérience
utilisateur et éviter des variations fréquentes de I'éclairage, il est recommandé de définir un "Délai
d'absence" ou d'utiliser "Aucune présence pendant une certaine durée" comme condition de
déclenchement dans 'automatisation, plutét que simplement "Aucune présence".

4.Si l'appareil détecte par erreur une présence lorsque personne n'est présent, utilisez la fonction
d'Apprentissage Spatial du Fond par IA pour recalibrer rapidement et restaurer |'état inoccupé
(mode Zigbee uniquement).

5.L'appareil améliore continuellement sa précision grace a la reconnaissance des interférences par
I'lA et a l'apprentissage en arriére-plan en temps réel, mais pour de meilleures performances, évitez
de l'installer prés des bouches de climatisation, des purificateurs d'air ou des ventilateurs.

6.Aprés l'installation, |'appareil nécessite du temps pour apprendre pleinement le profil spatial du
nouvel environnement. En cas d'interférences environnementales importantes, des fausses alertes
occasionnelles peuvent se produire lors de ['utilisation initiale. Laissez 'appareil poursuivre son
apprentissage autonome dans un espace inoccupé pour normaliser les performances. Pour les
environnements complexes oul les performances de détection restent insatisfaisantes, essayez
d'ajuster l'angle ou la position d'installation pour atténuer les principales sources d'interférence.

Remplacement de la pile

*Tournevis requis (non inclus).

Description du voyant lumineux

Etat de l'indicateur Etat de l'appareil

Un seul appui fera clignoter rapidement une fois

La lumiére bleue clignote une fois lindicateur bleu de I'appareil.

S'affiche lorsqu'il est allumé, redémarré ou
La lumiére bleue clignote 3 fois réinitialisé aux paramétres d'usine—indique une
alimentation normale.

Lorsque l'appareil est en mode d'appairage, vous
pouvez l'ajouter a votre réseau via l'application.
Aprés 10 minutes d'inactivité, l'appareil entrera

La lumiére bleue clignote lentement en

continu
en mode veille. Pour le reconnecter, vous devrez
réactiver manuellement le mode d'appairage.
Pendant la réinitialisation de |'appareil, le voyant bleu
clignote rapidement jusqu'a ce que le bouton soit
La lumiére bleue clignote rapidement et en relaché dans les 3 secondes.
continu Pendant |'appairage, le voyant bleu continue de
clignoter rapidement, indiquant un appairage réussi.
Bleu pendant 1 seconde Indique un appairage réussi

Description du bouton de réinitialisation

Action du bouton Explication

Vérifiez la connexion du hub Zigbee et contrélez la
distance effective de la passerelle

Appuyez sur le bouton de réinitialisation . PR [N
(Déclenché uniquement lorsque lié a une passerelle

Zigbee)
Appuyez et maintenez le bouton de Réinitialisez |'appareil et démarrez le mode
réinitialisation pendant plus de 5 secondes d'appairage réseau

Appuyez brievement 10 fois sur le bouton de

P Restaurer les paramétres d'usine
réinitialisation

Réinitialiser I'Appareil

Réinitialiser l'appareil efface uniquement les paramétres réseau et le remet en mode d'appairage ; les
données locales ne seront pas supprimées.

Assurez-vous que l'appareil est allumé, puis appuyez sur le bouton de réinitialisation et maintenez-le
enfoncé pendant 5 secondes. Relachez-le lorsque l'indicateur clignote rapidement—'appareil se
réinitialisera et entrera en mode d'appairage.

Réinitialisation d'usine

Réinitialiser aux paramétres d'usine efface les paramétres réseau et supprime toutes les données
locales et cloud.

Assurez-vous que |'appareil est allumé, puis appuyez rapidement 10 fois sur le bouton de
réinitialisation pour entrer en mode de réinitialisation d'usine.

Spécifications du Produit

Détecteur de présence multi capteurs FP300

Protocole sans fil : Thread, Zigbee

Dimensions : 42 x 42 x 50mm

Température de fonctionnement : -10 ~ 55°C

Humidité de fonctionnement : 0 ~ 95 % HR, sans condensation
Mode d'alimentation : CR2450x2

KC2: RC-LUt-PSS04

FCC ID:2AKIT-PSS04

1C:22635-PSS04



Jelenlét-multiszenzor FP300

Termékbemutatd

A Jelenlét-multiszenzor FP300 egy akkumulatorral miikodé emberi jelenlét-érzékeld, amely Gtvozi a
milliméteres hulldmhosszu radart, az infravéros érzékelést és az Agara Al algoritmusait a jelenlét pontos
érzékeléséhez - még akkor is, ha a jelenlévék mozdulatlanok, igy lekiizdve a hagyomanyos PIR szenzorok
korlatait. A térbeli 6ntanulassal és adaptiv érzékenységgel intelligensen alkalmazkodik a kérnyezetéhez,
mikozben a hémérsékletet, paratartalmat és a kdrnyezeti fényt is figyeli. Mind a Thread, mind a Zigbee
protokollokat tdmogatja, igy z6kkenémentesen integralhaté az Aqara Home Gkoszisztémaba vagy
barmely Matter-kompatibilis platformba a sokoldalti okosotthon-vezérlés érdekében.

Megjegyzés:
*A Matter 6koszisztémahoz vald csatlakozaskor egy Thread Border router és egy Matter Controller
sziikséges .
*Az Aqara 6koszisztémahoz valé hozzdadaskor ez az eszkdz az Aqara Home alkalmazast és egy Zighee
vagy Matter protokollt timogat6 Agara hubot igényel a miikddéshez.

@ Reset gomb © Infravorss érzékeld © Falra szerelt alaplemez
© Fényérzékels @ WVilliméteres hullémhosszi radar

Eszkdzhozzaférés

El8készités

1. Toltse le az Agara Home alkalmazast

Kérjiik, olvassa be a kdvetkezd QR-kddot, és toltse le az Aqara Home alkalmazds legtjabb verzidjat

2. Csatlakoztassa az eszkozt

Tévolitsa el a szigeteld fiilet, kapcsolja be az eszkozt, majd [épjen be a haldzati parositasi médba, a

LED jelz6fény lassan kéken villogni kezd.

Ha a hélézati parositas id6tullépés miatt sikertelen, nyomja meg és tartsa lenyomva a visszaallité

gombot 5 masodpercig, amig a LED jelzéfény villogni nem kezd, majd engedje el a késziilék parositasi

madjaba vald belépéshez.

*Az eszkdz légmentes zarasanak biztositésa érdekében a rések szandékosan keskenyre vannak tervezve. A szigetel fiil
eltavolitasakor hatarozottan hizza ki azt. Ha nehézségbe (itkozik, kinyithatja az akkumulator boritéjat a kivételhez.

Csatlakozas Matter-en keresztiil (Thread protokoll)

Nyissa meg az Aqara Home alkalmazast, a "Kezdélap" fiilre |épve kattintson a jobb felsé sarokban
talalhato "+" jelre a "Késziilék hozzaadasa" oldalra |épéshez. A megfeleld eszkdz kivalasztasa utan
kovesse az alkalmazas utasitasait a parositas befejezéséhez;

Megjegyzés: Ha egy harmadik fél koszisztémajan keresztiil szeretne csatlakozni a Matter
Skoszisztémahoz, akkor ezt megteheti a harmadik fél alkalmazasanak "késziilék hozzaadasa"
folyamataban, az eszkdz6n vagy a kézikdnyvben talalhaté Matter kod beolvasasaval a késziilék
pérositasanak befejezéséhez.

Csatlakozas a Zigbee protokollon keresztiil

Nyissa meg az Agara Home alkalmazast, [épjen be a "Kezdélap" fiilre, valassza ki a jobb felsé
sarokban [évé "+" jelet a "Késziilék hozzdadasa" oldalra |épéshez, vélassza ki a megfeleld eszkéz
nevét, olvassa be a parositasi kodot, és véalassza ki a Zigbee protokollt a megfelelé firmware
letoltéséhez. Valassza ki azt a hubot, amelyhez az eszkozt csatlakoztatni szeretné.

Firmware-frissités

A legjobb élmény biztositasa érdekében kérjiik, eldszor adja hozzé az eszkozt az Agara Home
alkalmazasban, majd frissitse az eszkoz firmware-jét a beéllitasok oldalon a legtjabb verzidra, mielStt
hasznélna.

Protokollvaltds

Ha protokollt szeretne véltani, ezt megteheti az Aqara Home alkalmazasban. El8sz6r
tavolitsa el az eszkozt az alkalmazasbdl, majd nyomja meg hosszan az eszkéz
visszaallité gombjat 5 masodpercig az eszkoz visszaallitasahoz és a parositasi médba
|épéshez. Az eszkdz parositasi folyamata soran koppintson a Protokoll valtasa
lehetdségre, és valassza ki a kivant protokollt, majd kévesse az alkalmazas utasitasait a
beallitas befejezéséhez.

Figyelem: A protokollok valtasa egyenértékii a gyari beallitdsok visszaallitasaval, amely
torli az 6sszes Eszkoz beallitast és adatot.

Berendezés telepitése

Az eszkoz barhol telepithetd, ahol érzékelésre van sziikség, tobbféle telepitési médszert timogatva,
példaul falra szerelt, asztali elhelyezés vagy mennyezeti telepités. A felhasznaldk a kivant érzékelési
teriilet alapjan vélaszthatnak megfeleld helyet, és beallithatjak a telepitési szoget és az eszkoz
d6lését a lefedettség finomhangolasahoz. Az eszkdz tdmogatja a ragasztdval, magneses rogzitéssel,
tiplikkel stb. torténé telepitést. (csavarokat kell hasznalni, ha 2 méternél magasabbra telepitik).

Telepitési javaslatok

1. Telepitse az eszkozt falra, sarokba vagy mennyezetre ragasztéval vagy méagneses rogzitéssel az
aktudlis érzékelési igényeknek megfeleléen. Gy6z6djon meg réla, hogy az eszkoz eleje a megfigyelni
kivant teriilet felé néz, és ennek megfelelSen éllitsa be a szoget.

2. Ha nagyobb érzékelési tartomanyt kell lefednie, ajénlott az eszkdzt koriilbeliil 2 méter magassagban
telepiteni, az eszkdzt enyhén lefelé dontve, hogy lefedje a kivant megfigyelési teriiletet.

3. Oldaliranyd falra vagy sarokba térténé telepités esetén az ajanlott magassag 1,4-1,8 méter, hogy
mind 4ll6, mind (il6 helyzetben biztositsa az érzékelési lefedettséget. Ha mas magassagban telepiti,
sziikség szerint llithatja a tarté d6lésszogét, hogy lefedje a f6 tevékenységi teriiletet.

4. Az érzékelési vakfoltok elkeriilése érdekében ajanlott az eszkdzt egy sarokba telepiteni Ggy, hogy az
eleje a sarok kdzépvonala felé nézzen. Ez segit minimalizalni a radar mindkét oldalan lévé ldtémezd
vakfoltokat hosszy tavi érzékelés soran. Az alapzat excentrikusan kialakitott univerzalis
csatlakozassal rendelkezik, lehetévé téve a rogzitési szog beéllitasat az alapzat elforgatasaval, hogy
nagyobb déntési tartomanyt érjen el az eszkdz szdmara.

5. Telepitéskor kérjiik, prébalja elkeriilni, hogy nagy fém-, liveg- és egyéb erésen tiikr6z6dé feliiletekkel
szemben helyezze el, vagy légkondicionald kimenetek, légtisztitok és ventilatorok kdzelében szerelje
fel.

6. Ha a telepitési magassag kevesebb mint 2 méter, ragasztéval és magneses rogzitéssel is telepithetd. 2
méter felett rogzitécsavarokra van sziikség.

A. Ragasztés telepités /

N

B. Magneses telepités

 um
QCB“

C. Csavaros telepités

*A csavarh(zé nem tartozék; a mellékelt csavaros telepitési készlet opcionalis.

Aradar érzékelési tartomany beéllitasa (csak Zigbee médban)

Az eszkdz maximalis érzékelési tartoménya 6 méter, érzékelési szdge pedig 120° (ideélis laboratériumi
kortlmények kozott mérve; a tényleges tartomany kissé eltérhet a kdrnyezettdl, telepitési
magassagtol és szogtdl fiiggden. Szélesebb szdgeknél a radarenergia csokken, ami csokkentheti a
maximalis érzékelési tavolsagot).

A felhasznalok testreszabhatjak az érzékelési tartomanyt a beéllitasok oldalon, 0,25 méteres
lépéskozokkel pontos bedllitdsokat végezhetnek. Az érzékelési tartomany nem folytonosra is
allithatd, lehetdvé téve a felhaszndlok szémara, hogy kizarjanak bizonyos kdzéptavu teriileteket az
érzékelésbol.

Az érzékelési tartomany beéllitasakor a felhasznaléi feliilet egy emberi ikont jelenit meg, amely az
"aktualis poziciot" jelzi, ami az eszk6z és a legerésebb emberi Jelenlét jelzés(i pont kozdtti egyenes
vonald tavolsagra utal. Ez nem pontos vizszintes tavolsag, és eltérhet az érzékelt tavolsagtol; csak
referenciaként szolgal a tartomanyhatarok beallitdsdhoz. Ha a személy 6 méternél tavolabb mozog,
az "aktudlis pozicié" "ismeretlenként" jelenik meg.

Az érzékelési tartomany pontos beallitdsahoz javasolt, hogy a felhasznaldk lassan kdzelitsék meg az
eszkozt tavolrdl kozelre, alljanak meg a kivant hatarnal, és varjak meg, amig a kijelzett tavolsag
stabilizalodik, mieldtt bedllitjak azt. A beéllitds utan finomhangoljék a tartomanyt a féképernydn
megjelend Jelenlét érzékelés dsszehasonlitasaval.

Az érzékelési tartomany bedllitasai csak akkor érvényesek, ha a radar aktiv. Ha az észlelési méd csak
infravérésre van allitva, a radar érzékelési tartomanya nem allithaté.

Tavollét Késleltetési 1d6zitd

A Tavollét Késleltetési 1d8zitd arra szolgal, hogy késleltesse a "nem foglalt" tér megerdsitését, és
hasznélhaté az automatizacié végrehajtasanak elhalasztaséra is Tavollét alapjan.

Akésleltetés bedllitasa segit minimalizalni a kdrnyezeti interferencia altal okozott téves riasztasokat,
javitva a pontossagot. A rovidebb késleltetés azt jelenti, hogy az eszkdz gyorsabban jelenti a
Tévollétet, de érzékenyebb lehet a zavarokra dsszetett kérnyezetben. A legtébb esetben ajanlott az
alapértelmezett érték hasznalata.

Megjegyzés: Ha mind a Tavollét Késleltetési Id6zitd, mind egy automatizacids feltétel késleltetés be
van allitva, a teljes késleltetési id6 a kettd dsszege.

Példaul: Ha a Jelenlét-hiany késleltetése 5 masodpercre van allitva, és az automatizacié dgy van
beallitva, hogy "kapcsolja ki a lAmpat 10 masodperc Jelenlét-hidny utan", az eszkéz 5 masodpercen
beliil jelenti a "Jelenlét hidnyat", és az automatizaci6é 10 masodperccel ezutan aktivalédik - ami
dsszesen 15 masodperces késleltetést eredményez.

Al térbeli tanulds (csak Zigbee médban)

Az Al térségi tanulas intelligensen elemzi a kdrnyezetet, hogy kisztirje a nagy tvegfeliiletek,
fémtargyak, tiikrok és egyéb tiikr6z6d6 anyagok altal okozott interferenciat. Ez javitja az érzékelés
pontossagat azaltal, hogy alkalmazkodik a kérnyezeti zavarokhoz.

Javasolt egy manualis Al térbeli tanuldsi folyamatot végrehajtani az eszkéz telepitése utan. Ennek
soran a térnek koriilbeliil 30 masodpercig tiresnek kell maradnia - kérjiik, legyen tiirelemmel.

Miutan beéllitottak, a kézi aktivalas mar nem sziikséges. Az eszkdz folyamatosan tanul és
alkalmazkodik a kérnyezeti valtozasokhoz valés idében, idével javitva a pontossagot.

Ha azt észleli, hogy az eszkoz tévesen érzékeli a jelenlétet a krnyezeti interferencia miatt, és nem tér
vissza a nem foglalt 4llapotba, manualisan Ujra elindithatja az Al térségi tanulast a tér gyors
Ujrakalibralaséhoz.

Megjegyzés: Matter médban az eszkdz automatikusan végrehajtja az Al térbeli tanuldst, anélkil hogy
manualis beavatkozasra lenne sziikség.

Automations beallitdsa

Afelhasznalok az alkalmazas "Automatizacid" feliletére éphetnek, és a jobb felsé sarokban taldlhatd

"+" jelre kattintva adhatnak hozza az eszkézh6z kapcsolddd automatizaciokat.

Automatizacids feltételek

Osztalyozas Automatizacids feltételek

Jelenlét érzékelve

Nincs érzékelhetd Jelenlét

Jelenlét érzékelhetd egy bizonyos ideig.

Nincs Jelenlét érzékelhetd egy bizonyos ideig.

Jelenléthez kapcsolédé automations Infravérés mozgas észlelve
(Radar-only médban nem elérhetd)

Nem észlelhetd infravérés mozgas
(Radar-only médban nem elérhetd)

Nincs infravérés mozgas észlelve egy bizonyos ideig
(Radar-only médban nem elérhetd)

Afény er6ssége emelkedik

Vilagitéshoz kapcsolédd Afény er6ssége lecsokken erre:

automations

A meghatdrozott fényszint felett

A meghatarozott fényszint alatt

Ahémérséklet emelkedik

Ahémérséklet lecsokken

Hémérséklettel kapcsolatos
automations A meghatérozott hémérséklet felett

A meghatdrozott hémérséklet alatt

A paratartalom emelkedik

Pératartalommal kapcsolatos A pdratartalom csékken
automatizacio

A meghatdrozott paratartalom

A meghatdrozott paratartalom alatt

Ajanlott automatizalt konfiguracidk

Kezdés egy percen beliil az ajanlott automatizmusokkal

1.Kapcsolja be a lampékat, amikor jelenlét érzékelhetd

2.Kapcsolja ki a lampakat vagy a légkondicionalét, ha egy bizonyos ideig nem érzékelhetd jelenlét

3.Kapcsolja be a lampakat, amikor jelenlét érzékelhetd és a megvilagitas egy beallitott szint alatt van

4. Kapcsolja be a légkondicionaldt, allitsa hiitési modra, és allitsa be a hémérsékletet 24°C-ra, amikor
jelenlét érzékelhetd és a h6mérséklet meghalad egy beallitott kiiszobértéket

Tovabbi hasznalati tippek.

1.Alegjobb eredmények érdekében az eszkdzt az emberi test eleje felé nézve telepitse, hogy jobban
érzékelje a finom mozgésokat, mint példaul a [élegzést

2.Az eszkoz érzékelési tartomanya akar 6 méter is lehet. Konfiguralja a tartoméanyt az aktualis igényei
alapjan, hogy kizérja a sziikségtelen terlileteket és javitsa a pontossagot

3.Az érzékelés jelenlétbdl tavollétre nagyon gyors. A felhasznaldi élmény javitasa és a gyakori
fénykapcsolas elkeriilése érdekében javasolt bedllitani egy "Tavollét Késleltetési Id6zitét" vagy a "Nincs
jelenlét egy bizonyos ideig" feltételt hasznalni az automatizacié kivaltd okaként, ahelyett, hogy csak a
"Nincs jelenlét” feltételt alkalmaznank.

4.Ha az eszkoz tévesen érzékel jelenlétet, amikor senki nincs a kozelben, hasznalja az Al Térbeli
Hattértanulas funkciot a gyors Gjrakalibralashoz és a nem foglalt allapot visszaallitdsahoz (csak Zigbee
médban)

5.Az eszkoz folyamatosan javitja pontossagat mesterséges intelligencia alapl interferencia-felismeréssel és
valés idejl hattértanulassal, de a legjobb teljesitmény érdekében kerilje a [égkondicionalé szellézék,
|égtisztitok vagy ventilatorok kozelében torténd telepitést.

6.A telepités utan az eszkéznek idére van szliksége, hogy teljesen megtanulja az Uj kornyezet térbeli
profiljat. Jelentés kornyezeti interferencia esetén eléfordulhatnak alkalmi téves riasztasok a kezdeti
hasznalat soran. Hagyja, hogy az eszkoz folytassa az autonom tanulast egy nem foglalt térben a
teljesitmény normalizalasahoz. Osszetett kornyezetekben, ahol az érzékelési teljesitmény tovabbra sem
kielégitd, probalja meg bedllitani a telepitési szoget vagy poziciot a fébb interferenciaforrasok
csokkentése érdekében

Akkumulatorcsere

*Csavarh(zé sziikséges (nem tartozék).

Jelzsfény leirdsa

Jelz6fény éllapota Eszkoz dllapota

Egyetlen gombnyomas hatdsara a késziilék kék

Akék fé felvi
ékfény egyszer felvillan jelzéfénye egyszer gyorsan felvillan.

Bekapcsolaskor, jrainditaskor vagy gyari
Akék fény haromszor felvillan beallitasokra val visszaallitaskor jelenik
meg - normal tapellatast jelez.

Amikor a késziilék parositasi médban van,
hozzaadhatja a halézatahoz az alkalmazason
A kék fény lassan, folyamatosan villog keresztiil. 10 perc inaktivitas utan a késziilék alvd
mddba lép. Az tjracsatlakozashoz manualisan

kell djra aktivalnia a parositasi modot.

Az eszkoz visszadllitdsa soran a kék fény gyorsan
villog, amig a gombot 3 masodpercen beliil el nem
engedik.

Pérositas kozben a kék fény tovabbra is gyorsan
villog - jelezve a sikeres parositast.

A kék fény gyorsan és folyamatosan villog

Kék 1 masodpercig Sikeres parositast jelez

Visszaallité gomb leirdsa

Gomb miivelet Magyarazat

Ellenérizze a Zigbee hub kapcsolatat és gy6z4djon
meg a gateway hatékony tavolsagardl
(Kizérélag Zigbee atjaréhoz vald csatlakoztatéskor
aktivalodik)

Nyomja meg a reset gombot

Nyomja meg és tartsa lenyomva a visszaallité | Allitsa vissza a késziiléket, és inditsa el a halézati

gombot tébb mint 5 masodpercig parositasi médot
Nyomja meg réviden a visszaallité gombot Gyari beallitasok visszaallitasa
10-szer

Az eszkdz visszaallitasa

A késziilék visszaallitasa csak a halézati beallitasokat torli, és visszaallitja parositasi médba; a helyi
adatok nem torlédnek.

Gy6z6djon meg réla, hogy a késziilék be van kapcsolva, majd nyomja meg és tartsa lenyomva a
visszaallité gombot 5 masodpercig. Engedje el, amikor a jelzéfény gyorsan villogni kezd - a késziilék
visszaall és parositasi modba lép.

Gyari visszaallitas

A gyari visszaallitas torli a haldzati beallitdsokat és torél minden helyi és felhGadatot.

Gy6z6djon meg réla, hogy a késziilék be van kapcsolva, majd nyomja meg gyorsan 10-szer a
visszaallité gombot a gyari visszaallitdsi médba valé belépéshez.

Termékspecifikaciok

Jelenlét-multiszenzor FP300

Vezeték nélkiili protokoll: Thread, Zighee

Méret: 42 x 42 x 50mm

M(ikodési hémérséklet: -10 ~ 55°C

Uzemi paratartalom: 0 ~ 95% RH, nem kondenzalédé
Tépellatasi mod: CR2450x2

KC2: RC-LUt-PSS04

FCC ID:2AKIT-PSS04

1C:22635-PSS04



Multisenzor pritomnosti FP300

Predstavenie produktu

Multisenzor pritomnosti FP300 je batériou napéjany senzor ludskej pritomnosti, ktory kombinuje
milimetrovy radar, infraervend detekciu a Al algoritmy Aqara na presné zistovanie obsadenosti -
dokonca aj ked osoby zostavaji nehybné [Poznamka: gramaticky opravené - ,,nehybni“ > ,nehybné“],
¢im prekondva obmedzenia tradi¢nych PIR senzorov. S priestorovym samoucenim a adaptivnou
citlivostou sa inteligentne prispésobuje svojmu prostrediu a zarover monitoruje teplotu, vihkost a
okolité svetlo. S podporou protokolov Thread a Zigbee sa bezproblémovo integruje do ekosystému
Aqgara Home alebo akejkolvek platformy kompatibilnej s Matter pre viestranné ovladanie inteligentnej
domacnosti.

Poznamka:

*Pri pripajani sa k ekosystému Matter st potrebné hrani¢ny smerovac Thread a Matter Controller pre
ekosystém Matter.

*Pri pridani do ekosystému Aqara toto zariadenie vyzaduje aplikaciu Agara Home a Agara hub
podporujici protokol Zigbee alebo Matter pre prevadzku.

@ Tlacidlo resetovania © Infracerveny senzor @ Nastenné zékladna doska

@ svetelny senzor @ Vilimetrovy radar

Pristup k zariadeniu
Priprava
1. Stiahnite si aplikaciu Aqara Home

Naskenujte nasledujtci QR kdd a stiahnite si najnovsiu verziu aplikacie Agara Home

2. Pripojte zariadenie

Odstrarite izola¢nu pasku, zapnite zariadenie a potom prejdite do reZimu parovania siete, LED

indikator zaéne pomaly blikat namodro.

Ak vyprsi ¢asovy limit parovania siete, stlacte a podrzte tlacidlo resetovania po dobu 5 sekind, kym

LED indikator nezacne blikat, potom ho uvolnite, aby ste vstlpili do rezimu parovania zariadenia.

*Na zabezpeclenie vzduchotesnosti zariadenia st medzery navrhnuté tak, aby boli Gizke. Pri odstrafiovani izola¢nej
zarézky ju prosim pevne vytiahnite. Ak sa vyskytn( tazkosti, mdZete otvorit kryt batérie pre jej vytiahnutie.

Pripojenie cez Matter (protokol Thread)

Otvorte aplikaciu Agara Home, po vstupe do karty "Domov" kliknite na "+" v pravom hornom rohu pre
vstup na stranku "Pridat zariadenie". Po vybere prislusného zariadenia postupujte podla pokynov v
aplikacii na dokoncenie parovania;

Poznadmka: Ak sa potrebujete pripojit k ekosystému Matter prostrednictvom ekosystému tretej strany,
mozete k nemu pristupit v procese "pridat zariadenie" v aplikécii tretej strany naskenovanim Matter
kddu na zariadeni alebo manualne dokondit parovanie zariadenia.

Pripojenie cez protokol Zigbee

Otvorte aplikaciu Agara Home, vstlipte do karty "Domov", vyberte "+" v pravom hornom rohu pre vstup na
stranku "Pridat zariadenie", vyberte zodpovedajlici nazov zariadenia, naskenujte parovaci kod a vyberte
protokol Zigbee pre stiahnutie prislusného firmvéru. Vyberte hub, ku ktorému chcete zariadenie pripojit.

Aktualizécia firmvéru
Aby ste zabezpecili najlepsiu skdsenost, najskor pridajte zariadenie v aplikacii Agara Home, potom
aktualizujte firmvér zariadenia na stranke nastaveni na najnovsiu verziu pred jeho pouzitim.

Prepinanie protokolu

Ak chcete prepnit protokoly, mbZete tak urobit v aplikacii Agara Home. Najprv odstrérite zariadenie z
aplikacie, potom podrzte tlacidlo resetovania zariadenia priblizne 5 sekiind [Pozndmka:
prirodzenejsia stylisticka formulacia], aby ste zariadenie resetovali a vstipili do rezimu parovania.
Pocas procesu parovania zariadenia tuknite na Prepndt protokol a vyberte pozadovany protokol,
postupujte podla pokynov aplikacie na dokoncenie nastavenia.

Upozornenie: prepinanie protokolov je ekvivalentné obnoveniu tovarenskych nastaveni, ¢o vymaze
vietky Nastavenia zariadenia a tdaje.

InStaldcia zariadenia

Zariadenie moze byt nainstalované kdekolvek, kde je potrebnd detekcia, podporujlic viacero
sposobov instalacie, ako je Montaz na stenu, umiestnenie na stdl alebo instalacia na strop.
Pouzivatelia si mdZu vybrat vhodné umiestnenie na zaklade poZadovanej oblasti detekcie a upravit
uhol instalacie a naklon zariadenia pre jemné doladenie pokrytia. Zariadenie podporuje instalaciu
pomocou lepidla, magnetického upevnenia, rozpinacich skrutiek atd. (skrutky musia byt pouzité, ak
je zariadenie intalované vo vyske nad 2 metre).

Odporuéania pre in3talaciu

1. Naintalujte zariadenie na stenu, do rohu alebo na strop pomocou lepidla alebo magnetického
upevnenia na zaklade vasich skutoénych potrieb detekcie. Uistite sa, Ze predna ¢ast zariadenia
smeruje do oblasti, ktord chcete monitorovat, a podla toho upravte uhol.

2. Ak potrebujete pokryt va&si rozsah detekcie, odporuca sa nainstalovat zariadenie vo vyske priblizne 2
metre, s miernym naklonom zariadenia smerom nadol, aby pokrylo pozadovanu oblast monitorova-
nia.

3. Pri bo¢nej in3talacii na stenu alebo do rohu je odporti¢ana vyska 1,4-1,8 metra, aby sa zabezpecilo
pokrytie detekcie v stojacich aj sediacich polohach. Ak instalujete v inej vyske, mdZete podla potreby
upravit uhol ndklonu drziaka, aby pokryl hlavnd oblast aktivity.

4. Aby ste sa vyhli slepym miestam pri detekcii, odpordi¢a sa nain3talovat zariadenie do rohu s prednou
stranou smerujlcou k stredovej linii rohu. To poméha minimalizovat slepé zény v zornom poli na
oboch stranach radaru pocas detekcie na velku vzdialenost. Zakladia je vybavend excentricky
navrhnutym univerzalnym kibom, ktory umoZ#iuje nastavenie montazneho uhla otd¢anim zékladne,
¢im sa dosiahne vacsi rozsah néklonu zariadenia.

5. Pri instaldcii sa prosim snazte vyhnit smerovaniu k velkym plocham kovu, skla a inym silne reflexnym
povrchom, alebo in3talacii v blizkosti vystupov klimatizacie, Cisti¢iek vzduchu a ventilatorov.

6. Ked je instalacna vySka mensia ako 2 metre, mdZe byt nainstalované pomocou lepidla a
magnetického uchytenia. Nad 2 metre vyZzaduje upeviiovacie skrutky.

A. In3talacia pomocou lepidla /

N

B. Magneticka in3talacia

C. Instalacia pomocou skrutiek

*Skrutkovac nie je sii¢astou balenia; poskytnuta stiprava na instalaciu skrutiek je volitelna.

Nastavenie rozsahu detekcie radaru (len v reZime Zigbee)

Zariadenie ma maximalny rozsah detekcie 6 metrov a uhol detekcie 120° (merané v idedlnych
laboratérnych podmienkach; skutocny rozsah sa méze mierne li3it v zavislosti od prostredia, vysky
instaldcie a uhla. Pri Sirsich uhloch sa radarova energia znizuje, ¢o mdze zmensit maximalnu
vzdialenost detekcie).

PouZzivatelia si mdZu prispdsobit rozsah detekcie na stranke nastaveni, s presnymi Gpravami v
intervaloch po 0,25 metra. Rozsah detekcie je mozné nastavit ako nepretrzity, o umoziiuje
pouzivatelom vylicit z detekcie konkrétne oblasti v strednej vzdialenosti.

Pri nastavovani rozsahu detekcie sa na rozhrani zobrazuje ikona ¢loveka oznacujica "aktualnu
poziciu", ktord sa vztahuje na priamu vzdialenost medzi zariadenim a bodom s najsilnejsim signalom
[udskej pritomnosti. Nejde o presni horizontalnu vzdialenost a mdze sa liit od vnimanej vzdialenosti;
sluzi len ako referencia pre nastavenie hranic rozsahu. Ak sa osoba presunie za 6 metrov, "aktuélna
pozicia" sa zobrazi ako "nezndma".

Na zabezpeéenie presnych nastaveni rozsahu sa pouzivatelom odporiéa, aby sa k zariadeniu pomaly
priblizovali z daleka do blizka, zastavili sa na Zelanej hranici a po¢kali, kym sa zobrazend vzdialenost
stabilizuje, neZ ju nastavia. Po nastaveni doladte rozsah porovnanim s detekciou pritomnosti na
hlavnej obrazovke.

Nastavenia rozsahu detekcie sa uplatiiuji iba vtedy, ked je radar aktivny. Ak je rezim detekcie
nastaveny iba na infraerveny, rozsah detekcie radaru nie je mozné upravit.

FOV 120°

6m

Casovac oneskorenia nepritomnosti

Casovac oneskorenia nepritomnosti sa pouziva na oneskorenie potvrdenia "neobsadeného" priestoru
a mdze byt tieZ pouzity na odloZenie vykonania automations zaloZenych na nepritomnosti
[Poznédmka: opravené velké pismeno].

Nastavenie oneskorenia pomaha minimalizovat falo3né spustenia spdsobené ruenim z prostredia,
¢im sa zlep3uje presnost. KratSie oneskorenie znamena, Ze zariadenie hlasi Nepritomnost rychlejsie,
pouzit predvolent hodnotu.

Poznadmka: Ak je nastaveny Casovac oneskorenia nepritomnosti aj oneskorenie podmienky
automatizacie, celkovy ¢as oneskorenia je sti¢tom oboch.

Napriklad: Ak je oneskorenie bez pritomnosti nastavené na 5 sekidnd a automatizacia je nakonfiguro-
vana na "vypnutie svetla po 10 sekundach bez pritomnosti," zariadenie nahlasi "bez pritomnosti" do
5 sekund a automatizécia sa spusti 10 sekiind po tom - ¢o vedie k celkovému oneskoreniu 15 sekind.

Priestorové uenie pomocou Al (len v reZime Zigbee)

Priestorové uéenie pomocou Al [Pozndmka: spresnena terminoldgia] inteligentne analyzuje prostredie s
cielom odfiltrovat rusenie z velkych sklenenych povrchov, kovovych predmetov, zrkadiel a inych
reflexnych materidlov. Tym sa zvySuje presnost detekcie prispdsobenim sa rusivym vplyvom prostredia.
Odporuca sa vykonat manuélne Priestorové ucenie pomocou Al [Pozndmka: spresnend terminoldgia]
po in3talacii zariadenia. Pocas tohto procesu by mal priestor zostat neobsadeny asi 30 sekind - budte
prosim trpezlivi.

Po nastaveni uZ nie je potrebnd manudélna aktivécia. Zariadenie sa bude neustéle u¢it a prispdsobovat
zmendam prostredia v redlnom ¢ase, ¢im sa asom zlep3uje presnost.

Ak spozorujete, Ze zariadenie omylom deteguje Pritomnost z ddvodu rusenia v prostredi a nedokaze sa
vratit do neobsadeného stavu, mbZete manualne znovu spustit Priestorové u¢enie pomocou Al
[Pozndmka: spresnend terminoldgial, aby sa priestor rychlo prekalibroval.

Poznamka: V rezime Matter zariadenie automaticky vykona Priestorové ucenie pomocou Al bez potreby
manuélneho vstupu.

Konfiguracia automatizacii

Pouzivatelia moZzu prejst do rozhrania "Automatizécie" v aplikacii a kliknit na "+" v pravom hornom
rohu pre pridanie automatizacii sivisiacich so zariadenim.

Podmienky automatizacie

Klasifikacia Podmienky automatizacie

Pritomnost detegovana

Nebola detegovand pritomnost

Pritomnost detegovana po
urditd dobu.

Automatizécie stvisiace s Ziadna pritomnost detegovana po
Pritomnostou urcitd dobu.

Infraerveny pohyb detegovany
(Nie je k dispozicii v rezime len radar)

Ziadny infracerveny pohyb nezaznamenany
(Nie je k dispozicii v rezime len radar)

Ziadny infracerveny pohyb nezaznamenany
pocas urcitej doby
(Nie je k dispozicii v rezime len radar)

Osvetlenie stiipa na

Automatizicie stvisiace s Osvetlenie klesa na

Osvetlenim

Nad $pecifikovanou trovriou osvetlenia

Pod 3pecifikovanou troviiou osvetlenia

Teplota stdpne na

Automatizécie stvisiace Teplota klesne na

s Teplotou

Nad Specifikovanou teplotou

Pod Specifikovanou teplotou

Vlhkost stipa na

Vlhkost klesne na

Automatizcia stvisiaca s vlhkostou
Nad $pecifikovanou vlhkostou

Pod $pecifikovanou vlhkostou

Odportéané automatizované konfiguracie

Zacnite za menej ako mindtu s tymito odporicanymi automatizacie

1.Zapnite svetla, ked je detegovand pritomnost

2.Vypnite svetla alebo klimatizaciu, ked nie je detegovana pritomnost pocas ur¢itej doby

3.Zapnite svetla, ked je detegovana pritomnost a intenzita osvetlenia je pod nastavenou troviiou

4. Zapnite klimatizaciu, nastavte ju na rezim chladenia a upravte teplotu na 24 °C, ked je detegovana
pritomnost a teplota prekroci nastavent hranicu

Dalsie tipy na poutzitie.

1.Pre najlepsie vysledky nainstalujte zariadenie tak, aby smerovalo na prednd ¢ast ludského tela, aby
lepsie detekovalo jemné pohyby ako Dychanie.

2.Zariadenie ma rozsah detekcie az 6 metrov. Nakonfigurujte rozsah na zaklade vasich skuto¢nych
potrieb, aby ste vylUcili nepotrebné oblasti a zlepsili presnost.

3.Detekcia z pritomnosti na nepritomnost je velmi rychla. Na zlepSenie pouzivatelského zaZitku a
vyhnutie sa ¢astému prepinaniu svetiel sa odportica nastavit "Casovac oneskorenia nepritomnosti"
alebo pouzit "Bez pritomnosti po urditd dobu" ako spuistaciu podmienku v automatizécii, namiesto
jednoduchého "Bez pritomnosti."

4.Ak zariadenie omylom deteguje Pritomnost, ked nikto nie je v okoli, pouzite funkciu Al
priestorového ucenia pozadia na rychlu rekalibraciu a obnovenie neobsadeného stavu (len v rezime
Zigbee).

5.Zariadenie neustale zlepSuje svoju presnost prostrednictvom rozpoznavania ruenia pomocou
umelej inteligencie a u€enia sa v redlnom ¢ase na pozadi, ale pre najlepsi vykon sa vyhnite jeho
in3taldcii v blizkosti otvorov klimatizacie, Cisti¢iek vzduchu alebo ventilatorov.

6.Po instalacii zariadenie potrebuje ¢as na tplné naucenie sa priestorového profilu nového
prostredia. V pripadoch vyrazného ru$enia z prostredia sa mézu pocas pociatocného pouzivania
vyskytnit ob¢asné falosné upozornenia. Umoznite zariadeniu pokracovat v autonémnom uceni v
neobsadenom priestore, aby sa normalizoval vykon. V komplexnych prostrediach, kde vykon
detekcie zostava neuspokojivy, skiste upravit uhol alebo polohu instalacie, aby ste zmiernili hlavné
zdroje rusenia.

Vymena batérie

*Pozaduje sa skrutkovac (nie je sii¢astou balenia).

Popis svetelného indikatora

Stav indikatora Stav zariadenia

Jedno stlagenie spdsobi, Zze modry indikator
zariadenia raz rychlo zablika.

Modré svetlo raz zablika

Zobrazi sa pri zapnuti, reStartovani alebo
Modré svetlo zablika 3-krat obnoveni tovarenskych nastaveni—indikuje
normalne napéjanie.

Ked je zariadenie v rezZime parovania, moZete ho
pridat do svojej siete prostrednictvom aplikacie.
Po 10 mindtach neéinnosti prejde zariadenie do
rezimu spanku. Pre opitovné pripojenie budete
musiet manualne znovu aktivovat rezim
pérovania.

Modré svetlo pomaly bliké nepretrzite

Pocas resetovania zariadenia modré svetlo rychlo

Modré svetlo rychlo a nepretrite bliké blika, kym sa tlacidlo neuvolni do 3 sekind.

Pocas parovania modré svetlo nadalej rychlo
bliké—&o indikuje Uspe$né parovanie.

Modré po dobu 1 sekundy Indikuje Uspe3né parovanie

Popis tlacidla resetovania

Akcia tlacidla Vysvetlenie

Skontrolujte pripojenie Zigbee hubu a overte
efektivny dosah brany

Stlacte tlacidlo resetovania -~ . .
(Spusta sa len pri pripojeni k Zigbee brane)

Stlacte a podrzte tlacidlo resetovania dlhsie Resetujte zariadenie a spustite rezim
ako 5 sekind pérovania siete
Krétko stlacte tlacidlo resetovania 10-krat Obnovit tovarenské nastavenia

Resetovat zariadenie

Resetovanie zariadenia vymaze iba sietové nastavenia a uvedie ho spét do rezimu parovania; lokalne
Udaje nebudd odstranené.

Uistite sa, Ze je zariadenie zapnuté, potom stlacte a podrzte tladidlo resetovania po dobu 5 sekind.
Uvolnite ho, ked indikator za¢ne rychlo blikat—zariadenie sa resetuje a prejde do rezimu parovania.

Tovarenské nastavenie

Tovérenské obnovenie vymaze sietové nastavenia a odstrani vietky lokéalne a cloudové Gdaje.
Uistite sa, ze je zariadenie zapnuté, potom rychlo stlacte tla¢idlo resetovania 10-krat, aby ste vstipili
do rezimu tovarenského obnovenia.

Specifikacie produktu

Multisenzor pritomnosti FP300

Bezdrbtovy protokol: Thread, Zigbee

Velkost: 42 x 42 x 50 mm

Pracovna teplota: -10 ~ 50°C

Prevadzkova vlhkost: 0 ~ 95% RH, bez kondenzacie
Rezim napajania: CR2450x2

KC2: RC-LUt-PSS04

FCC ID:2AKIT-PSS04

1C:22635-PSS04



PFitomnostni multi-senzor FP300

Pfedstaveni produktu

Pfitomnostni multi-senzor FP300 je bateriemi napajeny senzor pfitomnosti osob, ktery kombinuje
milimetrovy radar, infraervenou detekci a Al algoritmy Aqara pro presnou detekci obsazenosti -
dokonce i kdyZ osoby zlstavaji v klidu, ¢imz prekonava omezeni tradi¢nich PIR senzorii. Diky prostorové
schopnosti samostatného uceni a adaptivni citlivosti se inteligentné prizpsobuje svému prostiedi a
zéroven monitoruje teplotu, vihkost a okolni svétlo. S podporou protokoll Thread i Zigbee se
bezproblémové integruje do ekosystému Agara Home nebo jakékoli platformy kompatibilni s Matter pro
vSestranné ovladani chytré doméacnosti.

Poznamka:

*P¥i pfipojeni do ekosystému Matter jsou vyzadovany Thread Border Router a Matter Controller pro
ekosystém Matter.

*Pfi pfidani do ekosystému Agara vyzaduje toto zafizeni aplikaci Agara Home a Aqara hub
podporujici protokol Zigbee nebo Matter pro provoz.

@ Resetovaci tlacitko © Infracerveny senzor @ Nasténné zékladni deska

© svételny senzor © WVilimetrovy radar

Pfistup k zafizeni
Piprava
1. Stahnéte si aplikaci Agara Home

Naskenujte prosim nasledujici QR kéd a stahnéte si nejnovéjsi verzi aplikace Aqara Home

2. Pfipojte zafizeni

Odstrarite izolacni pasku, zapnéte zafizeni a poté vstupte do rezimu parovani sité, LED indikator
za¢ne pomalu blikat modre.

Pokud vyprsi ¢asovy limit parovani sité, stisknéte a podrzte resetovaci tlacitko po dobu 5 sekund,
dokud LED indikator neza¢ne blikat, poté jej uvolnéte pro vstup do rezimu péarovani zafizeni.

*Pro zajisténi vzduchotésnosti zafizeni jsou mezery navrzeny jako (zké. Pfi odstrarfiovani izolacni pasky ji prosim pevné
vytahnéte. Pokud narazite na obtize, miZete otevfit kryt baterie pro snadnéjsi vyjmuti.

Pfipojeni pres Matter (protokol Thread)

Otevrete aplikaci Agara Home, po vstupu do zalozky "Domov" kliknéte na "+" v pravém hornim rohu pro
vstup na stranku "Pfidat zafizeni". Po vybéru odpovidajiciho zafizeni postupuijte podle pokynti v aplikaci
pro dokonéeni parovani;

Poznamka: Pokud potfebujete pfipojit do ekosystému Matter prostfednictvim ekosystému treti strany,
muzZete k tomu pfistoupit v procesu "pfidat zafizeni" v aplikaci tfeti strany naskenovanim Matter kodu na

zafizeni nebo manualné pro dokonéeni parovani zafizeni.

Pfipojeni pFes protokol Zigbee

Otevrete aplikaci Agara Home, vstupte do zalozky "Domov", vyberte "+" v pravém hornim rohu pro
vstup na stranku "PFidat zafizeni", vyberte odpovidajici nazev zafizeni, naskenujte parovaci kod a
vyberte protokol Zigbee pro staZeni odpovidajiciho firmwaru. Vyberte hub, ke kterému chcete
zafizeni pfipojit.

Aktualizace firmwaru

Pro zajisténi nejlepsiho zaZitku prosim nejprve pfidejte zafizeni v aplikaci Agara Home, poté

aktualizujte firmware zafizeni na strance nastaveni na nejnovéjsi verzi pied jeho pouZitim.

PFepinani protokolu

Pokud chcete prepnout protokoly, miiZete tak ucinit v aplikaci Aqara Home. Nejprve
odstrante zafizeni z aplikace, poté dlouze stisknéte resetovaci tlacitko zafizeni po dobu
5 sekund, abyste zafizeni resetovali a vstoupili do reZimu parovani. Béhem procesu
parovani zafizeni klepnéte na Pfepnout protokol a vyberte pozadovany protokol, poté
postupujte podle pokynti v aplikaci pro dokonéeni nastaveni.

Upozornéni: pfepnuti protokold je ekvivalentni obnoveni tovarniho nastaveni, coz vymaze viechna
nastaven/ a data zafizeni.

Instalace zafizeni

Zafizeni |ze nainstalovat kdekoli, kde je potieba detekce, a podporuje nékolik zpUsobi instalace, jako
je montaz na zed, umisténi na stdl nebo instalace na strop. Uzivatelé si mohou zvolit vhodné umisténi
na zakladé pozadované oblasti detekce a upravit Ghel instalace a naklon zafizeni pro doladéni
pokryti. Zafizeni podporuje instalaci pomoci lepidla, magnetického uchyceni, hmozdinek atd. (pfi
instalaci ve vySce nad 2 metry je nutné pouzit Srouby).

Doporuéeni pro instalaci

1. Nainstalujte zafizeni na zed, do rohu nebo na strop pomoci lepici pasky nebo magnetického drzéku
podle vasich skute¢nych detekénich potieb. Ujistéte se, Ze predni strana zafizeni sméfuje do oblasti,
kterou chcete monitorovat, a podle toho upravte thel.

2. Pokud potfebujete pokryt vétsi detekéni rozsah, doporucuje se nainstalovat zafizeni ve vy3ce
priblizné 2 metry, pficemz zafizeni by mélo byt mirné naklonéno smérem dolii, aby pokrylo
pozadovanou oblast monitorovani.

3. Pro bo¢ni instalaci na zed nebo do rohu je doporucend vyska 1,4-1,8 metru, aby byla zajisténa
detekce jak ve stojici, tak v sedici poloze. Pokud instalujete zafizeni v jiné vy3ce, miiZete podle
potieby upravit Ghel naklonu drzéku tak, aby pokryval hlavni oblast aktivity.

4. Aby se predeslo slepym mistim detekce, doporucuje se nainstalovat zafizeni do rohu s predni
stranou smérujici ke stfedové linii rohu. To poméha minimalizovat slepé zény zorného pole na obou
stranach radaru b&hem detekce na dlouhou vzdalenost. Zakladna ma excentricky navrzeny
univerzalni kloub, ktery umoZiiuje Gpravu montazniho Ghlu otacenim zakladny pro dosazeni vétsiho
rozsahu naklonu zafizeni.

5. Pfi instalaci se prosim snazte vyhnout umisténi ¢elem k velkym plocham kovu, skla a jinym silné
odrazivym povrchiim nebo instalaci v blizkosti vystupd klimatizace, €isticek vzduchu a ventilatord.

6. Pokud je instala¢ni vyska mensi nez 2 metry, |ze zafizeni nainstalovat pomoci lepidla a magnetického
upevnéni. Nad 2 metry je nutné pouzit upevriovaci Srouby.

A. Instalace pomoci lepidla /

B. Magneticka instalace

— A3
— w
— -B

C. Instalace pomoci Sroubd

*Sroubovak neni soucasti baleni; poskytnuté sada pro instalaci $roub( je volitelna.

Nastaveni rozsahu detekce radaru (pouze v reZimu Zigbee)

Zafizeni ma maximalni detekéni dosah 6 metr(i a detekéni Ghel 120° (méfeno za idedlnich
laboratornich podminek; skuteé¢ny dosah se miize mirné lisit v zavislosti na prostredi, vy3ce instalace
a thlu. Pi SirSich thlech se radarova energie snizuje, coz mize zkratit maximalni detekéni
vzdalenost).

Uzivatelé mohou pfizplisobit detekéni rozsah na strance nastaveni s pfesnymi Gpravami v intervalech
po 0,25 metru. Detekéni rozsah lze nastavit jako nespojity, coz uzivatelim umoziuje vylouéit z
detekce konkrétni oblasti ve stfednim dosahu.

Pfi nastavovani detekéniho rozsahu zobrazuje rozhrani ikonu ¢lovéka oznacujici "aktualni pozici”,
ktera se vztahuje k pfimé vzdalenosti mezi zafizenim a bodem s nejsilngjsim signalem lidské
pfitomnosti. Nejednd se o presnou horizontalni vzdalenost a mize se liSit od vnimané vzdalenosti;
slouzi pouze jako reference pro nastaveni hranic rozsahu. Pokud se osoba pohybuje za hranici 6
metrd, "aktualni pozice" se zobrazi jako "nezndma".

Pro zajisténi pfesného nastaveni rozsahu se uzivatelim doporucuje pomalu se pfiblizovat k zafizeni z
dalky do blizka, zastavit se na pozadované hranici a pockat, aZ se zobrazena vzdalenost stabilizuje,
nez ji nastavi. Po nastaveni doladte rozsah porovnanim s detekci pfitomnosti na hlavni obrazovce.
Nastaveni detekéniho rozsahu plati pouze v piipadé, Ze je radar aktivni. Pokud je detekéni rezim
nastaven pouze na infraervené zareni, nelze upravit detekéni rozsah radaru.

FOV 120°

6m

Casovac zpozdéni nepFitomnosti

Casovac zpozdéni nepfitomnosti se pouZiva k odloZeni potvrzeni "neobsazeného" prostoru a lze jej
také pouZit k odloZeni spusténi automatizaci zalozenych na nepfitomnosti.

Nastaveni zpozdéni poméaha minimalizovat falesné spousténi zplsobené rusenim prostiedi, ¢imz se
zvySuje presnost. Kratsi zpozdéni znamena, Ze zafizeni hlasi nepfitomnost rychleji, ale maze byt
nachylnéjsi k ruseni ve sloZitych prostredich. Ve vétsiné pripadl se doporucuje pouZzit vychozi
hodnotu.

Poznamka: Pokud je nastaven jak ¢asovac zpozdéni nepfitomnosti, tak zpozdéni podminky
automatizace, celkova doba zpozdéni je sou¢tem obou.

Napfiklad: Pokud je zpoZdéni pro stav bez pfitomnosti nastaveno na 5 sekund a automatizace je
nakonfigurovana na "vypnout svétlo po 10 sekundéch bez pfitomnosti", zafizeni nahlasi "Zédnou
pfitomnost" do 5 sekund a automatizace se spusti 10 sekund poté - coz vede k celkovému zpozdéni
15 sekund.

Al prostorové uéeni (pouze rezim Zigbee)

Al prostorové uceni inteligentné analyzuje prostfedi, aby odfiltrovalo ruseni z velkych sklenénych
ploch, kovovych pfedmétd, zrcadel a dal3ich odrazivych materialti. To zvy3uje pfesnost detekce
prizptisobenim se vliviim prostredi.

Doporucuje se provést manudlni Al prostorové uceni po instalaci zafizeni. BEhem tohoto procesu by
mél prostor zlstat neobsazeny po dobu pfiblizné 30 sekund - budte prosim trpélivi.

Po nastaventi jiz neni nutnd manualni aktivace. Zafizeni se bude neustale u¢it a pfizpisobovat
zménam prostiedi v redlném Case, ¢imz se ¢asem zlepSuje presnost.

Pokud si vSimnete, Ze zafizeni chybné detekuje pfitomnost kvali ruseni prostfedi a nedafi se mu vratit
do stavu neobsazenosti, miizete manualné znovu spustit Al prostorové ucenti, abyste rychle
prekalibrovali prostor.

Poznadmka: V reZimu Matter zafizeni automaticky provede Al prostorové uceni bez nutnosti
manualniho vstupu.

Konfigurace automatizaci

UZivatelé mohou pfejit do rozhrani "Automatizaci” v aplikaci a kliknout na "+" v pravém hornim rohu
pro pridani automatizaci souvisejicich se zafizenim.

Podminky automatizace

Klasifikace Podminky automatizace

Zjisténa pritomnost

Nebyla detekovéna pfitomnost

PFitomnost detekovana po uritou dobu.

Z4dn4 pFitomnost detekovand po urcitou dobu.

Automatizace souvisejici s pritomnosti Detekovén infracerveny pohyb
(Neni k dispozici v rezimu pouze radar)

Nebyl detekovéan Zadny infralerveny pohyb
(Neni k dispozici v rezimu pouze radar)

Z4dny infracerveny pohyb nebyl detekovan po
uréitou dobu (Neni k dispozici v rezimu pouze radar)

Osvétleni stoupd na

Automatizace souvisejici s Osvétleni klesé na

osvétlenim

Nad stanovenou trovni osvétleni

Pod stanovenou drovni osvétleni

Teplota stoupd na

Automations souvisejici s Teplota klesne na

teplotouautomations

Nad stanovenou teplotou

Pod stanovenou teplotou

Vlhkost stoupd na

Vlhkost klesé na

Automatizace souvisejici s vihkosti
Nad stanovenou vlhkosti

Pod stanovenou vlhkosti

Doporuéené automatizované konfigurace

Zacnéte za méné neZ minutu s témito doporuc¢enymi automatizaci

1.Zapnout svétla pfi detekci pritomnosti

2.Vypnout svétla nebo klimatizaci, kdyZ neni po uritou dobu detekovéana pfitomnost

3.Zapnout svétla, kdy? je detekovana pfitomnost a Groven osvétleni je pod nastavenou hodnotou

4. Zapnout klimatizaci, nastavit ji na rezim chlazeni a upravit teplotu na 24 °C, kdy? je detekovana
pfitomnost a teplota pfekroéi nastavenou hranici

Dalsi tipy pro poufZiti.

1.Pro nejlepsi vysledky nainstalujte zafizeni tak, aby sméfovalo na predni ¢ast lidského téla, aby lépe
detekovalo jemné pohyby, jako je dychani.

2.Zafizeni ma detekéni dosah az 6 metrdi. Nakonfigurujte rozsah podle vasich skutecnych potreb,
abyste vyloudili nepotiebné oblasti a zlepsili pfesnost.

3.Detekce ze stavu pfitomnosti do nepfitomnosti je velmi rychla. Pro zlepSeni uZivatelského zazitku a
zabrénéni ¢astému prepinani svétel se doporucuje nastavit "Casova& zpozdéni neptitomnosti"
nebo pouzit "Zadna pFitomnost po urcitou dobu" jako spoustéci podminku v automatizaci
(automatizaci), spi$e nez jen "Zadn4 pfitomnost".

4.Pokud zafizeni omylem detekuje pritomnost, kdyz nikdo neni v okoli, pouzijte funkci Al
prostorového uceni pozadi pro rychlou rekalibraci a obnoveni neobsazeného stavu (pouze rezim
Zigbee).

5.Zafizeni neustale zlepSuje svou presnost pomoci rozpoznavani ruseni umélou inteligenci a u¢eni na
pozadiv redlném Case, ale pro nejlepsi vykon se vyvarujte instalaci v blizkosti vystupd klimatizace,
Cisticek vzduchu nebo ventilatord.

6.Po instalaci zafizeni potfebuje Cas, aby se plné naucilo prostorovy profil nového prostredi. V
pfipadech vyznamného ruseni prostiedi se mohou béhem pocatecniho pouzivani obcas vyskytnout
falesné poplachy. Nechte zafizeni pokracovat v autonomnim uceni v neobsazeném prostoru, aby se
normalizoval jeho vykon. Pro slozitd prostredi, kde detekéni vykon zlstava neuspokojivy, zkuste
upravit Uhel instalace nebo polohu, abyste zmirnili hlavni zdroje ruseni.

Vyména baterie

*Sroubovak je nutny (neni soucasti baleni).

Popis svételného indikatoru

Stav indikatoru Stav zafizeni

Jedno stisknuti zpasobi, Ze modry indikator

Modré svétlo jed blika P o
odre svetlo Jednou zabllia zarizeni jednou rychle zablika.

Modré svétlo zablika 3krat Objevi se po zapnuti, restartovani nebo resetu do
tovarniho nastaveni—indikuje normalni napajeni.

Kdy? je zafizeni v rezimu parovani, miizete jej
pridat do své sité pomoci aplikace. Po 10
Modré svétlo pomalu nepretrzité blika minutach nedinnosti prejde zafizeni do rezimu
spanku. Pro opétovné pfipojeni budete muset
ruéné znovu aktivovat rezim parovani.

Béhem resetovani zafizeni modré svétlo rychle blika,
dokud neni tla¢itko uvolnéno do 3 sekund.
Bé&hem parovani modré svétlo pokracuje v rychlém
blikéni—coz indikuje (ispé&sné sparovani.

Modré svétlo blika rychle a nepfetrzité

Modré po dobu 1 sekundy Indikuje Uspésné sparovani

Popis resetovaciho tlac¢itka

Akce tladitka Vysvétleni

Zkontrolujte pripojeni Zigbee hubu a ovéfte
Stisknéte resetovaci tlacitko efektivni dosah brany
(Spousti se pouze pfi sparovani se Zigbee branou)

Stisknéte a podrzte resetovaci tlacitko po

- Resetujte zafizeni a spustte rezim parovani sité
dobu delsi nez 5 sekund ) P P

Krétce stisknéte resetovaci tladitko 10krat Obnovit tovarni nastaveni

Resetujte zafizeni

Resetovani zafizeni vymaze pouze nastaveni sité a uvede jej zpét do rezimu parovani; mistni data
nebudou smazéna.

Ujistéte se, Ze je zafizeni zapnuto, poté stisknéte a podrzte resetovaci tlacitko po dobu 5 sekund.
Uvolnéte jej, kdyz indikator zaéne rychle blikat—zafizeni se resetuje a vstoupi do rezimu parovani.

Obnoveni tovéarniho nastaveni

Tovarni reset vymaze nastaveni sité a odstrani vechna mistni a cloudova data.
Ujistéte se, Ze je zafizeni zapnuto, poté rychle stisknéte resetovaci tla¢itko 10krat pro vstup do rezimu
tovérniho resetu.

Specifikace produktu

Pritomnostni multi-senzor FP300

Bezdratovy protokol: Thread, Zigbee

Velikost: 42 x 42 x 50 mm

Provozni teplota: -10 ~ 55°C

Provozni vlhkost: 0 ~ 95 % RH, nekondenzujici
Rezim napajeni: CR2450x2

KC2: RC-LUt-PSS04

FCC ID:2AKIT-PSS04

1C:22635-PSS04



Sensor de presencia multifuncién FP300

Introduccién del Producto

El Sensor de presencia multifuncién FP300 es un sensor de presencia humana alimentado por baterias
que combina radar de ondas milimétricas, deteccion infrarroja y los algoritmos de IA de Agara para
detectar con precisién la ocupacién, incluso cuando los ocupantes permanecen inméviles, superando
las limitaciones de los sensores PIR tradicionales. Con autoaprendizaje espacial y sensibilidad
adaptativa, se ajusta de manera inteligente a su entorno mientras también monitorea la temperatura, la
humedady la luzambiental. Compatible con los protocolos Thread y Zigbee, se integra perfectamente
con el ecosistema Agara Home o cualquier plataforma compatible con Matter para un control versatil del
hogar inteligente.

Nota:

*Al unirse al ecosistema Matter, se requiere un Router Fronterizo Thread y un Controlador Matter
para el ecosistema Matter.

*Cuando se agrega al ecosistema Aqara, este dispositivo requiere la aplicacién Aqara Home y un hub
Agara compatible con el protocolo Zigbee o Matter para su funcionamiento.

@ Botén de reinicio © sensorinfrarrojo @ Placa base para montaje en pared

@ sensorde luz @ Radar de ondas milimétricas

Acceso al dispositivo
Preparacién
1. Descarga la aplicacién Agara Home

Por favor, escanee el siguiente codigo QR para descargar la tltima versién de la aplicacién Agara Home

2. Conecta el dispositivo

Retire la pestafia de aislamiento, encienda el dispositivo, luego ingrese al modo de emparejamiento de
red, el indicador LED comenzara a parpadear lentamente en azul.

Si el emparejamiento de red se agota, mantenga presionado el botén de reinicio durante 5 segundos
hasta que el indicador LED comience a parpadear, luego suéltelo para entrar en el modo de
emparejamiento del dispositivo.

*Para garantizar la hermeticidad del dispositivo, las ranuras estan disefiadas para ser estrechas. Al retirar la lenglieta
aislante, tire de ella firmemente. Si tiene dificultades, puede abrir la tapa de la bateria para extraerla.

Conectar a través de Matter (protocolo Thread)

Abra la aplicacién Agara Home, después de ingresar a la pestafia "Hogar", haga clicen el "+" en la
esquina superior derecha para entrar a la pagina "Agregar dispositivo". Después de elegir el dispositivo
correspondiente, siga las indicaciones en la aplicacién para completar el emparejamiento;

Nota: Si necesita unirse al ecosistema Matter a través de un ecosistema de terceros, puede acceder a él
en el proceso de "agregar dispositivo" de la aplicacién de terceros, escaneando el Cédigo Matter en el
dispositivo o manual para completar el emparejamiento del dispositivo.

Conectar a través del protocolo Zigbee

Abra la aplicacién Agara Home, ingrese a la pestafia "Hogar", seleccione el "+" en la esquina superior
derecha para entrar a la pagina "Agregar Dispositivo", seleccione el nombre del dispositivo correspondi-
ente, escanee el c6digo de emparejamiento y seleccione el protocolo Zigbee para la descarga del
firmware correspondiente. Elija el hub al que desea vincular el dispositivo.

Actualizacién del Firmware

Para garantizar la mejor experiencia, primero agregue el dispositivo en la aplicacién Aqara Home,
luego actualice el firmware del dispositivo en la pagina de configuracién a la Gltima versién antes de
usarlo.

Cambio de Protocolo

Si desea cambiar de protocolo, puede hacerlo en la aplicacién Aqgara Home. Primero, elimine el
dispositivo de la aplicacién, luego mantenga presionado el botén de reinicio del dispositivo durante 5
segundos para restablecer el dispositivo y entrar en el modo de emparejamiento. Durante el proceso
de emparejamiento del dispositivo, toque Cambiar Protocolo y seleccione el protocolo deseado, siga
las instrucciones de la aplicacidn para completar la configuracion.

Aviso: cambiar de protocolo es equivalente a restaurar la configuracion de fabrica, lo que eliminara
todas las configuraciones y datos del dispositivo.

Instalacién de Equipos

El dispositivo puede instalarse en cualquier lugar donde se necesite deteccién, admitiendo mdltiples
métodos de instalacién como montaje en pared, colocacién en escritorio o instalacién en techo. Los
usuarios pueden elegir una ubicacién apropiada segin el drea de deteccién deseada y ajustar el
angulo de instalacién y la inclinacién del dispositivo para perfeccionar la cobertura. El dispositivo
admite instalacién mediante adhesivo, montaje magnético, tornillos de expansidn, etc. (se deben
usar tornillos si se instala a una altura superior a 2 metros).

Recomendaciones de Instalacién

1. Instale el dispositivo en una pared, esquina o techo utilizando adhesivo o montaje magnético segtin
sus necesidades reales de deteccién. Aseglrese de que el frente del dispositivo esté orientado hacia
el drea que desea monitorear y ajuste el dngulo en consecuencia.

2. Si necesita cubrir un rango de deteccién mas amplio, se recomienda instalar el dispositivo a una
altura de aproximadamente 2 metros, con el dispositivo ligeramente inclinado hacia abajo para
cubrir el 4rea requerida de monitoreo.

3. Para lainstalacion lateral en una pared o en una esquina, se recomienda una alturade 1,4 a 1,8
metros, para garantizar la cobertura de deteccidn tanto en posiciones de pie como sentadas. Si se
instala a una altura diferente, puede ajustar el angulo de inclinacién del soporte segun sea necesario
para cubrir el drea principal de actividad.

4. Para evitar puntos ciegos de deteccidn, se recomienda instalar el dispositivo en una esquina con el
frente orientado hacia la linea central de la esquina. Esto ayuda a minimizar las zonas ciegas del
campo de visién en ambos lados del radar durante la deteccidn de largo alcance. La base cuenta con
una articulacién universal disefiada excéntricamente, lo que permite ajustar el angulo de montaje
girando la base para lograr un mayor rango de inclinacién del dispositivo.

5. Alinstalar, intente evitar orientarlo hacia grandes areas de metal, vidrio y otras superficies altamente
reflectantes o instalarlo cerca de salidas de aire acondicionado, purificadores de aire y ventiladores.

6. Cuando la altura de instalacion es inferior a 2 metros, se puede instalar con adhesivo y montaje
magnético. Por encima de 2 metros se requieren tornillos de fijacion.

A. Instalacion con adhesivo

B. Instalacién magnética

Z m
1CE“

C. Instalacion con tornillos

*No se incluye un destornillador; el kit de instalacién con tornillos proporcionado es opcional.

Configuracién del Rango de Deteccién del Radar (Solo en Modo Zigbee)

El dispositivo tiene un alcance maximo de deteccidn de 6 metros y un angulo de deteccién de 120°
(medido en condiciones ideales de laboratorio; el alcance real puede variar ligeramente dependiendo
del entorno, altura de instalacién y angulo. En angulos mas amplios, la energia del radar disminuye,
lo que puede reducir la distancia maxima de deteccidn).

Los usuarios pueden personalizar el rango de deteccién en la pagina de configuracién, con ajustes
precisos en intervalos de 0.25 metros. El rango de deteccidn se puede establecer como no continuo,
permitiendo a los usuarios excluir areas especificas de rango medio de la deteccién.

Al configurar el rango de deteccidn, la interfaz muestra un icono humano que indica la "posicién
actual", que se refiere a la distancia en linea recta entre el dispositivo y el punto con la sefial mas
fuerte de presencia humana. Esto no es una distancia horizontal precisa y puede diferir de la distancia
percibida; esta destinado solo como referencia para establecer los limites del rango. Si la persona se
mueve mas alla de los 6 metros, la "posicién actual" se mostrara como "desconocida".

Para garantizar una configuracién precisa del rango, se recomienda a los usuarios acercarse al
dispositivo lentamente desde lejos hasta cerca, detenerse en el limite deseado y esperar a que la
distancia mostrada se estabilice antes de configurarla. Después de la configuracién, ajuste el rango
comparandolo con la deteccién de presencia en la pantalla principal.

La configuracién del rango de deteccidn se aplica solo cuando el radar estd activo. Si el modo de
deteccidn esta configurado solo para infrarrojos, el rango de deteccién del radar no se puede ajustar.

'\ FOV 120°

6m

Temporizador de Retraso de Ausencia

El Temporizador de Retraso de Ausencia se utiliza para retrasar la confirmacién de un espacio
"desocupado", y también puede usarse para posponer la ejecucién de automations basadas en la
ausencia.

Configurar un retraso ayuda a minimizar los disparos falsos causados por interferencias ambientales,
mejorando la precisidn. Un retraso mas corto significa que el dispositivo informa la ausencia mas
rapidamente, pero puede ser mas susceptible a perturbaciones en entornos complejos. En la mayoria
de los casos, se recomienda utilizar el valor predeterminado.

Nota: Si se configuran tanto un Temporizador de Retraso de Ausencia como un retraso de condicién
de automatizacién, el tiempo total de retraso es la suma de ambos.

Por ejemplo: Si el retraso de no presencia se establece en 5 segundos y la automatizacién esta
configurada para "apagar la luz después de 10 segundos sin presencia", el dispositivo informara "sin
presencia" dentro de 5 segundos, y la automatizacién se activara 10 segundos después, lo que resulta
en un retraso total de 15 segundos.

Aprendizaje Espacial de IA (Solo en Modo Zigbee)

El Aprendizaje Espacial de IA analiza de forma inteligente el entorno para filtrar las interferencias de
grandes superficies de vidrio, objetos metélicos, espejos y otros materiales reflectantes. Esto mejora la
precisién de deteccidn al adaptarse a las perturbaciones ambientales.

Se recomienda realizar una sesién manual de aprendizaje espacial de IA después de instalar el
dispositivo. Durante este proceso, el espacio debe permanecer desocupado durante aproximadamente
30 segundos; por favor, sea paciente.

Una vez configurado, la activacién manual ya no es necesaria. El dispositivo aprenderd y se adaptara
continuamente a los cambios ambientales en tiempo real, mejorando la precisién con el tiempo.

Si nota que el dispositivo detecta erréneamente presencia debido a interferencias ambientales y no
logra volver a un estado desocupado, puede activar manualmente el Aprendizaje Espacial de IA
nuevamente para recalibrar rapidamente el espacio.

Nota: En modo Matter, el dispositivo realizard automaticamente el aprendizaje espacial de IA sin
requerir entrada manual.

Configuracién de Automations

Los usuarios pueden ir a la interfaz de "Automations" de la aplicacién y hacer clicen el "+" en la
esquina superior derecha para agregar automations relacionadas con el dispositivo.

Condiciones de automatizacién

Clasificacion Condiciones de automatizacién

Presencia detectada

No se detecta presencia

Presencia detectada durante un
cierto tiempo.

Automations relacionadas Sin presencia detectada durante

con la presencia un cierto tiempo.

Movimiento infrarrojo detectado
(No disponible en modo solo radar)

No se detecté movimiento infrarrojo
(No disponible en modo solo radar)

Ninglin Movimiento Infrarrojo Detectado Durante un
Cierto Periodo (No disponible en modo solo radar)

Lailuminacién aumenta a

Automations relacionadas con la La iluminacién disminuye a

iluminacién

Por encima del nivel de luz especificado

Por debajo del nivel de luz especificado

La temperatura sube a

Automations relacionadas con la La temperatura baja a

temperatura Por encima de la temperatura especificada

Por debajo de la temperatura especificada

La humedad aumenta a

. . La humedad bajaa
Automation relacionada con la

humedad Por encima de la humedad especificada

Por debajo de la humedad especificada

Configuraciones Automatizadas Recomendadas

Comience en menos de un minuto con estas automations recomendadas

1.Encender las luces cuando se detecte presencia

2.Apagar las luces o el aire acondicionado cuando no se detecte presencia durante un cierto tiempo

3.Encender las luces cuando se detecte presenciay la iluminancia esté por debajo de un nivel
establecido

4. Encender el aire acondicionado, ponerlo en modo frio y ajustar la temperatura a 24°C cuando se
detecte presencia y la temperatura supere un umbral establecido

Mas consejos de uso.

1.Para obtener mejores resultados, instale el dispositivo frente al cuerpo humano para detectar
mejor los movimientos sutiles como la respiracion.

2.El dispositivo tiene un rango de deteccién de hasta 6 metros. Configure el rango segun sus
necesidades reales para excluir dreas innecesarias y mejorar la precision.

3.La deteccidn de presencia a ausencia es muy rapida. Para mejorar la experiencia del usuario y evitar
el encendido y apagado frecuente de las luces, se recomienda establecer un "Temporizador de
retraso de ausencia" o usar "Sin presencia durante un cierto tiempo" como condicién de activacién
en la automatizacion, en lugar de simplemente "Sin presencia".

4.Si el dispositivo detecta erréneamente presencia cuando no hay nadie alrededor, utilice la funcién
de Aprendizaje Espacial de Fondo de IA para recalibrar rapidamente y restaurar el estado
desocupado (solo en modo Zigbee).

5.El dispositivo mejora continuamente su precision a través del reconocimiento de interferencias por
IAy el aprendizaje en segundo plano en tiempo real, pero para un mejor rendimiento, evite
instalarlo cerca de salidas de aire acondicionado, purificadores de aire o ventiladores.

6.Después de la instalacién, el dispositivo requiere tiempo para aprender completamente el perfil
espacial del nuevo entorno. En casos de interferencia ambiental significativa, pueden ocurrir
alertas falsas ocasionales durante el uso inicial. Permita que el dispositivo contintie el aprendizaje
auténomo en un espacio desocupado para normalizar el rendimiento. Para entornos complejos
donde el rendimiento de deteccién sigue siendo insatisfactorio, intente ajustar el angulo o la
posicién de instalacién para mitigar las principales fuentes de interferencia.

Reemplazo de la bateria

*Se requiere destornillador (no incluido).

Descripcién de la Luz Indicadora

Estado del indicador Estado del dispositivo

Un solo toque hara que el indicador azul del

L luz azul parpadea una vez dispositivo parpadee una vez rapidamente.

Se muestra cuando se enciende, se reinicia o se
La luz azul parpadea 3 veces restablece a la configuracion de fabrica: indica un
suministro de energia normal.

Cuando el dispositivo estd en modo de
emparejamiento, puede agregarlo asured a
través de la aplicacion. Después de 10 minutos de

La luz azul parpadea lentamente de forma inactividad, el dispositivo entrard en modo de
suspension. Para volver a conectarlo, debera
activar manualmente el modo de emparejamien-
to nuevamente.

Durante el restablecimiento del dispositivo, la luz azul
parpadea rapidamente hasta que se suelta el botén en
La luz azul parpadea rapidamente y de forma 3segundos.

continua Durante el emparejamiento, la luz azul contintia
parpadeando rapidamente, lo que indica un
emparejamiento exitoso.

Azul durante 1 segundo Indica un emparejamiento exitoso

Descripcién del Botén de Reinicio

Acci6n del Boton Explicacion

Compruebe la conexion del hub Zigbee y verifique
la distancia efectiva del gateway
(Solo se activa cuando estd vinculado a una puerta
de enlace Zigbee)

Presione el botdn de reinicio

Mantenga presionado el botén de reinicio Reinicie el dispositivo e inicie el modo de
durante mas de 5 segundos emparejamiento de red

Presione brevemente el botén de reinicio 10 . L, o
veces Restablecer configuracién de fabrica

Reiniciar el Dispositivo

Restablecer el dispositivo solo borra la configuracién de red y lo devuelve al modo de emparejamien-
to; los datos locales no se eliminaran.

Asegurese de que el dispositivo esté encendido, luego mantenga presionado el botén de reinicio
durante 5 segundos. Suéltelo cuando el indicador parpadee rapidamente; el dispositivo se reiniciard y
entrard en modo de emparejamiento.

Reinicio de fabrica

Restablecer de fabrica borra la configuracién de red y elimina todos los datos locales y en la nube.
Asegurese de que el dispositivo esté encendido, luego presione rapidamente el botén de reinicio 10
veces para entrar en el modo de restablecimiento de fabrica.

Especificaciones del Producto

Sensor de presencia multifuncién FP300

Protocolo inaldmbrico: Thread, Zigbee

Tamafio: 42 x 42 x 50mm

Temperatura de funcionamiento: -10 ~ 55°C

Humedad de funcionamiento: 0 ~ 95% HR, sin condensacion
Modo de alimentacion: CR2450x2

KC2: RC-LUt-PSS04

FCC ID:2AKIT-PSS04

1C:22635-PSS04



Sensore Multi-Presenza FP300

Introduzione al Prodotto

Il Sensore Multi-Presenza FP300 & un sensore di presenza umana alimentato a batteria che combina
radar a onde millimetriche, rilevamento a infrarossi e algoritmi Al di Aqara per rilevare con precisione
|'occupazione, anche quando gli occupanti rimangono fermi, superando i limiti dei tradizionali sensori
PIR. Con auto-apprendimento spaziale e sensibilita adattiva, si adatta in modo intelligente al suo
ambiente monitorando anche temperatura, umidita e luce ambientale. Supportando sia i protocolli
Thread che Zigbee, si integra perfettamente con |'ecosistema Agara Home o qualsiasi piattaforma
compatibile con Matter per un controllo versatile della casa intelligente.

Nota:

*Quando ci si unisce all'Ecosistema Matter, sono necessari un Router di frontiera Thread e un
Controller Matter per |'Ecosistema Matter.

*Quando aggiunto all'Ecosistema Aqgara, questo dispositivo richiede ['app Agara Home e un hub
Aqara che supporti il protocollo Zigbee o Matter per il funzionamento.

@ Pulsante direset © sensore ainfrarossi @ Piastra base montata a parete

© sensorediluce © Radar a onde millimetriche

Accesso al dispositivo
Preparazione
1. Scarica l'app Agara Home

Si prega di scansionare il seguente codice QR, scaricare |'ultima versione dell'app Agara Home

2. Collega il dispositivo

Rimuovere la linguetta isolante, accendere il dispositivo, quindi entrare nella modalita di associazione
direte, l'indicatore LED iniziera a lampeggiare lentamente in blu.

Se |'associazione di rete va in timeout, premi e tieni premuto il pulsante di reset per 5 secondi fino a
quando l'indicatore LED inizia a lampeggiare, quindi rilascialo per entrare nella modalita di
associazione del dispositivo.

*Per garantire la tenuta stagna del dispositivo, le fessure sono progettate per essere strette. Quando si rimuove la
linguetta isolante, tirarla con decisione. In caso di difficolta, & possibile aprire il Copri Batteria per estrarla.

Connessione tramite Matter (protocollo Thread)

Aprire I'app Aqara Home, dopo essere entrati nella scheda "Home", fare clic sul "+" nell'angolo in alto a
destra per accedere alla pagina "Aggiungi dispositivo". Dopo aver scelto il dispositivo corrispondente,
seguire le istruzioni sull'app per completare |'associazione;

Nota: Se hai bisogno di unirti all'Ecosistema Matter attraverso un ecosistema di terze parti, puoi
accedervi nel processo "aggiungi dispositivo" dell'app di terze parti, scansionando il Codice Matter sul
dispositivo o manualmente per completare ['associazione del dispositivo.

Connessione tramite il protocollo Zigbee

Aprire |'app Aqara Home, entrare nella scheda "Home", selezionare il "+" nell'angolo in alto a destra per
accedere alla pagina "Aggiungi Dispositivo", selezionare il nome del dispositivo corrispondente,
scansionare il codice di associazione e selezionare il protocollo Zigbee per il download del firmware
corrispondente. Scegliere ['hub a cui si desidera associare il dispositivo.

Aggiornamento del Firmware

Per garantire la migliore esperienza, si prega di aggiungere prima il dispositivo nell'app Aqara Home,
quindi aggiornare il firmware del dispositivo nella pagina delle impostazioni all'ultima versione prima
di utilizzarlo.

Cambio di Protocollo

Se desideri cambiare protocollo, puoi farlo nell'app Agara Home. Prima, rimuovi il dispositivo
dall'app, poi tieni premuto il pulsante di reset del dispositivo per 5 secondi per ripristinare il
dispositivo ed entrare in modalita di associazione, durante il processo di associazione del dispositivo,
tocca Cambia Protocollo e seleziona il protocollo desiderato, segui le istruzioni dell'app per
completare la configurazione.

Avviso: cambiare protocollo equivale a ripristinare le impostazioni di fabbrica, che cancellera tutte le
Impostazioni del dispositivo e i dati.

Installazione dell'Attrezzatura

Il dispositivo puo essere installato ovunque sia necessario il rilevamento, supportando molteplici
metodi di installazione come il montaggio a parete, il posizionamento su scrivania o l'installazione a
soffitto. Gli utenti possono scegliere una posizione appropriata in base all'area di rilevamento
desiderata e regolare ['angolo di installazione e l'inclinazione del dispositivo per ottimizzare la
copertura. Il dispositivo supporta l'installazione tramite adesivo, montaggio magnetico, viti ad
espansione, ecc. (le viti devono essere utilizzate se installato ad un'altezza superiore a 2 metri).

Raccomandazioni per l'Installazione

1. Installare il dispositivo su una parete, un angolo o il soffitto utilizzando il montaggio adesivo o
magnetico in base alle effettive esigenze di rilevamento. Assicurarsi che la parte anteriore del
dispositivo sia rivolta verso |'area che si desidera monitorare e regolare 'angolazione di conseguenza.

. Se & necessario coprire un'area di rilevamento piti ampia, si consiglia di installare il dispositivo a
un'altezza di circa 2 metri, con il dispositivo leggermente inclinato verso il basso per coprire l'area di
monitoraggio richiesta.

. Per l'installazione laterale su una parete o in un angolo, l'altezza consigliata & di 1,4-1,8 metri, per

garantire la copertura di rilevamento sia in posizione eretta che seduta. Se si installa a un'altezza

diversa, & possibile regolare ['angolo di inclinazione della staffa secondo necessita per coprire l'area
principale di attivita.

Per evitare punti ciechi di rilevamento, si consiglia di installare il dispositivo in un angolo con la parte

anteriore rivolta verso la linea centrale dell'angolo. Questo aiuta a minimizzare le zone cieche del

campo visivo su entrambi i lati del radar durante il rilevamento a lungo raggio. La base presenta un

giunto universale progettato eccentricamente, che consente di regolare l'angolo di montaggio
ruotando la base per ottenere una maggiore gamma di inclinazione per il dispositivo.

Durante l'installazione, cercare di evitare di posizionarlo di fronte a grandi aree di metallo, vetro e

altre superfici fortemente riflettenti o di installarlo vicino a bocchette di condizionatori d'aria,
purificatori d'aria e ventilatori.

6. Quando l'altezza di installazione & inferiore a 2 metri, pud essere installato con adesivo e montaggio

magnetico. Sopra i 2 metri & necessario utilizzare viti di fissaggio.
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A. Installazione adesiva

N

B. Installazione magnetica

C. Installazione con viti

*Un cacciavite non € incluso; il kit di installazione con viti fornito & opzionale.

Impostazione del Campo di Rilevamento del Radar (Solo in Modalita Zigbee)

Il dispositivo ha una portata massima di rilevamento di 6 metri e un angolo di rilevamento di 120°
(misurati in condizioni di laboratorio ideali; la portata effettiva puo variare leggermente a seconda
dell'ambiente, dell'altezza di installazione e dell'angolo. Ad angoli piti ampi, I'energia del radar
diminuisce, il che puo ridurre la distanza massima di rilevamento).

Gli utenti possono personalizzare |'area di rilevamento nella pagina delle impostazioni, con
regolazioni precise in intervalli di 0,25 metri. L'area di rilevamento puo essere impostata come non
continua, consentendo agli utenti di escludere specifiche aree intermedie dal rilevamento.

Quando si imposta |'area di rilevamento, l'interfaccia mostra un'icona umana che indica la "posizione
attuale", che siriferisce alla distanza in linea retta tra il dispositivo e il punto con il segnale di
Presenza umana pit forte. Questa non é una distanza orizzontale precisa e puo differire dalla distanza
percepita; & intesa solo come riferimento per impostare i confini dell'area. Se la persona si sposta
oltre i 6 metri, la "posizione attuale" verra visualizzata come "sconosciuta".

Per garantire impostazioni accurate dell'area, si consiglia agli utenti di avvicinarsi lentamente al
dispositivo da lontano a vicino, fermarsi al confine desiderato e attendere che la distanza visualizzata
si stabilizzi prima di impostarla. Dopo la configurazione, regolare con precisione |'area confrontando-
la con il rilevamento della Presenza sulla schermata principale.

Le impostazioni del campo di rilevamento si applicano solo quando il radar € attivo. Se la modalita di
rilevamento € impostata solo su infrarossi, il campo di rilevamento del radar non pu¢ essere regolato.

FOV 120°

6m

Timer di Ritardo per Assenza

Il Timer di Ritardo per Assenza viene utilizzato per ritardare la conferma di uno spazio "non occupato"
e pud anche essere utilizzato per posticipare |'esecuzione di automations basate sull'Assenza.
Impostare un ritardo aiuta a minimizzare i falsi allarmi causati da interferenze ambientali,
migliorando l'accuratezza. Un ritardo piu breve significa che il dispositivo segnala |'Assenza pit
rapidamente, ma potrebbe essere pil suscettibile ai disturbi in ambienti complessi. Nella maggior
parte dei casi, si consiglia di utilizzare il valore predefinito.

Nota: Se sono impostati sia un Timer di Ritardo per Assenza che un ritardo di condizione per
|'Automazione, il tempo di ritardo totale & la somma di entrambi.

Per esempio: Se il ritardo di non-Presenza € impostato a 5 secondi e |'Automazione & configurata per
"Spegnere la luce dopo 10 secondi di non Presenza," il dispositivo segnalera "non Presenza" entro 5
secondi, e ['Automazione si attivera 10 secondi dopo—risultando in un ritardo totale di 15 secondi.

Apprendimento Spaziale Al (Solo in Modalita Zigbee)

L'Apprendimento spaziale Al analizza in modo intelligente ['ambiente per filtrare le interferenze da
grandi superfici di vetro, oggetti metallici, specchi e altri materiali riflettenti. Cio migliora 'accuratezza
del Rilevamento adattandosi ai disturbi ambientali.

Si consiglia di eseguire una sessione manuale di Apprendimento spaziale Al dopo l'installazione del
dispositivo. Durante questo processo, lo spazio dovrebbe rimanere non occupato per circa 30
secondi—si prega di essere pazienti.

Una volta configurato, |'attivazione manuale non & pil necessaria. Il dispositivo continuera ad
apprendere e adattarsi ai cambiamenti ambientali in tempo reale, migliorando l'accuratezza nel tempo.
Se noti che il dispositivo rileva erroneamente la Presenza a causa di interferenze ambientali e non riesce
atornare allo stato non occupato, puoi attivare manualmente ['Apprendimento spaziale Al di nuovo per
ricalibrare rapidamente lo spazio.

Nota: In modalita Matter, il dispositivo eseguira automaticamente |'Apprendimento spaziale Al senza
richiedere input manuale.

Configurazione delle Automations

Gli utenti possono accedere all'interfaccia "Automazione" dell'app e fare clic sul "+" nell'angolo in
alto a destra per aggiungere automations relative al dispositivo.

Condizioni di Automazione

Classificazione Condizioni di Automazione

Presenzarilevata

Nessuna Presenza rilevata

Presenza rilevata per una
certa durata.

Nessuna Presenza rilevata per una

Automations Relative alla Presenza certa durata.

Movimento a infrarossi rilevato
(Non disponibile in modalita solo radar)

Nessun Movimento a infrarossi rilevato
(Non disponibile in modalita solo radar)

Nessun Movimento a Infrarossi Rilevato
per una Certa Durata
(Non disponibile in modalita solo radar)

L'illuminazione aumenta a

Automations relative L'illuminazione diminuisce a

all'illuminazione

Al di sopra del livello di luce specificato

Al di sotto del livello di luce specificato

La temperatura sale a

Automations relative alla La temperatura scende a

temperatura

Al di sopra della temperatura specificata

Al di sotto della temperatura specificata

L'umidita sale a

L'umidita scende a
Automazione relativa all'umidita

Al di sopra dell'umidita specificata

Al di sotto dell'umidita specificata

Configurazioni Automatizzate Consigliate

Inizia in Meno di un Minuto con Queste Automations Consigliate

1.Accendi le luci quando viene rilevata la Presenza

2.Spegni le luci o l'aria condizionata quando non viene rilevata Presenza per un determinato periodo
ditempo

3.Accendi le luci quando viene rilevata la Presenza e l'illuminazione é al di sotto di un livello
prestabilito

4. Accendi l'aria condizionata, impostala in modalita Raffreddamento e regola la temperatura a 24°C
quando viene rilevata la Presenza e la temperatura supera una soglia prestabilita

Ulteriori consigli per l'utilizzo.

1.Per ottenere i migliori risultati, installare il dispositivo rivolto verso la parte anteriore del corpo
umano per rilevare meglio i movimenti sottili come la Respirazione.

2.Il dispositivo ha una portata di rilevamento fino a 6 metri. Configurare la portata in base alle proprie
esigenze effettive per escludere aree non necessarie e migliorare la precisione.

3.ILRilevamento da Presenza ad Assenza & molto veloce. Per migliorare ['esperienza dell'Utente ed
evitare frequenti accensioni e spegnimenti delle luci, si consiglia di impostare un "Timer di Ritardo
Assenza" o utilizzare "Nessuna Presenza per una certa durata" come condizione di attivazione
nell'Automazione, piuttosto che semplicemente "Nessuna Presenza."

4.Se il dispositivo rileva erroneamente la Presenza quando non c'é nessuno, utilizza la funzione di
Apprendimento Spaziale Al dello Sfondo per ricalibrare rapidamente e ripristinare lo stato non
occupato (solo in modalita Zigbee).

5.1l dispositivo migliora continuamente la sua precisione attraverso il riconoscimento delle
interferenze Al e l'apprendimento in tempo reale, ma per ottenere le migliori prestazioni, evitare di
installarlo vicino a bocchette di condizionatori, purificatori d'aria o ventilatori.

6.Dopo l'installazione, il dispositivo richiede tempo per apprendere completamente il profilo spaziale
del nuovo ambiente. In casi di significative interferenze ambientali, potrebbero verificarsi
occasionali falsi allarmi durante ['uso iniziale. Consentire al dispositivo di continuare l'apprendi-
mento autonomo in uno spazio non occupato per normalizzare le prestazioni. Per ambienti
complessi in cui le prestazioni di Rilevamento rimangono insoddisfacenti, provare a regolare
l'angolo o la posizione di installazione per mitigare le principali fonti di interferenza.

Sostituzione della Batteria

*Cacciavite necessario (non incluso).

Descrizione della Luce Indicatore

Stato dell'indicatore Stato del dispositivo

Una pressione singola fara lampeggiare
rapidamente una volta l'indicatore blu del
dispositivo.

La luce blu lampeggia una volta

Siaccende quando il dispositivo viene alimentato,
riavviato o ripristinato alle impostazioni di
fabbrica: indica un'alimentazione normale.

La luce blu lampeggia 3 volte

Quando il dispositivo & in modalita di
associazione, puoi aggiungerlo alla tua rete
tramite ['App. Dopo 10 minuti di inattivita, il

dispositivo entrera in Modalita sonno. Per
riconnetterlo, dovrai riattivare manualmente la
modalita di associazione.

La luce blu lampeggia lentamente in modo
continuo

Durante il reset del dispositivo, la luce blu lampeggia
rapidamente fino a quando il pulsante non viene
rilasciato entro 3 secondi. Durante 'associazione, la
luce blu continua a lampeggiare rapidamente,
indicando un'associazione riuscita.

La luce blu lampeggia rapidamente e in modo
continuo

Blu per 1 secondo Indica l'associazione riuscita

Descrizione del Pulsante di Reset

Azione del Pulsante Spiegazione

Controllare la connessione dell'hub Zigbee e
verificare la distanza effettiva del gateway
(Viene attivato solo quando associato a un gateway
Zigbee)

Premi il pulsante di reset

Premi e tieni premuto il pulsante di reset per
pit di 5 secondi

Resetta il dispositivo e avvia la modalita di
associazione di rete

Premi brevemente il pulsante di
reset 10 volte

Ripristina impostazioni di fabbrica

Ripristina il Dispositivo

Resettare il dispositivo cancella solo le impostazioni di rete e lo riporta in modalita di associazione; i
dati locali non verranno eliminati.

Assicurati che il dispositivo sia acceso, quindi premi e tieni premuto il pulsante di reset per 5 secondi.
Rilascialo quando l'indicatore lampeggia rapidamente: il dispositivo si resettera ed entrera in
modalita di associazione.

Ripristino di fabbrica

Il ripristino delle impostazioni di fabbrica cancella le impostazioni di rete ed elimina tutti i dati locali e
cloud.

Assicurati che il dispositivo sia acceso, quindi premi rapidamente il pulsante di reset 10 volte per
entrare nella modalita di ripristino di fabbrica.

Specifiche del Prodotto

Sensore Multi-Presenza FP300

Protocollo Wireless: Thread, Zighee
Dimensioni: 42 x 42 x 50mm

Temperatura di funzionamento: -10 ~ 55°C
Umidita operativa: 0 ~ 95% UR, senza condensa
Modalita di alimentazione: CR2450x2

KC2: RC-LUt-PSS04

FCC ID:2AKIT-PSS04

1C:22635-PSS04



Wielofunkcyjny czujnik obecnosci FP300

Wprowadzenie produktu

Wielofunkcyjny czujnik obecnosci FP300 to zasilany baterig czujnik obecnosci cztowieka, ktéry taczy
radar fal milimetrowych, detekcje podczerwieni i algorytmy Al Aqara, aby doktadnie wykrywac obecnos$é
- nawet gdy osoby pozostaja w bezruchu, przezwyciezajac ograniczenia tradycyjnych czujnikéw PIR.
Dzigki przestrzennemu samouczeniu sig i adaptacyjnej czutosci inteligentnie dostosowuije sie do swojego
otoczenia, monitorujac jednoczesnie temperature, wilgotnos¢ i $wiatto otoczenia. Obstugujac zaréwno
protokoty Thread, jak i Zighee, bezproblemowo integruje sie z ekosystemem Agara Home lub dowolng
platforma kompatybilng z Matter, zapewniajgc wszechstronna kontrole inteligentnego domu.

Uwaga:

*Podczas dotgczania do ekosystemu Matter wymagany jest router graniczny Thread i kontroler
Matter dla ekosystemu Matter.

*Po dodaniu do ekosystemu Aqara, to urzadzenie wymaga aplikacji Aqara Home i centrali Agara
obstugujacej protokét Zigbee lub Matter do dziatania.

Q Przycisk resetowania o Czujnik podczerwieni o Nascienna ptyta montazowa

@ Czujnik $wiatta @ Radar fal milimetrowych

Dostep do urzadzenia
Przygotowanie
1. Pobierz aplikacje Agara Home

Zeskanuj ponizszy kod QR, aby pobra¢ najnowsza wersje aplikacji Aqara Home

2. Podtacz urzadzenie

Usun pasek izolacyjny, wtacz urzadzenie, a nastepnie wejdz w tryb parowania sieciowego, dioda LED
zacznie powoli migac na niebiesko.

Jesli parowanie sieciowe przekroczy limit czasu, naci$nij i przytrzymaj przycisk resetowania przez 5
sekund, az dioda LED zacznie migac, a nastepnie zwolnij go, aby wej$¢ w tryb parowania urzadzenia.

*Aby zapewni szczelno$¢ urzadzenia, szczeliny zostaty zaprojektowane jako waskie. Podczas usuwania zaktadki
izolacyjnej, nalezy ja mocno wyciagnac. W razie trudnosci mozna otworzy¢ pokrywe baterii w celu jej wyciagniecia.

Potacz przez Matter (protokét Thread)

Otworz aplikacje Agara Home, po wejsciu na karte "Dom", kliknij "+" w prawym gérnym rogu, aby przej$¢
do strony "Dodaj urzadzenie". Po wybraniu odpowiedniego urzadzenia, postepuj zgodnie z instrukcjami
w aplikacji, aby zakonczy¢ parowanie;

Uwaga: Jesli chcesz dotaczy¢ do ekosystemu Matter za posrednictwem ekosystemu innej firmy, mozesz
uzyskac do niego dostep w procesie "dodawania urzadzenia" w aplikacji innej firmy, skanujac kod Matter
na urzadzeniu lub instrukgji, aby zakoficzy¢ parowanie urzadzenia.

Potacz przez protokét Zighee

Otwérz aplikacje Agara Home, wejdz na karte "Dom", wybierz "+" w prawym gérnym rogu, aby przej$¢ do
strony "Dodaj urzadzenie", wybierz odpowiednia nazwe urzadzenia, zeskanuj kod parowania i wybierz
protokét Zigbee dla odpowiedniego oprogramowania do pobrania. Wybierz centrale, z kt6ra chcesz
powiazad urzadzenie.

Aktualizacja oprogramowania

Aby zapewni¢ lepsza prace urzadzenia, najpierw dodaj urzadzenie w aplikacji Agara Home, a
nastepnie zaktualizuj oprogramowanie urzadzenia na stronie ustawien do najnowszej wersji przed
jego uzyciem.

Przetaczanie protokotu

Jesli chcesz zmieni¢ protokdt, mozesz to zrobi¢ w aplikacji Agara Home. Najpierw usur urzadzenie z
aplikacji, nastepnie nacisnij i przytrzymaj przycisk resetowania urzadzenia przez 5 sekund, aby
zresetowad urzadzenie i wej$¢ w tryb parowania. Podczas procesu parowania urzadzenia, dotknij
opcji Przetacz Protokdt i wybierz zadany protokdt, postepuj zgodnie z instrukcjami w aplikacji, aby
zakonczy¢ konfiguracje.

Uwaga: przetaczenie protokotéw jest rbwnoznaczne z przywréceniem ustawien fabrycznych, co
spowoduje usuniecie wszystkich ustawien i danych urzadzenia.

Montaz Sprzetu

Urzadzenie mozna zainstalowac w dowolnym miejscu, gdzie potrzebna jest detekcja, obstugujac
wiele metod instalacji, takich jak montaz nascienny, ustawienie na biurku lub instalacja sufitowa.
Uzytkownicy moga wybrac¢ odpowiednig lokalizacje w zaleznosci od pozadanego obszaru detekcji i
dostosowac kat instalacji oraz nachylenie urzadzenia, aby precyzyjnie ustawic zasieg. Urzadzenie
obstuguje instalacje za pomoca kleju, montazu magnetycznego, kotkdw rozporowych itp. ($ruby
musza by¢ uzyte, jesli urzadzenie jest instalowane na wysokosci powyzej 2 metréw).

Zalecenia dotyczace instalacji

1. Zainstaluj urzadzenie na $cianie, w rogu lub na suficie za pomoca kleju lub montazu magnetycznego
w zaleznosci od rzeczywistych potrzeb detekcji. Upewnij sie, ze przdd urzadzenia jest skierowany w
strone obszaru, ktéry chcesz monitorowaé, i odpowiednio dostosuj kat.

2. Jesli potrzebujesz pokryé wiekszy zasieg detekdji, zaleca sie zainstalowanie urzadzenia na wysokosci
okoto 2 metréw, z urzadzeniem lekko przechylonym w dét, aby obja¢ wymagany obszar monitorowa-
nia.

3. W przypadku instalacji bocznej na Scianie lub w rogu zalecana wysokos$¢ to 1,4-1,8 metra, aby
zapewnic zasieg detekcji zaréwno w pozycji stojacej, jak i siedzacej. W przypadku instalacji na innej
wysoko$ci mozna dostosowaé kat nachylenia uchwytu wedtug potrzeb, aby pokryé gtéwny obszar
aktywnosci.

4. Aby unikna¢ martwych stref detekcji, zaleca sie zainstalowanie urzadzenia w rogu z przednia czescia
skierowang na linie srodkowa rogu. Pomaga to zminimalizowaé martwe strefy pola widzenia po obu
stronach radaru podczas detekcji na duzym zasiegu. Podstawa ma ekscentrycznie zaprojektowane
ztacze uniwersalne, umozliwiajgce regulacje kata montazu poprzez obracanie podstawy, co pozwala
na uzyskanie wiekszego zakresu nachylenia urzadzenia.

5. Podczas instalacji nalezy unika¢ umieszczania urzadzenia naprzeciwko duzych powierzchni
metalowych, szklanych i innych silnie odbijajacych, a takze instalowania go w poblizu wylotéw
klimatyzacji, oczyszczaczy powietrza i wentylatoréw.

6. Gdy wysokos¢ instalacji jest mniejsza niz 2 metry, mozna ja wykona¢ za pomoca kleju i montazu
magnetycznego. Powyzej 2 metréw wymagane jest uzycie srub mocujacych.

A. Montaz na klej

B. Instalacja magnetyczna

-
ZCE“

C. Instalacja przy uzyciu $rub

*Srubokret nie jest dotaczony; dostarczony zestaw do instalacji przy uzyciu $rub jest opcjonalny.

Ustawianie Zasiegu Detekcji Radaru (Tylko w Trybie Zigbee)

Urzadzenie ma maksymalny zasieg detekcji wynoszacy 6 metréw i kat detekcji 120° (zmierzony w
idealnych warunkach laboratoryjnych; rzeczywisty zasieg moze sie nieznacznie réznié¢ w zaleznosci od
$rodowiska, wysokosci instalacji i kata. Przy szerszych katach energia radaru zmniejsza sie, co moze
zredukowaé maksymalny dystans detekji).

Uzytkownicy moga dostosowac zasieg detekcji na stronie ustawien, z precyzyjnym dostrojeniem co
0,25 metra. Zasieg detekcji moze by¢ ustawiony jako nieciagty, co pozwala uzytkownikom wykluczyé
okredlone obszary $redniego zasiegu z detekgji.

Podczas ustawiania zasiegu detekcji, interfejs wy$wietla ikone cztowieka wskazujaca "aktualna
pozycje", ktéra odnosi sie do odlegtosci w linii prostej miedzy urzadzeniem a punktem z
najsilniejszym sygnatem Obecnosci ludzkiej. Nie jest to doktadna odlegtos¢ pozioma i moze réznié sie
od postrzeganej odlegtosci; stuzy jedynie jako punkt odniesienia dla ustawiania granic zasiegu. Jesli
osoba przemiesci sie poza 6 metréw, "aktualna pozycja" bedzie wy$wietlana jako "nieznana".

Aby zapewni¢ doktadne ustawienia zasiegu, zaleca sie, aby uzytkownicy powoli zblizali sie do
urzadzenia z daleka, zatrzymali sie na pozadanej granicy i poczekali, az wySwietlana odlegtos¢ sie
ustabilizuje przed jej ustawieniem. Po konfiguracji nalezy dostroi¢ zasieg, poréwnujac go z detekcja
Obecnosci na ekranie gtéwnym.

Ustawienia zasiegu wykrywania maja zastosowanie tylko wtedy, gdy radar jest aktywny. Jesli tryb
wykrywania jest ustawiony na tylko podczerwien, zasieg detekgji radaru nie moze by¢ regulowany.

Timer OpézZnienia Nieobecnosci

Timer Opdznienia Nieobecnosci stuzy do opdznienia potwierdzenia, ze przestrzen jest "niezajeta”, i
moze by¢ réwniez uzywany do odroczenia wykonania automations opartych na Nieobecnosci.
Ustawienie opéZnienia pomaga zminimalizowa¢ fatszywe wyzwalanie spowodowane zaktéceniami
Srodowiskowymi, poprawiajac doktadnos¢. Krotsze opdznienie oznacza, ze urzadzenie zgtasza
Nieobecno$¢ szybciej, ale moze by¢ bardziej podatne na zaktécenia w ztozonych Srodowiskach. W
wiekszosci przypadkéw zaleca sie uzywanie wartosci domyslnej.

Uwaga: Jesli ustawiono zaréwno Timer OpéZnienia Nieobecnosci, jak i opdZnienie warunku
automatyzacji, catkowity czas opéZnienia jest suma obu.

Na przyktad: Jesli opéznienie braku Obecnosci jest ustawione na 5 sekund, a automatyzacja jest
skonfigurowana na "wytaczenie Swiatta po 10 sekundach braku Obecnosci", urzadzenie zgtosi "brak
Obecnosci" w ciggu 5 sekund, a automatyzacja zostanie uruchomiona 10 sekund po tym - co daje
taczne opdznienie 15 sekund.

Al Przestrzenne Uczenie (Tylko w Trybie Zigbee)

Al Przestrzenne Uczenie sig inteligentnie analizuje otoczenie, aby odfiltrowac zaktécenia pochodzace od
duzych szklanych powierzchni, metalowych przedmiotdw, luster i innych materiatéw odbijajacych.
Zwieksza to doktadno$¢ wykrywania poprzez adaptacje do zaktdceri Srodowiskowych.

Zaleca sie przeprowadzenie recznej sesji uczenia przestrzennego Al po zainstalowaniu urzadzenia.
Podczas tego procesu przestrzen powinna pozostac niezajeta przez okoto 30 sekund - prosimy o
cierpliwosc.

Po skonfigurowaniu, reczna aktywacja nie jest juz konieczna. Urzadzenie bedzie stale uczy¢ sig i
dostosowywac do zmian srodowiskowych w czasie rzeczywistym, poprawiajac doktadno$¢ z uptywem
czasu.

Jesli zauwazysz, ze urzadzenie btednie wykrywa Obecnos¢ z powodu zaktdcen Srodowiskowych i nie
powraca do stanu niezajetego, mozesz recznie ponownie uruchomic¢ Al Przestrzenne Uczenie sig, aby
szybko przekalibrowad przestrzeni.

Uwaga: W trybie Matter urzadzenie automatycznie przeprowadzi Al przestrzenne uczenie sie bez
koniecznosci recznego wprowadzania danych.

Konfigurowanie automatyzacji

Uzytkownicy moga przej$¢ do interfejsu "Automations" w aplikacji i klikng¢ "+" w prawym gérnym
rogu, aby dodac automatyzacje zwigzane z urzadzeniem.

Warunki automatyzacji

Klasyfikacja Warunki automatyzacji

Wykryto Obecno$¢

Nie wykryto Obecnosci

Obecnos¢ wykryta przez okreslony czas.

Brak wykrytej Obecnosci przez okreslony czas.

Automatyzacje zwigzane z Obecnoscia Wykryto ruch w podczerwieni
(Niedostepne w trybie tylko radarowym)

Nie wykryto ruchu w podczerwieni
(Niedostepne w trybie tylko radarowym)

Brak Wykrycia Ruchu w Podczerwieni przez
Okreslony Czas
(Niedostepne w trybie tylko radarowym)

O$wietlenie wzrasta do

Automatyzacje zwigzane z Odwietlenie spada do

Oswietleniem

Powyzej okreslonego poziomu o$wietlenia

Ponizej okreslonego poziomu oswietlenia

Temperatura wzrasta do

Automations zwigzane z Temperatura spada do

temperatura Powyzej okreslonej temperatury
Ponizej okreslonej temperatury

Wilgotnosé wzrasta do

Automatyzacja zwigzana z Wilgotno$¢ spada do

wilgotnosci
8 ? Powyzej okreslonej wilgotnosci

Ponizej okreslonej wilgotnosci

Zalecane konfiguracje automatyczne

Rozpocznij w mniej niz minute z tymi zalecanymi automations

1.Wiacz $wiatta, gdy wykryta zostanie Obecno$é

2.Wytacz $wiatta lub klimatyzacje, gdy nie wykryto Obecnosci przez okreslony czas

3.Wtacz Swiatta, gdy wykryta zostanie Obecnos¢ i poziom o$wietlenia jest ponizej ustalonej wartosci

4. Wiacz klimatyzacje, ustaw ja w trybie chtodzenia i dostosuj temperature do 24°C, gdy wykryta
zostanie Obecnos¢ i temperatura przekroczy ustalony prog

Wiecej wskazéwek dotyczacych uzytkowania.

1.Aby uzyska¢ najlepsze wyniki, zainstaluj urzadzenie tak, aby byto skierowane w strone przodu ciata
cztowieka, co pozwoli lepiej wykrywad subtelne ruchy, takie jak oddychanie.

2.Urzadzenie ma zasieg detekcji do 6 metréw. Skonfiguruj zasieg na podstawie rzeczywistych potrzeb,
aby wykluczy¢ niepotrzebne obszary i poprawi¢ doktadnosé.

3.Wykrywanie zmiany stanu z Obecnosci na Nieobecno$c¢ jest bardzo szybkie. Aby poprawi¢ komfort
uzytkowania i unikna¢ czestego przetaczania $wiatta, zaleca sie ustawienie "Timera opdznienia
Nieobecnosci" lub uzycie "Brak Obecnosci przez okreslony czas" jako warunku wyzwalajacego w
automatyzacji, zamiast po prostu "Brak Obecnosci".

4.Jesli urzadzenie btednie wykrywa Obecnos¢, gdy nikogo nie ma w poblizu, uzyj funkcji Al
Przestrzennego Uczenia sie Tta, aby szybko przekalibrowaé i przywrécic stan niezajety (tylko w
trybie Zigbee).

5.Urzadzenie stale poprawia swoja doktadnos¢ dzieki rozpoznawaniu zaktdcer przez sztuczna
inteligencje i uczeniu sie w tle w czasie rzeczywistym, ale dla najlepszej wydajnosci nalezy unikac
instalowania go w poblizu otworéw wentylacyjnych klimatyzacji, oczyszczaczy powietrza lub
wentylatoréw.

6.Po instalacji urzadzenie wymaga czasu, aby w petni nauczy¢ sie profilu przestrzennego nowego
otoczenia. W przypadkach znacznych zaktécen srodowiskowych, sporadyczne fatszywe alarmy
moga wystapi¢ podczas poczatkowego uzytkowania. Pozwél urzadzeniu kontynuowad
autonomiczne uczenie sie w niezajetej przestrzeni, aby znormalizowaé wydajnosé. W przypadku
ztozonych srodowisk, gdzie wydajno$¢ wykrywania pozostaje niezadowalajaca, sprébuj
dostosowac kat instalacji lub pozycje, aby ztagodzi¢ gtéwne zrddta zaktocen.

Wymiana baterii

*Wymagany $rubokret (brak w zestawie).

Opis kontrolki

Stan wskaznika Status urzadzenia

Pojedyncze nacisniecie spowoduije, ze niebieska

Niebieskie éwiatto mi
(ebieskie swiatio miga raz dioda urzadzenia mignie szybko jeden raz.

Pojawia sie po wtaczeniu zasilania, ponownym
Niebieskie $wiatto miga 3 razy uruchomieniu lub przywréceniu ustawien
fabrycznych - wskazuje na prawidtowe zasilanie.

Gdy urzadzenie jest w trybie parowania, mozesz
dodad je do swojej sieci za pomoca aplikacji. Po
Niebieskie $wiatto powoli miga w sposéb 10 minutach bezczynnosci urzadzenie przejdzie w
ciagty tryb uspienia. Aby ponownie sie potaczyé,
bedziesz musiat recznie ponownie uruchomié
tryb parowania.

Podczas resetowania urzadzenia, niebieskie $wiatto
miga szybko, dopdki przycisk nie zostanie zwolniony w
Niebieskie $wiatto miga szybko i ciggu 3 sekund.

nieprzerwanie Podczas parowania, niebieskie Swiatto nadal miga
szybko - wskazujgc udane parowanie.

Niebieskie przez 1 sekunde Wskazuje udane parowanie

Opis przycisku resetowania

Dziatanie przycisku Objasnienie
Sprawdz potaczenie z hubem Zigbee i zweryfikuj
. fekt ieg bramki
Nacisnij przycisk resetowania erektywny zasueg' ram‘ :
(Aktywowane tylko po powiazaniu z bramka
Zigbee)
Nacisnij i przytrzymaj przycisk resetowania Zresetuj urzadzenie i uruchom tryb
przez ponad 5 sekund parowania sieciowego

Krétko nacisnij przycisk resetowania 10 razy Przywré¢ ustawienia fabryczne

Zresetuj urzadzenie

Zresetowanie urzadzenia usuwa tylko ustawienia sieciowe i przywraca tryb parowania; dane lokalne
nie zostang usuniete.

Upewnij sig, ze urzadzenie jest wtaczone, a nastepnie nacisnij i przytrzymaj przycisk resetowania
przez 5 sekund. Zwolnij go, gdy wskaznik zacznie szybko migac - urzadzenie zresetuje sie i wejdzie w
tryb parowania.

Przywracanie ustawier fabrycznych

Przywrdcenie ustawien fabrycznych usuwa ustawienia sieciowe i kasuje wszystkie dane lokalne i w
chmurze.

Upewnij sig, ze urzadzenie jest wtaczone, a nastepnie szybko nacisnij przycisk resetowania 10 razy,
aby wej$¢ w tryb przywracania ustawieni fabrycznych.

Specyfikacja produktu

Wielofunkcyjny czujnik obecnosci FP300
Protokét bezprzewodowy: Thread, Zigbee
Rozmiar: 42 x 42 x 50mm

Temperatura pracy: -10 ~ 55°C

Wilgotnosé robocza: 0 ~ 95% RH, bez kondensacji
Tryb zasilania: CR2450x2

KC2: RC-LUt-PSS04

FCC ID:2AKIT-PSS04

1C:22635-PSS04
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MynbTu-gatymk npucytcreusa FP300

BeepieHue B NpoayKT

MynbTu-gaTunk npucyTcTeus FP300 - 370 paboTatowuii oT 6aTapen AaTynK NpUcyTCTBUS YenoBeka,
KOTOpbIN coyeTaeT B cebe MUNMMETPOBBIV pafjap, MHMpaKpacHoe 06HapyXeH1e 1 anropuTMbl
VCKYCCTBEHHOTO MHTeNNeKTa Aqara Anst TOYHOrO ONpepeneHns NpUcyTCTBUS - faxe Korga noan
OCTaloTCS HEMOABXHbBIMU, MPEOA0EBAs OrPaHNYEHNS TPaAULMOHHBIX PIR-gaTunkos. Bnarogaps
NPOCTPAHCTBEHHOMY CaMOOBYYEHMIO 1 alaNTUBHOW YYBCTBUTENIbHOCTY OH UHTENNEKTYanbHO
npucnocabnrBaeTcs K OKpyXatlLei Cpefie, OAHOBPEMEHHO OTC/IEXIBAs TEMNEPATypy, BNAXHOCTb U1
ocBelleHHOCTb. Mogaepxusas npoTokonsl Thread n Zigbee, OH nerko MHTErpupyeTcsi ¢ 3KOCMCTEMOIA
Agara Home unu nto6oii Matter-coBMecTMoi NnaTdopmoii /151 yHUBEPCANbHOTO YyNPaBeHUs YMHbIM
OMOM.

MpumeyaHue:

*MMpu NogKYeHUM K 3KocucTeMe Matter TpebyeTcs norpaHuyHbIi MaplpyTusatop Thread u
KOHTponnep Matter ans skocucTemsl Matter.

*Mpu fobaBneHnn B 3KocUcTeMy Aqara 3To YCTPOICTBO TpebyeT npunoxerue Aqara Home n xa6
Aqara c noaaepxKoit npotokona Zighee unu Matter gns pa6oTbl.

@ Kronka c6poca © Vndpakpachbiit patunk @) HacTenHas MOHTaXHas nnacTuHa

@ fatunkocsewenroctn @ Munaumetpossiit pagap

[locTyn K yCTPOWCTBY
MoparoTtoBka
1. 3arpysuTe npunoxeHue Aqara Home

MoxanyiicTa, oTckaHupyiiTe cnepyowmii QR-kog, 3arpysnTe NOCNeAHIOK BEPCULIO NMPUNoxeHus Agara
Home

2. MoaKnYnTE YCTPONCTBO

YaanuTe n3onaLMOHHYI NNACTVHY, BKIKOYUTE YCTPOICTBO, 3aTeM BOMAUTE B PEXUM COMPSHIKEHUS,

CBETOANO/HbIN MHANKATOP HAYHET MeJ/IEHHO MUTaTb CUHWUM LiBETOM.

Ecnu Bpems CONpshKeHs € CeTbio MCTEKN0, HAXMUTE U yepXuBaiiTe KHOMKy c6poca B TeyeHue 5

CeKyHA, MoKa CBETOANO/HbIN MHAUKATOP He HAYHET MUraTb, 3aTeM OTMNYCTUTE ee, 4TO6bl BOUTU B

PEXNM COMPSKEHNs YCTPOIACTBA.

*4T106bI 06ECNEUNTL FEPMETUYHOCTD YCTPOIICTBA, 3a30Pbl CNELManbHO CAeNaHb! y3kuMu. Mpu nssnedeHnn
MSOﬂMpyK)LIJ,EI:N npoknaaku, no»(anyﬁcra, TAHWUTe eé ¢ ycunuem. Ecnmn BO3HUKHYT TPYAHOCTK, Bbl MOXXETE OTKPbITh
KpbIWKY 6ara: PeljiHOI'O OTCeKa Ansa n3BnevyeHuns.

MopkntoyeHne yepes Matter (npotokon Thread)

OTKpoiiTe npunoxexne Agara Home, nocne Bxofa Bo Bknaaky "flom", HaxmuTte "+" B NpaBoM BepxHem
yray, 4To6bl NnepenTn Ha cTpaHuLy "[lo6aBuTb ycTpoicTBo". Mocne Bbibopa COOTBETCTBYIOLLErO
YCTPOIACTBa CNeayiTe NOACKa3KaM B NPUNOXKEHUN /15 3aBEPLUEHUS CONPSHKEHNS;

MpumeyaHue: ECiv Bam Hy)XHO NPUCOEAMHUTBLCS K 3KOCUCTeMe Matter Yepes CTOPOHHIOK 3KOCUCTEMY,
Bbl MOXeTe CfienaTh 3TO B npouecce "fo6aBneHns ycTpoicTea" B CTOPOHHEM NPUNOKEHUN,
OTCKaHWpoBaB koA Matter Ha yCTPOMCTBE MNW B UHCTPYKLMUN /15 3aBEPLUEHUS COMPSIKEHNS
yCTpoiicTBa.

MopkntoyeHne Yepes npotokon Zigbee

OTKpoiiTe npunoxeHue Aqara Home, nepeiiguTe Bo BKNaaky "flom", Boibepute "+" B npaBoM BepXHEM
yray, 4To6bl NepeiiTn Ha cTpaHuLy "[lo6aBnTb yCTPOUCTBO", BbiGepUTE COOTBETCTBYIOLLEE Ha3BaHKe
YCTPOIiCTBa, OTCKaHMPYiTe KoJ CONpsikeHNs 1 BbibepuTe NpoTokon Zighee ans 3arpyskun
COOTBETCTBYIOLIEN NPOLINBKU. BbibepuTe Xab, K KOTOPOMY Bbl XOTUTE MPUBSI3aTh YCTPONCTBO.

O6HOBNEHME NPOLIMBKM

[ins obecneyeHns HauNyYLWero oMbITa, NOXanyncra, cHavana fo6asbTe yCTPONCTBO B IPUNOKEHUN
Aqara Home, 3aTeM 06HOBMTE MPOLUMBKY YCTPOMCTBA Ha CTPaHWLLE HACTPOEK A0 NOCIEAHEN BEpCUM
nepep ero 1Cnosb3oBaHUEM.

MepekntoyeHue npoTokona

EC/v Bbl XOTUTE NEPEKIYUTL NPOTOKObI, Bbl MOXETE CAeNaTb 3TO B NpUnoxeHnn Aqara Home.
CHayana yfanuTe yCTpOMCTBO U3 NPUNOXKEHMS, 3aTEM HAXXMUTE U YAEPXMBaiTe KHOMKY c6poca
YCTPOICTBA B TeYeHwe 5 CeKyH/, YTo6bl CEPOCKUTB YCTPOICTBO U BOWTM B PEXMM COMpsikeHus. Bo
BpEeMs NPoLecca CONpsHKEHUs YCTPOMCTBA HaXMUTe "TlepekounTb NpoTokon" n BbibepuTe
Xenaemblil NPOTOKON, CNeAYNTE MHCTPYKLMSAM B MPUNOKEHUN ANS 3aBEPLIEHNS HACTPONKN.

I'Ipep,ynpe»(p,eHme: nepekntYyeHne NpPoTOKO/I0B 3KBMBA/IEHTHO BOCCTAHOB/IEHWNIO 3aBOACKMX
HacCTpoeK, 4TO NpuBeaeT K yAa/leHUIo BCeX HACTPOeK N AaHHbIX yCTpOﬁCTB&

YcTaHoBKa 060pyaoBaHus

YCTPOICTBO MOXET 6bITb YCTAHOB/IEHO B N060M MECTe, rfie TpebyeTcs 06HapyKeHue, NoAfepKu1Bas
pasnunyHble CNocobbl yCTaHOBKM, TaKMe Kak HAaCTEHHbII MOHTaX, HACTONIbHOE pa3MeLLeHIe Unn
NOTONOYHAS YCTaHOBKa. [0/1b30BaTENN MOTYT BbIGPATH NOAXOASALLIEE MECTO B 3aBUCUMOCTH OT
KeNaeMoii 30Hbl 0BHAPYKEHWS 1 OTPEryIMPOBaTh Yro/ YCTaHOBKU 1 HAKIIOH YCTPOUCTBA ANst
TOYHOII HACTPOIIKM OXBaTa. YCTPOMCTBO MOAAEPIKMUBAET YCTAHOBKY C MOMOLLbIO KIENKOIA IEHTSI,
MarHUTHOrO Kpenserus, fto6eneit u T.4,. (BUHTbI AOMKHbI UCMONb30BATbCS MPYU YCTAHOBKE Ha BbICOTE
6onee 2 MeTpoB).

PeKoMeHp,aLM Mo yCTaHOBKe

1. YcTaHOBUTE YCTPOWCTBO Ha CTEHY, B YrO/1 UM Ha NOTOMOK C NOMOLLbIO KIIEEBOTO UM MarHUTHOTO
KpeneHns B 3aBUCHMOCTY OT BalunX (haKTUHeCKUX NoTpebHocTel B 06HapyeHu. Y6eanuTech, 4To
nepefHss 4acTb YCTPONCTBA HaNpaBaeHa Ha 061aCcTb, KOTOPYHO Bbl XOTUTE KOHTPONMPOBAT, U
COOTBETCTBYHOWMM 06Pa30M OTPerympyiiTe yros.

2. ECnvi BaM HY)KHO OXBaTWTb 60/1bLLYIO 30HY O6HAPYXKEHMSI, PEKOMEHYETCS YCTaHOBUTb YCTPOWCTBO
Ha BbICOTE OKOJI0 2 METPOB, C/IerKa HaKNIOHWB ero BHU3, 4TO6bl OXBaTUTb HEO6XOAMMYIO 061aCTb
MOHUTOPUHra.

3. ins GOKOBOIA YCTAHOBKM Ha CTEHE WAW B YTy PEKOMeHAYyeMas BbicOTa cocTaBnseT 1,4-1,8 MeTpa,
4TO6bI 06eCneynTb OXBAT 06HAPYKEHNS KaK B MONOKEHUMN CTOS, TaK U CAS. Mpy yCTaHOBKE Ha
[PYroi BbICOTE Bbl MOXETE OTPEry/IMPOBAaTh Yro/ HAKNOHA KPOHLUTEHA N0 Mepe HeobXo[MMOCTH,
4TO6bI OXBATUTb OCHOBHYH 30HY aKTUBHOCTH.

4.4T106bl U36€XaTh CNENbIX 30H 06HAPYXKEHWS, PEKOMEHYeTCs YCTaHaBNMBaTb YCTPOWCTBO B yriy,
HanpaBuB NepPeAHIod YacTb K LEeHTPaNbHOM IMHAK yria. 3TO NOMOraeT MUHUMU3MPOBATb Cienble
30HbI MO/Isi 3peHNs C 06enx CTOPOH pafapa Npy 06HapyXeHUU Ha 60/bLWOM paccTosHUM. OCHOBaHMe
MMEET 3KCLIEHTPUYHO Pa3paboTaHHbIN YHUBEPCANbHbIN WAPHWP, NO3BOASIOLWWIA PEryiupoBaTh yron
KpenneHns nyTem BpalyeHKs OCHOBaHUS AN [OCTVKEHUs 6OMbLIEro AnanasoHa HakIoHa
yCTpoiicTBa.

5. Mpw ycTaHOBKe NoCcTapanTech n3beraTb HanpaBieHKs yCTPOIMCTBA Ha 60/bLUMEe METaNINYecKue,
CTEK/ISHHbIE N APYrie CUIbHO OTPaXkatolyme NOBEPXHOCTH, a TakxKe YCTaHOBKYM PSAOM C BbIXOAAMU
KOHAULVOHEPOB, BO3[lyXOOYUCTUTENSAMU U BEHTUNSTOPaMU.

6. Korpa BbicOTa yCTaHOBKM MeHee 2 METPOB, YCTPONCTBO MOXET GbITb YCTAHOB/IEHO C MOMOLLBH
KNeNKOW NEeHTbI U MarHUTHOTO KpenneHus. Bbilwe 2 MeTpoB TpebyeTcs KpenneHue Wwypynamu.

A.YcTaHOBKa Ha KNEMKYIo NIeHTY /

N

B. MarHuTHas ycTaHoBka

Sy

C. YcTaHOBKa C NOMOLLbIO WYPYNOB

*OTBepTKa He BXOAWUT B KOMMAEKT; NPeAoCTaBAsSeMbIit Habop A4S yCTAHOBKY LypynaMu siBNSIETCS ONLMOHAbHBIM.

HacTpolika gnana3soHa o6HapyxeHusi pagapa (Tonbko B pexume Zigbee)

YCTPOWCTBO MMEET MaKCMMasbHYIO JallbHOCTb 0GHAPYXKEHWs 6 METPOB 1 yron o6HapyxeHus 120°
(13MepeHo B naeanbHbIX 1a60PaTOPHbIX YCIIOBUSX; PAaKTUYECKas AaNbHOCTb MOXKET HEMHOTO
OT/IMYATLCS B 3aBUCUMOCTY OT OKPYIKaIOLLEi CPefibl, BbICOTbI YCTAHOBKM 1 yrna. Mpu 6onee Wipokmux
yrnax 3Heprusi pagapa yMeHbLIAeTCst, 4TO MOXKET COKPAaTUTb MaKCUMasibHOE PaccTosiHue
o6HapyxeHUs).

Monb30BaTenu MOryT HaCTPanBaTh AManasoH OGHaPYKEHNs Ha CTPAHNLLE HACTPOEK C TOYHOCTBIO A0
0,25 MeTpa. [lnanasoH 06HapyKeH!st MOXET BbITb YCTAHOB/EH KaK MPepbIBUCTbIN, NO3BONSS
no/Ib30BaTeNSIM UCKIIOYATb U3 06HAPYXKEHMS OMpeAeneHHble 061aCTh Ha CPEAHNX PACCTOSIHMSIX.
IMpw HacTpoiike Aruana3oHa obHapyxeHus MHTepdelic oTobpaxaeT 3HAYOK YenoBeKa,
yKasbiBatoLwmii "
YCTPOMCTBOM ¥ TOYKOM C CAMbIM CUJIbHbBIM CUTHANIOM NPUCYTCTBUS YeoBeKa. ITO He TOYHOe

TeKylee I'IOJ'IO)KGHVIE", KOTOpPO€ OTHOCUTCA K I'IpﬂMOJ'II/IHel‘;IHOMy PaccTosaHUIO Mexay

rOPW30HTaNbHOE PACCTOSIHIUE M MOXET OTINYATLCS OT BOCMPUHMMAEMOr0 PACCTOSIHUS; OHO
npeAHa3sHayYeHo TONbKO B Ka4eCTBe OPUEHTUPA N5 YCTAHOBKM rpaHuL, gnanasoHa. Ecnv yenosek
nepemellaeTcs 3a Npefenbl 6 MeTpoB, "TeKylyee nonoxeHve" byaeT oTo6paxaTbcs Kak
"HensBecTHo".

[ins obecneyeHns TOYHOW HACTPOIKYM [ana3oHa Nob3oBaTeNsiM PEKOMEH/YeTCS Me/IeHHO
nNpuBaNXaTbCs K yCTPOMCTBY U3Aaneka, 0CTaHOBUTLCS Ha XeNaeMoii rpaHuLLe 1 LOXAATLCS
cTabunusaunm oTobpaxaeMoro pacCTosiHUs Nepep ero yCTaHoBKOW. [locne HacTpoiiku cnepyeT
TOYHO OTPErynMpoBaTh AnanasoH, CpaBHNUBAs ero ¢ 06HapyXXeHeM NPUCYTCTBUS Ha FNaBHOM
3KpaHe.

HacTpoiikv franasoHa o6HapyxeHUs MPUMEHSIOTCS TOIbKO NPY aKTUBHOM pagape. Ecnv pexum
06HapyXXeHWs yCTaHOB/IEH TONbKO Ha H(paKpacHbIi, fanasoH o6HapyXeHns pafapa He MoXeT
6bITb OTPEryNMPOBaH.

FOV 120°

6m

TaiimMep 3agepXKKu OTCYTCTBUS

TaiiMep 3aepXKK1 OTCYTCTBUSI UCMOMb3YETCS AN 3aAEPXKKIU NOATBEPKAEHNS ""He3aHsTOro"
MPOCTPAHCTBA, @ TAK)KE MOXKET UCMO/L30BATHLCS fi/151 OTCPOYKM BbIMONHEHWS automations Ha ocHoBe
OTCYTCTBUS.

YCTaHOBKa 3a/}ePXKK1 MOMOraeT MUHMMWU3NPOBATb NIOXKHbIE CPabaTblBaHWsl, BbI3BaHHbIE BHELHUMM
rioMexamu, MoBbILAs TOYHOCTb. Boslee KOPOTKasi 3afepXKKa 03HAYAET, YTO YCTPOMCTBO BbiCTpee
Co06LWAET 06 OTCYTCTBUM, HO MOXKET BbITh GO/IEE BOCMPUMMYMBO K TOMEXAM B CTIOKHbIX YCN0BUSIX. B
60NbLINHCTBE CNY4aeB PEKOMEHAYETCS UCMONb30BATb 3HAYEHME MO YMOYAHMIO.

Mpumeyanme: ECIv yCTaHOBAEHbI W TaliMep 3aePXKKU OTCYTCTBUSI, U 3afepXKa yCnoBus
aBTOMaTU3auuu, obliee Bpems 3afepXKM 6YAET CyMMON 060MX.

Hanpumep: Ecnvi 3agepika OTCyTCTBUSI NPUCYTCTBUS YCTAHOB/EHA Ha 5 CeKyHf, @ aBTOMaTH3aLms
HacTpoeHa Ha "BbIKIIYUTb CBET Yepes 10 CeKyHA OTCYTCTBUS MPUCYTCTBUS", YCTPONCTBO COOBLNT
06 "OTCYTCTBUM NPUCYTCTBUA" B TEYEHMe 5 CeKyHf, ¥ aBTOMaTU3alusi cpaboTaeT Yepes 10 cekyHp,
nocne 3TOro — B pesynbTaTe 061Lasi 3aAepxKa COCTaBUT 15 CeKyHp,

Al MpocTpaHcTBeHHOe O6yyeHue (TonbKo B pexxume Zighee)

Al NpocTpaHCcTBEHHOE 06yUeHVe UHTENNEKTYaNbHO aHaNN3NPyeT OKpYXeHue Ans GunbTpaumum nomex
OT 60MbLUNX CTEKNSHHbBIX MOBEPXHOCTEN, METANINYECKUX NPEAMETOB, 3epKan v PYrnX OTpaxaroLmx
MaTepuanos. 3TO NOBbILIAET TOYHOCTb O6HAPYXKEHUS 3a CHET afanTaLun K noMexam oKpyxatoLuein
cpeppl.

PekoMeHpyeTCs BbINOMHWUTL CEaHC PYYHOrO MPOCTPAHCTBEHHOIO 06y4eHus VI nocne ycTaHOBKM
ycTpoiicTea. Bo Bpems 3TOro npotecca npocTpaHCTBO AOMKHO OCTAaBaTLCS HE3AHSITbIM B TeYeHMe
npumMepHo 30 CEKYH/, - NoXanyicra, byabTe Tepnenmssl.

Mocne HacTpoVikK pyyHas akTuBaums 6onblue He TpebyeTcs. YCTPOICTBO byAeT HenpepbIBHO
06y4aTbCs M afaNTUPOBATLCS K U3MEHEHUSIM OKPYXKatoLEeN Cpefibl B peXXMMe peanbHOro BpeMeHu,
no TOYHOCTb C T BpeMeHu.

Ecnu Bbl 3aMeTUTE, YTO YCTPOWCTBO OWMBOYHO OBHAPYXKMBAET NMPUCYTCTBUE U3-3a MOMEX
OKpYXaloLLeli cpefibl M He BO3BPALLAETCS B HE3AHSITOE COCTOsIHME, Bbl MOXKETE BPYUHYIO CHOBa
3anycTuTb Al MPOCTpaHCTBEHHOE 0By4eHme, 4To6bl GbICTPO NepekanubpoBaTh NPOCTPAHCTBO.
MpumeyaHue: B pexxume Matter ycTpoicTBo 6yaeT aBTOMAaTUYECKM BbINONHATH MPOCTPAHCTBEHHOE

obyyeHne VN 6e3 He06XOANMOCTU py4HOTO BBOAA.

HacTtpoliika Automations

Monb30BaTenM MOTYT NepenTu K nHTepdeiicy "Automations" B npunoxeHnun v Haxatb "+" B npaBom
BEPXHEeM yrily, 4Tobbl 06aBUTb aBTOMATH3aLMM, CBSI3aHHbIE C YCTPOWCTBOM.

YcnoBusa aBTomatusauymm

Knaccudunkauyus YcnoBus aBTomMaTH3aumun

O6HapyxeHo npucyTcTBne

MpucyTcTBre He 06HapyXeHO

MpucyTcTBrEe 06HAPYXEHO B TeYeHNe
OMPEAENEHHOrO BPEMEHHU.

ABTOMaTU3aLMK, CBA3aHHbIE anCyTCTEMe He 06Hapy»<eH0 B TeYyeHne
C npucyTcTBnem onpefeneHHoro BpemMeHu.

O6HapyxeHo vHdpaKpacHoe ABKeHne
(HepocTynHo B peXxume ToNbKo pajapa)

VHdpaKpacHoe ABMKeHe He 06HApPYKEHO
(HepocTynHo B pexume ToNbKO pajapa)

OTCyTCTBYE UH(PAKPACHOTO ABWKEHUS B TEYeHNe
ornpefeneHHoro BpeMeHu
(HepocTynHo B peXxviMe TOMbKO pagapa)

OcBeLLeHHOCTb NOBbILIAETCS A0

ABTOMaTU3aLMK, CBA3AHHbIE C OcselyeHHocTb najaet 4o

ocselleHnem

Bbiwe YKa3aHHOro ypoBHSA OCBeLEeHHOCTHN

Huke yKasaHHOro YPOBHsi OCBELLEHHOCTY

Temnepatypa nosbilaeTcs 4o

TemnepaTypa nagaet go
ABTOMaTVIBaL[VII/I,CBﬂSaHHhIeC patyp A A

TeMmnepaTypoii

Bbilue ykasaHHOI TeMnepaTypbl

Huxe ykasaHHoIi TeMnepaTypbl

BnaxHOCTb NoBbIWAETCA A0

BnaxHoCTb Najaet go
ABTOMaTU3aLWs, CBA3aHHas C

BNXHOCTbHIO Bblllie yKa3aHHOIi BNaXHOCTK

Huxe yKa3aHHOl‘//I BNAXHOCTH

PekoMeHfyeMble aBTOMaTU3MPOBaHHble KOHdUrypaumu

HauHuTe paboTy MeHee YeM 3a MUHYTY C 3TUMU PEKOMEeHyeMbIMU automations

1.BKN0YUTB CBET NPU 06HAPYKEHNN NPUCYTCTBUS

2.BbIK/IOUYNTD CBET UM KOHANLMOHEP, €C/IN MPUCYTCTBIE HE 0BHAPYXXEHO B TeYeHne
orpefeneHHoro BpemMeHn

3.BK/IOYMTB CBET, KOTAa 06HAPYKEHO NPUCYTCTBUE M OCBELLEHHOCTb HIKE YCTAHOBIEHHOTO YPOBHSI

4. BK/IIOUNTb KOHANLMOHED, YCTAHOBUTb €ro B PEXUM OXNKAEHNS 1 OTPeryNnpoBaTh TeMneparypy
10 24°C npy 06Hapy)XXeHUM NPUCYTCTBUS 1 MPEBbILIEHNN 3aLaHHOTO NOpOra TemMnepaTypbl

[lononHuTenbHbIe COBETbI MO UCMOb30BaHUIO.

1.[ln5 BOCTVXKEHUS HAUNYHILNX PE3YIbTaTOB YCTAHOBUTE YCTPOMCTBO INLLEBOI CTOPOHON K
nepefHeii 4acTu YeN0BEYECKOro TeNa, YTobbl Nyylue 06HaPYXMBaTb TOHKME ABUKEHNS, TaKUe Kak
AblXaHue.

2.Y ycTpoiicTBa AnanasoH o6HapyxeHus 10 6 MeTpoB. HacTpoiiTe AnanasoH B COOTBETCTBUM C
BalMMK (haKTUYECKUMN NOTPEBHOCTAMU, YTOBbI UCKTKOUUTL HEHYXKHbIE 30HbI 1 MOBbICUTb
TOYHOCTb.

3.06HapyxeHwue OT MPUCYTCTBUS K OTCYTCTBUIO NMPOVCXOANT O4eHb GbICTPO. N8 ynyyLeHns
No/b30BaTENbCKOrO OMbITa U U36€XaHNs YaCToro NepeKkNtoYeHNs CBeTa PeKOMeHAyeTCst
yCTaHOBWTb "TaliMep 3afepXXKn oTCYTCTBUS" UM NCNONb30BaTh "OTCYTCTBUE NPUCYTCTBUS B
TeyeHwe onpepeneHHOro BpeMeHn'" B KayecTBe YC0BYMS 3anycKa B aBTOMaTU3aLum, BMECTO
npocto "OTcyTcTBMe NpUCyTCTBUS".

4.Ecnu ycTpoicTBO OWMB0YHO 06HApPYXKMBAET MPUCYTCTBYUE, KOTAa HUKOTO HET PSAOM, NCMIONb3YiTe
yHKuMto Al MipocTpaHcTBeHHOrO ®oHOBOro O6y4YeHns ans GbICTPol nepekanubpoBKu 1
BOCCTaHOB/IEHNS HE3AHATOrO COCTOSIHUS (TONbKO B pexume Zighee).

5.YCTPOICTBO NOCTOSIHHO Y/lyYLIaeT CBOK TOYHOCTb C MOMOLLbI0 PACMO3HaBaHNs MOMeX Ha OCHOBe
VM 1 hoHOBOro 06y4eHNs B peanbHOM BPEMEHU, HO /1 HauyYLLel NPOU3BOANTENbHOCTM
n3beraiite yCTaHOBKYM PSOM C BEHTUNALMOHHBIMU OTBEPCTUSIMU KOHAULMOHEPOB,
BO3/lyXOOUUCTUTENSIMU U/IN BEHTUASITOPaMK.

6.Mocne yCTaHOBKM YCTPOUCTBY TpebyeTcs BpeMst /1 NOMHOTO U3YYeHWs MPOCTPAHCTBEHHOTO
npoduns HoBoWi cpefpl. B cy4asnx 3HauYMTebHbIX MOMeX OKpYXatoLell cpefibl BO Bpemst
HayanbHOro NCMO/b30BaHKS MOTYT BO3HUKATb PEfKME I0XKHbIe OnoBelyeHIs. o3BonbTe
YCTPOICTBY NMPOAOIKUTE aBTOHOMHOE 06y4YeHMe B HE3aHATOM NPOCTPAHCTBE 15 HOpManu3auum
paboTbl. [1N1 CNOXHBIX CPef, FAe NPOU3BOANUTENbHOCTb 0GHAPYXEHUs OcTaeTcs
HeyAoBNETBOPUTENBHON, MONPO6YIiTe OTPEryNNPOBaTb YTON UM NONOKEHWNE YCTAHOBKU, YTOGbI
YMEHbLINTb BANSIHIE OCHOBHBIX MCTOYHWUKOB MOMEX.

3ameHa 6aTapeu

*TpebyeTcsi 0TBEPTKa (HE BXOANT B KOMM/IEKT).

OnucaHue CBETOBbIX WHONKATOPOB

CraTyc uHgukaTopa CocTosiHWe ycTpoicTaa

OpHo KOPOTKOE Ha)kaTne 3aCTaBuT CUHWIA

CUHWIA MHAMKATOP MUTaeT OAUH pa3 VIHAMKATOP YCTPOICTBA BbICTPO MUTHYTL
OfVH pas.

MosiBnsieTcsa NpU BKIKOYEHUU NUTaHUA,
. nepesarpyske uim c6poce K 3aBOACKUM
CUHWI MHAMKaTOp MUraeT 3 pasa o
HaCTpOMKaM — yKasblBaeT Ha HOpManbHoe

3NeKTponuTaHue.

Korpa ycTpoicTBO HaxoAmUTCs B pexnme
COMPSHKEHUS, Bbl MOXeTe ,06aBUTb €ro B CBOKO
ceTb Yepes npunoxerue. NMocne 10 MuHyT
6e3[,eMCTBMA YCTPOWCTBO NEpPenaeT B Cnawmin
pPeXunM. [1n5 NOBTOPHOTO NOAKIOYEHUS BaM
notpebyeTcs Bpy4YHYI0 NOBTOPHO aKTMBMPOBATL
PEXMNM COMpPSHKEHMS.

CUHWIA MIHAVKATOP MEeANEHHO MUraeT
HenpepbIBHO

Bo Bpemsi cbpoca yCTpoicTBa CUHWIA MHAMKATOP
CUHUIT MHAMKATOP BbICTPO MUraeT 6bICTPO MUraeT, MoKa KHOMKa He ByaeT oTnylleHa B
HenpepbIBHO TeueHve 3 CeKyHp,
Bo BpeMmsi conpskeHUsi CUHUI MHAVKaTop
NpOofOMKAET BbICTPO MUraTh — 3TO yKa3biBAeT Ha

YCMeLLHOe COMpsHKEHIe.
CWHWI1 B TedeHue 1 ceKkyHAbl YKa3blBaeT Ha yCrelHoe ConpsikeHne
OnucaHune KHonkm cb6poca
[leficTBME KHOMKNM O6bsicCHeHVe

MpoBepbTe noakntoyeHne Zighee xaba u
y6eanTech B 3pheKTUBHOM PaccTosHUK O
wio3a (CpabaTbiBaeT TONLKO MPU NPUBsSI3KE K
wnto3y Zigbee)

HaxmuTe KHonky c6poca

HaxmuTe v yfepxusaiite KHOMKy cbpoca C6pocbTe yCTPOICTBO 1 3aMyCTUTE PEXUM
6onee 5 CeKyHf, COonpsXeHnsa c ceTbto
KpaTko HaxmuTe KHonKy c6poca 10 pa3 BOCCTaHOBUTH 3aBOACKME HACTPOIKM
C6pocuTb YCTPOWCTBO

C6pOC yCTPOMCTBA OYMLLAET TOMbKO HACTPOIKI CETU 1 BO3BPALLAET €70 B PEXNM COMPSHKEHNS;
NoKanbHbIE flaHHble He BYAYT yaaneHsl.

Y6eamnTech, 4T yCTPOICTBO BK/IOYEHO, 3aTEM HAXMUTE U YAePXKIBaiTe KHOMKY c6poca B TeyeHue 5
cekyHA. OTNycTUTE ee, Koraa MHAMKATOP HaYHET BbICTPO MUraTb — YCTPOMCTBO BbINMOMHWT C6POC U
BOWAET B PEXMM COMPSHKEHUS.

C6poc K 3aBOACKMUM HAaCTpPOKam

C6pOC K 3aBOACKNM HACTPOIIKaM O4MLLAET HAaCTPOIKM CETH U yjansieT BCe NoKasbHble 1 06nayHble
AaHHble.

Y6epunTECh, YTO YCTPOWCTBO BKAKYEHO, 3aTeM BbICTPO HaXMUTE KHOMKY cbpoca 10 pas, 4To6bl BOUTH
B PeXuM c6poca K 3aBOACKIM HAaCTPOKaM.

XapaKTepucTuku npopykTa

MynbTu-gaTunk npucytctems FP300

BecnpoBogHoii npoTokon: Thread, Zigbee

Pa3mep: 42 x 42 x 50MM

Pa6ouas Temnepartypa: -10 ~ 55°C

Pa6oyas BnaxHocTb: 0 ~ 95% OTH. BNaXxH., 6e3 KOHAeHcaLum
Pexum nutanus: CR2450x2

KL2: PU-1YT-NCCO4

FCC ID:2AKIT-PSS04

1C:22635-PSS04



MoAuvaisOntrpag Napouaciag FP300

Elcaywyh Mpoidvtog

0 NoAvatedntripag Napovoiag FP300 eivat évag aiodntripag avhpwivng mapouoiag mou AelToupyel pe
unatapia kat ouvsLAlel PavTdp XIMOOTOHETPIKWY KUMATWY, UTTEPUBPN avixveuon Kat Toug ahyopiBpoug
Al Tng Agara yla va avixveUel pe akpiPela TV Tapousia—akGpn Kat 6Tav ot éVOLKol TIAPAUEVOLY
akivntot, EEMEPVWVTAG TOUG TIEPLOPLOUOUG TWV Ttapadootakwv atodntripwy PIR. Me xwptki
auTto-ekpddnon Kal TPooappooTIKY evatodnoia, Tpooapuoletal EuTtva 0To TEEPIBEANOY TOU EVL)
miapdAna tapakoouBel tn Beppokpacia, Tnv vypacia kat Tov TepPAMNOVTA GWTIOUO.
Ynootnpilovtag 160 Ta mpwtékoAAa Thread 600 kat Zigbee, EVOWUATWVETAL AT(POGKOTITA GTO
olkooVoTnHa Agara Home 1 o€ omotadrnote cupBatr mAatdoppa Matter yia eveAKTo €Aeyxo £EuTtvou
omtiov.

Inueiwon:
*Katd tnv évtagn oto olkooOoTnua Matter, antatteital évag Spopoloyntig cuvépwy Thread kat €vag
EAeykTh¢ Matter yia To olkooVoTnua Matter.
*Otav pootebel 0To olkooVoTNHA Aqara, aUTH N cuokeun amattel Ty edpappoyr Aqara Home kat
£vav kopPo Aqara mou uttooTnpilel To TIPWTOKOANO Zighee 1} Matter yia tn Asttoupyia tng.

@ Koupni emavadopds © AwdnTipag uepiBpwy @ Emitoixia mAdka Béong
© AwbnTripas dwTds © Pavtép XINOOTOHETPIKWY KURATWY

MpdéoPacn cUCKEUNG
Mpoetowacia
1. KatePdote v epappoyr) Agara Home

NapakaAw capwote Tov akdAoubo kwdiko QR, kateBdoTe TV TeAeuTaia €kSoan TG epappoyng Aqara
Home

2. Tuv8£éoTe TN oUOKELN

AdalpEoTE TNV T(POOTATEVTIKY TALVIA, EVEPYOTIOLOTE Tr CUOKEUH KAl OTN CUVEXELR ELGENDETE OTN

Aetrtoupyia ouleugng Siktvou, n evdetktikn Auxvia LED Ba apxioet va avaBoofrivel apyd pe pihe

XpWHA.

Edv n 00leu€n Siktiou AQEEL XPOVIKA, TIATHOTE KAt KPATHOTE TIATNUEVO TO KOUWTI emtavadopds yia 5

SeutepOAemtta péxpt n ev8EIKTIKA Auxvia LED va apxioet va avaBooBrvel, 0Tn ouvéxela adnoTe To yia

va eloéNBeTe oTn Aettoupyia 0U{EUENG CUOKEUNS.

*Ta va S1aodaAloTel n 0TeEYavdTNTA TNG CUOKEVNS, TA KEVA £XOUV OXESIACTEL va elval oTevd. Katd thv adaipeon tng
HOVWTIKAG Tawviag, tapakaAolpe TpaBite v atabepd mpog Ta é€w. EQv avtipetwicete Suokolia, propeite va
avoi&ete To kdAuppa TG pratapiag yia my egaywyn tng.

20v8eon péow Matter (tpwtdkoAAo Thread)

Avoite Tnv edpappoyn Agara Home, adou 10€éABeTe oTnv KapTtéAa "Imitt", KavTte KAIK 0T "+" TNV
emavw Se€1d ywvia yia va preite otn oeAida "Mpoobrkn Zuokeur". Apol eTAEEETE TNV avTioTolxn
OUOKEUT], akoAoUBNOTE TI§ 08NYieg TNV Edappoyr yia va 0AoKANPWOETE T 0UTeVEN-

Inueiwon: Eav xpetaletal va evtayBeite 0o olkooloTnpa Matter péow £v6G 0IKOGUGTHATOG TPITOU
HEPOUG, UTTOPEITE Va TO TIPOooTIEAAOETE 0Th Sladikaoia "mpoobkn cLUOKELAS" TG edpappoyng Tpitou
Hépoug, capwvovtag Tov Kwdiko Matter oTtn cUoKeUN 1 TO eyXeLpidio yia va ohokAnpwoete t oUlevEn
TNG GUOKEUNG.

TUv8eon péow Tou TpwToKOAAOU Zighee

AvoiEte TV epappoyr Agara Home, preite otnv kaptéAa "Iritt", emude€te 1o "+" oty endvw Se€id ywvia
yla va pmeite otn oeAida "MpooBdrikn ZuckeLAG", ETIAEETE TO AVTIOTOLXO OVOLA GUOKEUK|G, CAPWOTE TOV
Kw81kS 0UTeVENG Kat ETUAEETE TO TIPWTOKOANO Zighee yia Tn AN Tou avTioToLXoU UMKOAOYLIOUIKOU.
ETUAEETE TOV KOPPBO UE TOV OTI0{0 BENETE VOl GUVEECETE TN GUOKEUT].

AvaR&D

AvaBaduion YALkoAoyLo Koy

TNa va Slaodaiioete TNV KAAUTEPN eUTELpia, TTAPAKANOUHE TIPOCHESTE TTPWTA TH GUCKEUK] OTNV
epappoyn Agara Home, 0Tn GUVEXELQ EVNEPLIOTE TO UALKOAOYLIOUIKO TNG GUCKEUNG 0TN oeASa
pUBUioEWY TNV TIIO TTPOGDATN €KEOCH TIPLV TN XPNOILOTIOINOETE.

EvaAAayn NMpwtok6AAou

Edv 0éAete va aANGEETE TIPWTOKOAAQ, UTTOPEITE VA TO KAVETE 0TNV edappoyr Agara Home. Mpwta,
adap€oTe TN GUOKELH ATIO TNV EGAPHOYH, TN CUVEXELR TIATHOTE TTAPATETAMEVA TO KOUTTL
EMAVAPOPAG TNG CUOKEVAG YL 5 SEUTEPOAETITA YLa VA EMAVADEPETE TN GUOKEUN KAl VAL ELGEADETE OTN
Aettoupyia o0{euEng. Katd t Siapketa tne Stadikaociag cULEVENG TG GUOKEUNS, TtathoTte ANayr
MPWwToKOANOU Kat ETUAEETE TO MIOUUNTO TIPWTOKOAAO, aKOAOUBNOTE TI§ 08NYiES TG EPapHOYAG yia
va ONOKANPWOETE TN pUBULON.

EiSomoinon: H aMayr] mpwtokOMwy looSuvapel pe emavadopd epyooTactakwv pubpicewy, n omoia
Ba Staypdpet OAeG TIg Pubpioelg cuokeurg kat Ta Sedopéva.

Eykatdotacn EZomAlopol

H ouokeun pmopei va eykataotabei oroudrnote Xpeldletat avixveuan, urootnpilovtag ToAaAmAég
ueBdSoug eykataoTacng omwg TomoBETnon og Toixo, TomofETnon oe empAveLa 1} EYKATACTACH OTNY
opodn. OLxpAoTeg Umopoly va eTAEEOLV pia KatdAANAn Béon pe Bdon tnv embupnTh eploxr
avixveuong kat va pubpicouy Tn ywvia eykataotacns kat Ty KAIon TG GUOKEUNG yia va
BeATioTomotoouy TNV KAALYN. H cuokeur uTtooTnPilel eykataoTaon Léow KOANTIKAG Tawviag,
HayvnTIKAG oTtHPENG, BLSwY S1a0ToAG, KATL (Tipémel va xpnotpomotolvtal Bideg eav eykatactabei oe
UYOG TTAvw amod 2 HETPA).

Tuotdoelg Eykatdotacng

1. EYKATAOTAOTE TH CUOKELH O TOIXO, Ywvia 1} 0podr] XPNOLLOTIOLWVTAG KOANTIKY ) LayVNTIKA
oTPLEN He BAON TIG TIPAYHATIKEG AVAYKES aviXVeuons. BeBatwBeite OTL TO HIpooTivo Hépog Tng
GUGKEUNG Elval oTpappévo Ttpog TV Tteptoxn tou BEAeTe va tapakohouBeite kat pubuiote Tn ywvia
avdloya.

2. Edv petaleote va KaAUPETE HeyahdTEPO EVPOG AVIXVEUGNG, GUVIOTATAL VO EYKATACTHOETE TN
OUOKEUK 0€ VPOG TIEPITIOU 2 HETPWY, LE T CUOKEUT EAAPPUEG YEPHEVN TIPOG TA KATW Yia VA KAAUYEL
TNV anatrtolpevn Teptoxn mapakoAovBnang.

3. Tl MAEUPLKY EYKATAOTAON OE TOIXO 1 Ywvia, éva cuvioTwHevo UPog eivat 1,4-1,8 HETpa, yla va
efaodalioTel n kAALYN avixvevong Tdoo og OpBla 600 Kkal oe kabloTh Béon. Eav eykabiotatal og
SlapopeTikd LPog, propeite va pubuicete T ywvia kAiong Tou Bpaxiova onwg xpetaletat yia va
KAAUWETE TNV KOPLA TIEPLOXT] SpACTNPLOTNTAS.

4. T TV anoduyr TUGAWY CNHEIWY QVIXVEUONG, CUVIOTATAL I EYKATAOTAON TG CUCKEUNG OE ULa YwVia
LLE TO UTIPOOTIVO HEPOG VA KOLTALEL TPOG TNV KEVTPLKA YPAUMA TNG Ywviag. AuTto Bonbd othv
£Aax10TOTO{NON TWV TUGAWY {WVWV TOU OTITIKOV TIESIOU Kal 0TIG SU0 TTAEUPEG TOU PAVTAP KATA T
Sidpkela avixveuong peyaing epuperetas. H Bdon Slabétet évav ékkevipa oxeS1aopevo KaBoAko
00OVSETHO, ETUTPETOVTAS TH PUBLLON TNG Ywviag TomoBétnong TeploTpédovtag th Bdon yla thv
enitevEn PeyaAdTepou lPOUG KALONG YLaL TN CUOKEUN.

5. Katd tnv eyKataotach, TpoonabnoTe va arnopUYETE Va TOTIODETEITE T CUOKEUH ATEVAVTL ATtO
HEYAAEG ETUPAVELEG LETAANOU, YUAALOU Kat GANEG EVTOVA AVAKAQOTIKES ETIPAVELEG VA TV
eykabiotarte SimAa og eE6850UG KAMUATIOTIKWY, KABAPLOTEG AEPA KAl AVELLOTHPES.

6.'0tav 1o LPOG EYKATACTAONG EIVAL UIKPOTEPO ATIO 2 LETPA, UTTOPEL va eyKATAOTABEL e KOANNTIKY
Tawia kat payvnTik oTAPLEN. Mavw amo 2 PETPa amalTeital oTEPEWON e BiSeC.

A. Eykatdotaon pe kKOANa

B. MayvnTiki eykatdotacn

 um
QCB“

I. Eykatdotaon pe Bideg

*Eva katoaBiSi Sev mephapBaveTar To TapexdHeVO KIT eykatdotaong pe Bideg eivat tpoatpeTiko.

PUOIoN Tou EVpoug Avixveuong Pavtdap (Movo oe Aettoupyia Zighee)

H ouoKeLR €XEL HEYLOTO EVPOG AVIXVELONG 6 LETPWY Kal Ywvia avixveuong 120° (LeTpnuéva ud
18aVIKEG GUVONKEG EpYATTNPIOU: TO TIPAYHATIKO EVPOG UTTOPEL Va StadEépel EAadPWG avAAOYa HE TO
TEPIBAANOY, TO UPOG EYKATACTAONG KAl T Ywvid. Z€ eUPUTEPES YWVIEC, N EVEPYELQ TOU PaVTAP
LELWVETAL, YEYOVO TIOU UTTOPEL VAL LELWOEL TN MEYLOTN ATIOGTACH AViXVELONG).

OL XPHOTEG UTIOPOUY VA TIPOCAPUOCOUY TO £0POG avixveuong ot oeAiSa pubuicewy, ue akpiBeic
TIPOCAPHOYES o€ SlaoTruata 0,25 PETPWY. To EVPOE AVIXVELONG UTTOPE! VA OPLOTEL WG N CUVEXES,
ETUTPETIOVTAG OTOUG XPHOTES VA EEAIPETOLY CUYKEKPLUEVEG TIEPLOXEG Heoalag elBENeLag amd ThV
avixveuon.

Katd tn pubuion Tou ebpoug avixvevong, n Siemadr epdavilel £va etkovisio avbpwou Tou
umoSelkviel TNV "tpéxouoa BEon", n omola avadépetal oTnv eubeia amdoTaon HETAED TNG CUCKEUNG
Kal ToV onpeiov Pe To loXupdTEPO ofpa avBpwrivng Mapouciag. AuTo Sev eival pia akpiPrig
optlovTia andoTaocn Kat UTopei va SladEpet and Ty avTAnTTh andotacn: Tpoopiletal povo we
avapopd yia Tov Kaboptopo Twv opiwv elPoug. Eav To dtopo petakivnbel mépa amnd ta 6 pétpa, n
"tpéxouca Béon" Ba epdaviotel wg "dyvwotn".

TNa va StaodpahoTel n akpiBrig pUBULoN TOL POV, CUVICTATAL GTOUG XPHOTESG Va TTANGIA{ouY apyd
TN CUOKELR QIO LAKPLA TIPOG TA KOVTA, VAl 0TAUATOUY 0TO MIOUUNTO OPLO KAl Va TIEPIUEVOUV Va
otabeporonbei n epdpavilépevn amdéotacn et TNV opicouvy. MeTd Tn pUBULON, TTPOCAPUOOTE HUE
akpiBeta o elPOG GUYKPIVOVTAS TO Pe TNV avixveuon Mapousiag otnv kKbpLa 006vN.

Ot puBpioelg elpoug avixveuong LoxLOLY LOVO dTav To pavtap eivat evepyo. EGv n Aettoupyia
avixveuong éxel oploTel o€ pdvo uTEPLBPN, To ElPOG avixveuong pavtdp Sev pmopel va pubuLoTel.

1 FOV 120°

Xpovodiakomtng Kabuotépnong Attousiag

0 Xpovodiakomtng Kabuotépnaong Arousiag xpnotpomoleitat yia tnv kabuotépnon tng eruBeBaiwong
£VOG "N KATEANUUEVOL" XWPOU, KAl UTTOPEL eTtion¢ va xpnotpototndel yia thv avaBoAd tng
ekTéNeoNG automations pe Bdon tnv Amouoia.

H pUBuion wiag kabuotépnong Bonbd otny eAaxIoTOTONON TWV PEUSWY EVEPYOTIOICEWV TIOU
TtpokaholvTal ard TepIBAANOVTIKES TTAPeUBOAES, BeATIwvoVTAg TNV akpiBela. Mia pikpdTepn
kaBuoTEpnon onuaivel OTL N CUOKELT avadEpeL TNV ATiouaia Tio ypryopa, aAAd Utopei va eival Tio
EUAAWTN OE SLATAPAXES O€ TIONOTIAOKA TIEPIBAANOVTA. ZTIG TIEPIOOOTEPES TIEPUTITWOELS, GUVIOTATAL N
XProN TNG TIPOETUAEYHEVNG TIHAG.

Inueiwon: EGv £xouv oplotel 1000 évag Xpovodlakottng KaBuotépnong Amouoiag 600 Kat pia
KaBuoTEPNON CLVBKKNG AUTOUATOTIONGNG, O GUVOALKOG XPOVOG KaBuoTEPNONG eival To dBpolopa Kal
Twv 8vo.

TNa mapadetypa: Eav n kabuotépnon un-MNapovoiag xet pubioTel ota 5 SeutepdAeTTTa Kat n
autopatoroinon éxel Slapopdwdel wote va "oBAVEL TO GwE HETA artd 10 SeuTepdAeTTTA XWPIG
Mapouacia", n cuokeun Ba avadépet "Xwpic Mapouoia” evtog 5 SEUTEPOAETITWY Kal
autopatoroinon Ba evepyorotnBel 10 SeuTEPOAETITA PETA ATIO AUTO—HE ATIOTEAECHA [l GUVOALKA
KaBUoTEPNON 15 SEUTEPOAETITWV.

Expddnon Xwpou Al (Mévo o Aettoupyia Zigbee)

H XwptkA Ekuddnon Al avaAlet eupuwg To TeptBAANOVY yia va GINTPAPEL TIG TTapeUBOAES artd peydAeg
YUAAIVEG ETUDAVELES, LETAANKA avTIKEipeva, kKaBPEDTeG kat AANA avakAAGTIKA VALKA. AUTO eVioXVEL TV
akpiBela avixvevong mpooapuolovtag oTig TePIBAMOVTIKES SIATAPAXES.

TUVIOTATAL VA TIPAYUATOTIOOETE Widt XELPOKIVNTN cuveSpia ekpdBnong xwpou Al LeTd Thv
£YKATAOTAGN TNG GUOKEULNG. Katd tn Sidpkeia auth tng Stadikaciag, o xwpog 8a mpémel va apapeivel
KEVOE yla TIEPITIOU 30 SEUTEPOAETITA—TIAPAKAAL VAL EIGTE UTIOUOVETIKOL.

MOALG puBLOTEL, N XElpOKivNTN evepyoTtoinan Sev eival Aéov amapaitntn. H cuokeun Ba pabdaivet
ouvexwg kat Ba pooapudletal oTig TePIBAMOVTIKEG AAAAYES OE TIPAYHATIKO XPOVO, BEATIWVOVTAG TV
akpiBela pe TNV mapodo Tou Xpovou.

Edv mapatnprioete OTL h 6UoKeLK avixvelel AavBacpéva Napouoia Aoyw TepIBAANOVTIKGOV
TIAPEUBOAWV Kal ATIOTUYXAVEL VAL ETIOTPEPEL O KATAGTAGCH LN KATEIANULEVOU XWPOU, UTIOPELTE Va
£VEPYOTIOINOETE XELpOKivNTa TN Xwptkh Ekuddnon Al Eavd yia va emavaBaduovopuroete ypryopa Tov
XWPO.

Tnueiwon: Ze Aettoupyia Matter, n cuokeun Ba ekteAéoel avtopata Xwpikh Ekuddnon Al xwpic va
armatteital xelpokivnTn eloaywyn.

Awapbdpdwon Automations

OLxpHoTeg uropoly va petaBoly oth Siemadh "Autopatomnoinon” TG ehpapuoyrg Kat va kavouv
KAk 0T0 "+" 0NV emdvw Se&1d ywvia yia va TTpocBEcouV QUTOUATOTIOINOELG OXETIKES LUE TN GUOKEUH.

ZUVBHKEG auTopaTomoinong

Ta&wvopnon TUVORKEG QUTOATOTOINONG

AvixvebBnke Napovaia

Aev avixvevBnke Napovaia

Mapouoia avixvelBnKe yla CUYKEKPILEVO
XPOVIKO Stdotnua.

AUTOUOATOTIOIGELG XETIKEG UE Aev avixveuBnke Mapouoia yla GUYKEKPLUEVO
v Mapouacia XPOVIKO Staotnua.

AvixvelBnke uTtépuBpn kivnon
(Mn StaBEaotpo o€ Aettoupyia uévo pavtdp)

Aev avixveuBnke urépuBpn kivnon
(Mn Stabéotpo oe Aertoupyia povo pavtdap)

Dev AvixvelBnke YigpuBpn Kivnon yia SUyKekpIUEVN
Atdpketa (Mn StaBéotpo og Asttoupyia pdvo pavtdp)

0 dwTIopd; auEavetal oe

AUTOUATOTIOIOELG IXETIKES UE TOV O PwTIoNGG pewwveTal o

DWTIONO

Mavw aré To kaBopLopEVo eTTMESO GWTICHOU

K&tw aré To kaboplopévo eTtinedo dpwTiopol

H Beppokpaocia aveBaivel oToug

AUTOUATOTIOINOELG IXETIKEG ME TN H Bzppokpasia mégtet oToug

Ogppokpacia

Névw amo tv kaboplopévn Beppokpacia

Kdtw amo tv kabopiopévn Beppokpaocia

H uypaoia aveBaivel oto

. H 1 ¢
AUTOHATOTOINGN OXETIKY HE TNV vypaocia TEGTEL 0TO

vypaoia Néavw arnd v kaboplopévn vypaocia

K&tw amd tnv kabopiopévn vypaoia

ZUVIOTWHEVEG AUTOLATOTIOINUEVEG ALAUOPPWOELS

Zekwrjote og Aiydtepo amd ‘Eva Aemtd pe Autd ta Mpotevopeva Automations

LAVAWTE Ta pwta 6Tav avixveudei Mapoucia

2.ATIEVEPYOTIOINOTE TA GWTA I TOV KALATIONO OTav Sev avixveLeTal Mapousia yla GUYKEKPILEVO
XPOVIKO SldoTnua

3.Avayte ta dpwta otav avixveudei Mapouvsia kat 0 GWTIOUOE eival KATw amé éva kaboplopévo
eminedo

4. EvepyOTIOl0TE TOV KAMUATIONO, puBpioTe ToV o€ Asttoupyia YOENG KAl TIPOCAPUOCTE TN
Beppokpacia oToug 24°C 6tav avikveubel Mapoucia kat n Beppokpacia unepPBaivel éva
kaBoplopévo 6plo

Meploodtepeg oUUPOUAEG XproNG.

1.Ma kaAOTEPA ATTOTEAEGUATA, EYKATACTHOTE T GUOKEUH ME LETWTIO TIPOG TO UTIPOCTIVO MEPOG TOU
avBpWTILVOU COUATOG Yia KAADTEPN AVIXVELGN AETITWV KIVAGEWV OTIWG N Avartvor.

2.H 6UOKEeUH £XEL EVPOG AVIXVELONG £WG 6 METPA. AlAUOPPWOTE TO EVPOG e BACH TIG TIPAYHUATIKEG
00G AVAYKES VI VO ATTIOKAEIGETE TIEPITTEG TIEPLOXES Kal VAl BEATIWOETE TNV akpiBela.

3.H avixvevon ané Napoucia o€ Aoucia sivat ToAU ypriyopn. Ta Th BeAtiwon Tng epmelpiag Tov
XpHoTN Kat TV amoduyr GUXVKV eVOAAAYWY GWTIoHOUV, GuVICTATAL N pUBULON EVOG
"XpovoSiakdrtn Kabuotépnong Artouciag" i n xprion tng ouverkng "Xwpig Mapoucia yia
OUYKEKPLUEVN SLApKela" WG cuVBRKN evepyoTioinong 6TV auTopatomoinen, avti yia amAd "Xwpig
Mapoucia".

4.EQv n ouokeur] avixveLel AavBaopéva Mapouoia dtav Sev untdpxel kavei yOpw, XpNOILOTIOIOTE T
Aettoupyia Ekuadnong Xwpikol YroBabpou Al yia va emtavaBadpovounoeTe ypriyopa kat va
EMAVADEPETE TNV KATAOTAON N KATEANULEVOU XWPOL (Lovo oe Aettoupyia Zighee).

5.H ouoKeUr] BEATIOVEL GUVEXWS TNV aKPIBELA TG HECW TNG AVAYVWPLONG TIAPEUROAWY UE TEXVNTH
VonuooLvn kat ThG LABnong o€ Tpaypatikod Xxpovo 6To Ttapackhivio, aAAd yla kaAUTeph amésoon,
amopUYETE TNV EYKATAGTACK THG KOVTA 08 EE650UG KALLATIOTIKWY, KaBaploTég agpa iy
QVELLOTHPES.

6.MeTd TNV £yKATAOTAON, N CUCKELH XPEIAZETAL XPOVO Yia VA MABEL TIARPWG TO XWPLKO TIPOdiA Tou
VEOU TLEPIBANNOVTOG. T€ TIEPITTTWOELG CNUAVTIKWY TIEPLBAANOVTIKWV TIAPEUROAWY, EVEEXETAL VA
TIPOKUPOUV TIEPLOTACIAKES PEVSEIG ELSOTIOINTELG KATA TNV APXIKH XPHoN. AGHOTE TN GUCKEULH Va
oUVEXIOEL TNV AQUTOVOUN EKUABNON OE Evay KeVO XWpPo yla va opaAorolnbel n anéSoon. MNa
TIOAOTIAOKA TEEPIBAANOVTA OTIOU N ATOS00H AVIXVELONG TIAPAUEVEL LN LKAVOTIOLNTIKY, SOKILACTE Va
TIPOCAPUOCETE T Ywvia A TN B€on eyKATAOTAONG YIa VA LETPIAGETE TIG KUPLEG TINYEG TIAPEUBOAWY.

Avtikatdotacn Mnatapiog

*Antauteital katoaBist (Sev mephapBavetar).

MNeprypadr EvaeikTikrg Auxviog

Katdotaon ev8elkTIkrg Auxviag Katdotaon Zuokeung

‘Eva PEHOVWHEVO TIATNa Ba KAVEL TNV MTTAE
H prhe Auyvia avaBooBrivel pia popd £VBEIKTIKN AUXVIQ TNG GUOKELG va
avaBooPrioet pia dpopd ypriyopa.

Eudaviletal 6tav evepyoroleital, emavekkiveital i
ETAVADEPETAL OTIG EPYOOTACIAKES
pUBHICEIG—UTIOSEIKVUEL KAVOVIKT| TIAPOXH
pedHATOG.

H umAe Auyvia avaBoorivel 3 Gpopég

‘Otav n cuokeur| Bpioketal og Asttoupyia
00CeVENG, uTopeite va thv pocBéceTe oTo
SikTu6 oag pécw TNG Epapuoyns. Metd amd 10
Aemttd adpdvelag, n cuokeur] Ba elcéNDeL o
AetToupyia avacToAr. MNa va emavacuvdeeite,
Ba xpelaoTel va evepyoTotroete Eavd
Xelpokivnta tn Aettoupyia cUZeVEnG.

H urmAe Auyvia avaBooBrivel apyd cuvexwg

Katd tn Sidpkela Tng emavadopds TG GUCKEUNS, TO
H prAe Auxvia avaBooprvet ypriyopa kat ure pwg avaBooBrivet yprivopa péxptva
GUVEXWG areNeuBepwOEL TO KOUUTI EVTOG 3 SEUTEPOAETTTWVY.
Katd th Sidpketa tng oLZeVENG, To MITAE g ouveyilel
va avaPooPhVeL ypryopa—UTOSEIKVUOVTAG ETUTUXH

o0CeuEn.
MmAe yia 1 SeutepOAeTTo YmoSekviel emtuxn o0levEn
Mepypadn Kovpuriov Emavadopdg
Evépyeta Kouprtioy EZrynon

EAéy&te T 00VSean Tou KOpPou Zigbee kat
enaAnBeloTE TNV ATOTEAECUATIKY QmdoTaACH TNG
TOANG (EvepyoToteital Lovo dtav cuvSeBel pe OAN
Zigbee)

Matrote To kouvpTt emavadpopds

MNatioTe kat KPATHOTE TTATNHEVO TO KOUUTLE
enavadpopds yia mepLocoTeEPO amnd 5
SeutepOienta

Entavadépete Tn cuokeut kat EeKtVAOTE T
Aettoupyia 60UZevEng Siktvou

Matote clvTopa To KouuT enavadopds 10

, Enavadopd epyootactakwy pubuioewv
Popeg

Entavadopd ThG ZUGKEUNG

H emavadopd tnG cuoKeur§ Slaypadet povo Tig pubpioelg Siktiou kal Ty emavadépet oe Aettoupyia
0UCeuEng: Ta ToTkd Sedopéva Sev Ba Staypadoiv.

BeBaiwbeite 6Tt N CLUOKELN Elval EVEPYOTIOINPEV, TN CUVEXELQ TIATHAOTE KAl KPATAOTE TIATNUEVO TO
koupTt enavadopdg yia 5 Seutepodernta. AprioTe To dtav n evelkTikr Auxvia avaBooBrvel
ypriyopa—n ouokeur Oa emavadepbei kat Oa el0éNBeL og Aettoupyia oUleuEng.

Enavadopd Epyoctactakwyv Pubpicewv

H epyootactakn enavadopd Slaypdadel Tig pubpioelg Sikthou kat GAa ta Torkd kat cloud Sedopéva.
BeBaiwbeite 6TL N CUOKELH Elval EVEPYOTIOINUEV, TN CUVEXELR TIATHOTE YPHYOPA TO KOUMTIL
enavadpopds 10 popeg yia va eloéNDETE 0TN AEITOUPYIA EPYOOTACIAKNG EMAVAPOPAS.

Mpodiaypadég Mpoidvtog

MoAvatobntipag Mapouaiag FP300

Acupuarto MpwtékoAho: Thread, Zighee

MéyeBog: 42 x 42 x 50mm

Oeppokpaocia Asttoupyiag: -10 ~ 55°C

Yypaoia Aettoupyiag: 0 ~ 95% RH, Xwpi§ CUMTIOKVWON
Tpomog tpododooiag: CR2450%2

KC2: RC-LUt-PSS04

FCC ID:2AKIT-PSS04

1C:22635-PSS04
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